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BAT 6 O und BAT 6 4 Benutzerhandbuch (Software Version 6.08, Dezember 2015)

€inleitung

Vielen dank, dass Sie sich fiir diesen fantastischen Sender entschieden haben und herzlich willkommen in der weatronic Familie!

Mit Sitz im Zentrum fur Luft- und Raumfahrt in Wildau bei Berlin entwickeln und produzieren wir Produkte, die auf hochste Betriebssicherheit und Stérunanfalligkeit ausgelegt sind. Wie fir die Modellbauer stehen Qualitdt und
Sicherheit auch fiir uns an erster Stelle. Aus diesem Grund arbeiten bei uns erfahrene Hard- und Softwarespezialisten aus dem Bereich der digitalen Signalverarbeitung und Satellitenkommunikation. Dieses Wissen und enge
Kooperationen mit Hochschulen und Universitdaten sorgen dafiir, sowohl die aktuellen Moglichkeiten, als auch zukinftige Trends zu kennen und in unsere Produkte einflieBen zu lassen. Mit diesen Voraussetzungen garantieren
wir optimales Vergniigen und Zuverlassigkeit seit 2004.

Mit diesem Sender halten Sie ein Produkt in den Handen, das fiir die Zukunft vorbereitet ist. Da wir stdandig daran arbeiten, unser Produkt weiter zu optimieren und auch weitere Funktionen hinzuzufiigen, priifen Sie bitte von
Zeit zu Zeit den aktuellen Versionsstand auf unserer Internetseite www.weatronic.com. Unter dem Reiter ,Support Videos” auf unserer Homepage finden Sie alle in diesem Handbuch erwdhnten Hilfsvideos. Bitte lesen Sie sich
dieses Handbuch sorgfaltig durch, um evtl. Fehler zu vermeiden. Beachten Sie besonders unsere Sicherheitshinweise.

Hauptmerkmale der neuen weatronic® Sender

o Bidirektionales, echtes redundantes Ubertragungssystem mit 2 integrierten Patchantennen gewahrleis- Neu konzipierte, innovative Sticks:
tet eine sehr groBe Reichweite von tber 5.000 Meter bei freier Sicht » 9-fach kugelgelagerte Sticks
o 22 (BAT 60) bzw. 28 (BAT 64) frei programmierbare Steuerelemente flr bis zu 96 Funktionen und 64 » Innovatives Gas-/ Bremshebelkonzept
Servos erlauben fasSEgRaRISEREIEgerTunk iy Krafte, Krafteverlauf und Rasterung individuell einstellbar
. » »
Extra groBer 5" kapazitiver Farb-Touchscreen fir gute Ubersicht und Bedienbarkeit PSR e S b e
» -
| i P ierphil hie - kei h h Kanal finierte, . . . . .
fr;r;;)é/asttlrvuekpuer:ﬁ rogrammierphilosophie - keine Begrenzungen mehr durch Kanadle oder vordefinierte » Sticks schaltungstechnisch vorbereitet fiir integrierte Drehregler oder Stick-Schalter
¢ Intelligentes Batteriemanagement als Sicherheitsfeature: BD—HaII—Sen‘sorerll an den SltiCkf .
» 4 Li-lon Zellen a 3.000 mAh eines Markenherstellers (Zulassung gemdB EU-Vorschrift) » VerschleiBfrei und damit Storungsunanfallig
» Eingebaute Lade- Entladeelektronik inkl. Einzelzelleniiberwachung » Rein digitale Loésung (digitales Interface - keine Verluste durch Digitalisieren)
» Uberlastungsschutz jeder Zelle und zusatzliche Messung von Temperatur und Strom » Echte 12-Bit Auﬂ(’jsur?g, 4096 Punkte
» GroBzlgiger Eingangsspannungsbereich von 10-19 Volt » Temperatur-kompensiert
» 3 Zellen werden zur Hauptversorgung parallel geschaltet Aufzeichnung der relevanten Flugdaten auf der internen SD-Karte ermdglicht die Kontrolle der Einstellun-
en bis zur konkreten Fehleranalyse
» 1 Zelle ist immer reserviert als Reserve (rotierend, um ein gleichmaBiges Altern der 4 Zellen zu ge- £ . L . . . )
wahrleisten) Externe Anschlisse, besonders geschiitzt vor mechanischen Belastungen und Verunreinigungen:
» Laden wahrend des Betriebes maglich » 2 x USB Ports und MicroSD-Karten Schacht zum Datenaustausch
¢ Trennung von Flight Controller und Linux PC - die Trennung der beiden Elemente gewdhrleistet die groBt- » 2x 3'.5 .mm Stereo Kopfhorer bzw. PPM-Signal
mogliche Sicherheit und bietet dem Anwender weitere Vorteile » 1 xmini USB Port
¢ Sehr hohe Qualitatssicherung - zum Beispiel wird jede HF-Baugruppe vor dem Einbau einzeln getestet » Anschluss Netzkabel zum Laden
(Sende- und Empfangsleistung) Sprachausgabe (iber eingebauten Lautsprecher (oder Kopfhorer)
¢ Adaptives Frequenzsprungverfahren tber alle 80 Kandle (maximale Anzahl an nutzbaren Kandlen im 2,4 Internes GPS ermdglichst die exakte Eintragung der Weltzeit und erlaubt weitere Moglichkeiten wie die

GHz Band)
Sehr schnelle Dateniibertragung von 100 Paketen pro Sekunde (100 Hz)
SerienmaBiges WiFi erlaubt die Anzeige auf samtlichen externen, WiFi-fahigen Gerdten

,Look and Find" Funktion
Uber 1,000 Modellspeicher (nur durch die GréBe der SD-Speicherkarte begrenzt)

weatronic® ist der erste Hersteller der den ETSI Standard EN 300 328 V1.8.1, “listen before talk” ein-
flhrte

"MADE IN GERMANY"

Anmerkung: Alle neuen Funktionen dieser Software Version bzw. mittlerweile erhdltliche Hardware-Upgrades sind gelb unterstrichen.

Anderungen vorbehalten - keine Haftung fir Irrtiimer und Druckfehler -Dezember 2015 - weatronic ® GmbH - SchmiedestraBe 2A - 15745 Wildau


http://www.weatronic.com

Inhaltsverzeichnis

Einleitung .2
Inhaltsverzeichnis ......... .3
1. Lieferumfang . .5
2. Sicherheitshinweise .. .6
3. Technische Daten ....... 7
4. Pflegehinweise .8
5. Allgemeine Ubersicht .9
5.1 BAT 60 Ubersicht 9

5.2 BAT 64 Ubersicht 10
5.2.1 Fixierung der Handbtigel 11

6. Ubersicht der internen Hardware ....... 12
6.1 Interne Aufbau des Senders BAT 60 12

6.2 Interner Aufbau des Senders BAT 64 1e

7. Offnen und SchlieBen des BAT SENAELS ... 13
7.1.BAT 60 13

7.2 BAT 64 14

8. Mechanische Abstimmung der SteUerkNUPPEL .......coivrienesiessessssessssessesnas 15
8.1. Einstellen der Federkraft 15

8.2. Charakteristik des SteuerknUppels einstellen 16

8.3. Austausch der SteuerknUppel 17
8.3.1 Wechsel der Sticklangen 17

8.3.2 Stick Optionen 17

8.4. Interne Kabelverlegung des SteuerknUppels 18

9. Mechanische Ausrichtung der SChAITEr ... 19
9.1 Schalterausrichtung im Handsender BAT 60 19

9.2 Schalterausrichtung im Pultsender BAT 64 20

10. Hardware Extras ....... 21
10.1 Einbau des Telemetrie Bluetooth Moduls in den Sender: 22

3

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

BAT 60 / 64 - Benutzerhandbuch V6.08 ME/JTRQNIC'

Ladevorgang des BAT Senders (10 - 19 VOIt DC) ..o 23
LED Status Information (Blinkcode und Warntone) ........ceesssssssssssnsssssseens 24
12.1. Der Sender ist ausgeschaltet und wird geladen 24
12.2. Der Sender ist eingeschaltet 24
Ein- / Ausschalten des BAT SENAErS ... 25
13.1. Einschalten 25
13.2. Ausschalten 26
133 RESET 26
13.4. Weitere besondere Moglichkeiten des Ein-/ Ausschalters 26
Benutzeroberflache 27
14.1 Startbildschirm (Telemetrie Seiten) 27
14.2. Der Bildschirm 28
14.3. Symbole der oberen Informationszeile 28
14.4. Symbole der Navigationszeile 29
14.5. Aligemeine Symbole der Eingabemasken 30
14.6. Aligemeine "Pop-up” Fenster 31

14.6.1 "Werte Pop-up” 31

14.6.2 "Tastatur Pop-up” 31

14.6.3 "(Multi) Auswahl Pop-up” 31
14.7. Einstellungen der Endlosdrehgeber 32
14.8. Funktionen des Ein-/ Ausschaltbuttons 32
Kalibrierung der Drehgeber, Schieber und SteuerknUppel ......rreresssseenns 33
Software und FIrmware UPAAte ... 34
16.1. Software Update der BAT Sender 34
16.2. Update der weatronic Empfanger (Update RX) 35
Binding eines EMPTANEEr ( TX = RX ) o eerrmmmresnmssssssssssssssssssssssssssssssssssssens 36
Einbau der RC-Komponenten in Ihr Modell

181 Einige allgemeine Sicherheitshinweise 37
“Setup Wizard" - Kurzanleitung, wie man ein neues Modell hinzuflgt ... 38
19.1 Flugzeug/Segler 38

Die Programmier-Philosophie von weatronic

Anderungen vorbehalten - keine Haftung fir Irrtiimer und Druckfehler - Dezember 2015 - weatronic ® GmbH - SchmiedestraBe 2A - 15745 Wildau



BAT 60 / 64 - Benutzerhandbuch V6.08 m.-'A'ngmc

21. Menstruktur 40 21.1.17.2 Konfiguration der Preflight Checkliste 71
21.1. Modell Einstellungen 40 2L.1.17.3 Text Editor 72
21.1.1. Modell Konfiguration 41 2l.e. Modellmanagement 73
21.1.2. Empfénger Konfiguration (BINDING) 42 21.3. Allgemeinen Einstellungen 74
21.1.2.1. Empfanger der Gizmo-Serie 43 21.3.1. Batterie Manager 75
21.1.2.1.1. Ubersicht (Draufsicht) 43 ¢1.3..Datei Manager /6
21.1.2.1.2. Akku Management 43 2133 Kalibrierung 77
21.1.2.1.3, Servobinke (Ausgabespannung) a4 21.3.4. Benutzereinstellung ( Auswahl der MenUsprache ) 77
21.1.21.4. Antennenverlegung 44 2135 Sicherheitstests 78
21.1.3. Servo Konfiguration 45 21.3.51. Reichweitentest 78
21.1.3.1 Servo Impulsrate (ms) 46 ¢1.3.5.2. Fail safe Test /8
21.1.3.2 Servo Synchronisation 47 21.36. Geber Konfiguration e
21.1.3.3 Automatische Synchronisation (Gizmo Empfanger) 48 21.3.7. WiFi Einstellungen 80
21.1.3.4 Kurveneditor Servo Synchronisation 48 214, Ausgabeeinstellungen 81
21.1.4. Telemetrie Konfiguration 49
21.1.4.1. Vario Konfiguration 49 22. FAQs (hauﬁg gestellte Fragen) 82
21.1.4.2. Bluetooth Konfiguration 50 22.1 Wie fligt man eine neue Flugphase hinzu? 82
21.1.4.3 MUX-Box Konfiguration 50 22.2 Wie erstelle ich einen Timer fUr die Motorlaufzeit? 8¢
21.1.5. Funktionen 51 22.3 Wie kann ich meine Wolbklappen / Landeklappen gleichmaBig laufen 1aSSen? ... 82
21.1.5.1. Funktions Einstellung 52 22.4 Wie kann ich das Summenignal am Empfanger aktivieren? 83
211511 Flex Rate 52 22.5 Wie kann ich eine ,Startup Warning” fir meinen Motor einstellen? 83
21.1.51 2. Flex Expo 52 22.6 Wie kann ich ein Servo umkehren? 84
21.1.5.1.3. Flex Differenzierung 52 22.7 Wie kann ich die Querruderdifferenzierung verringern wenn ich Butterfly zieh€? ... 84
21.1.5.1.4 Failsafe Pos. 53 22.8 Wo finde ich die aufgezeichneten Log-Dateien und wie kann ich diese analysieren? ........... 84
211.51.5. Dauer 53 22.9 Muss ich meine Empfanger updaten wenn ich meinen Sender upgedatet habe? ... 84
21.1.5.1.6. Kurven Editor 54 22.10 Wie kann ich die Failsafe Position im Flug einstellen? 84
21.1.5.2. Geberzuweisung 55
21.1.5.3. Trimm-Einstellung 55 23. Fehlerdiagnose 85
21.1.54. Flugphasen (FPO - Flugphasen Offset) 56 231 Unable to load page... a5
21.1.5.5. Servo-Zuordnung = 23.2 Akkulaufzeit / Verbleibende Kapazitat 85
2116, Mischer o8 23.5 Warnungs-Pop-Ups 85
¢l.1.7. Flugphasen =2 2351 Die Modelldaten sind inkonsistent... 85
2LL71 Schalterzuorgnung 20 23.5.2 Der Arbeitsspeicher sollte optimiert werden. .. 85
21.1.7.1.1 Aligemeine Infos zur Schalterzuordnung 60 235.3 Wenn Sie den Empfangertyp wechseln.. a5
21.1.7.1.2 Schalterzuordnung speziell in Verbindung mit FIUEPNASEN v 60
21.1.8. Sequenzer 61 o .
5119, Virtuelle Schafter & 24. Konformitdtserkldarungen 85
21.1.10. Timer 63
21.1.11. Limiter 64 25. Gewadhrleistung Haftungsausschluss / Schadenersatz 86
21.1.12 Lehrer Schuler 65
21.1.13. Anzeige Einstellungen (Start- und Telemetriebildschirm) 66 26. Entsorgungshinweis fur die Lander der EU 86
21.1.14. Geber Matrix 67
21.1.15. Servo Monitor 67 .
21116 Sprache & Tone 68 27. Technische Fragen? 86
21.1.17 Startup Warnings 70
21.1.17.1 Einstellung der Startup Warnings 71
4

Anderungen vorbehalten - keine Haftung fir Irrtiimer und Druckfehler -Dezember 2015 - weatronic ® GmbH - SchmiedestraBe 2A - 15745 Wildau



1. Lieferumfang

<> BAT 60 Handsender oder BAT 64 Pultsender (erhaltlich in verschiedenen Farben). Viele Kunden wahlen bereits bei der Bestellung zusdtzliche Optionen, mit
denen der Sender dann ausgeliefert wird. Grundsatzlich verfiigen die Sender (iber folgende Standards:

— Mode 1/ 3 oder Mode 2 / 4 (.8. Mechanische Abstimmung der Steuerkntippel” auf Seite 15 )
— Alle Kippschalter sind bereits eingebaut. Wurden keine individuellen Schalter bei der Bestellung ausgewahlt, so sind die Sender wie folgt ausgestattet:
» BAT 60: 2 x 2-Positionen Schalter kurz und 2 x 3-Positionen Schalter lang
» BAT 64: 5 x 2-Positionen Schalter kurz und 6 x 3-Positionen Schalter lang
<> Robuster Aluminiumkoffer mit Schaumstoffeinlage
< Netzteil inklusive Adaptern fir UK/US/EU/AU
<> Inbusschlissel fir Sender und Kulissenscheiben
< Kulissenscheiben oder auch Feedbackparts fir die Stick-Charakteristik. Set bestehend aus je einer Scheibe des Typs: SL, CD, CS und CH (siehe .8.2. Charakte-

ristik des Steuerkniippels einstellen” auf Seite 16 flir weitere Informationen)
<> Nackengurt (bei dem Handsender BAT 60) bzw. Kreuzgurt (beim Pultsender BAT 64)

<> Kurzanleitung fur das Anlegen eines neuen Modells (Quick Guide ,Setup wizard")
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2. Sicherheitshinweise

Das weatronic® 2.4 Dual FHSS - Fernsteuerungssystem ist ausschlieBlich zum Betrieb von ferngesteuerten Automodellen, Flugmodellen und Schiffsmodellen entwickelt worden und nur fir diesen Gebrauch zuldssig. weatro-

nic® Gbernimmt keine Haftung bei nicht bestimmungsgemdBem Einsatz.

Achten Sie insbesondere auf einen ausreichenden Versicherungsschutz. Jugendliche unter 14 Jahren dirfen ferngesteuerte Modelle nur unter der Aufsicht von Erwachsenen betreiben. Der Betrieb von Modellen ist ausschlieB-
lich auf daftr vorgesehenem Gelande zulassig. Ortlichen Vorschriften sind zu beachten. UnsachgemaBer Gebrauch von Modellen kann schwere Schaden verursachen und zu Verletzungen flihren bis hin zum Tode! Besondere
Aufmerksamkeit bedirfen rotierende Rotorbldtter, Propeller oder heiBe Abgase. Betreiben Sie nie Ihr Modell, wenn es nicht vollstandig funktionstiichtig ist. Sprechen Sie sich mit anderen Piloten ab und stellen Sie sich ggf. in
deren Ndhe, damit Sie bei Starts und Landungen kommunizieren kdnnen, um Unfdlle zu vermeiden. Fliegen Sie immer in dem flr den Flugbetrieb freigegebenen Luftraum und tberfliegen Sie niemals Zuschauer oder Personen,

die sich in der Nahe des Flugplatzes aufhalten.
Das weatronic® 2.4 Dual FHSS-System kann mit anderen 2.4 GHz-Systemen, aber auch zeitgleich mit 35/40/72 MHz-Anlagen eingesetzt werden. Eine Frequenzkontrolle ist bei 2,4GHz nicht mehr notwendig. Mehr als 120

weatronic® 2.4 Dual FHSS-Systeme konnen gleichzeitig betrieben werden.

HINWEIS
Bevor Sie Ihr Modell betreiben, fiihren Sie folgende Routinekontrollen durch:
<> Sichern Sie lhr Modell und halten Sie einen Sicherheitsabstand zu Anderen.

< Achten Sie auf Zuschauer, vor allem, da diese sich nicht Gber die potenziellen Gefahren bewusst sind!

< Weisen Sie Zuschauer auf Gefahrenquellen hin, wie z.B. rotierende Rotorbldtter, Propeller oder heiBe Abgase von Turbinen.

<> Schalten Sie als erstes den Sender ein, danach erst den Empfanger des Modells.

< Testen Sie vor dem Flug alle Funktionen lhres Modells und des Senders auf ihre Richtigkeit. Fliegen Sie nicht, wenn eine Funktion Fehler aufweist!

<> Priifen Sie die Failsafe-Einstellungen und die Antennenverlegung im Modell. Fliegen sie nicht, wenn etwas nicht korrekt ist!

<> Sollten ohne verbundenen Empfanger Einstellungen eines Modells verandert worden sein, werden diese nach erfolgtem Bootvorgang des Senders sofort mit dem Empfdanger abgeglichen. Dies kann kurzfristig zu einge-
schrankten Steuerfunktionen fiihren.

<> Prifen Sie den Ladezustand der Akkus. Sollte dieser nicht ausreichend sein, verschieben Sie den Flug!

<> Achten Sie auf rotierende Rotorblatter und Propeller! Ein unbeabsichtigtes Einschalten des Motors kann Schdden hervorrufen und Sie oder andere ernsthaft Verletzten, Finger abtrennen oder im Extremfall bis zum Tode
flhren.

< Entfernen Sie IMMER solche Gefahrenquellen von Ihrem Modell, besonders wenn sie Programmier- oder andere Einstellungen durchfiihren!

HINWEIS

Bitte beachten Sie die folgenden Punkte, wenn Sie Ihren Sender laden wollen:
< \/erwenden Sie immer eine passende Stromversorgung, um den Sender zu laden. Das mitgelieferte Netzteil ist am besten geeignet. weatronic Gibernimmt keine Haftung fiir Schaden, die auf Grund einer falschen Stromver-

sorgung entstanden sind.
< Fiihren Sie niemals irgendwelche Anderungen am Battery-Board (Ladegerat) durch.
< (ffnen Sie wahrend des Ladevorganges niemals das Gehause des Senders.
< Die AuBentemperatur beim Ladevorgang sollte nicht hoher als 35 Grad sein.
<> \/erursachen Sie keinen Kurzschluss an den Batterien. Vermeiden Sie jeglichen Kontakt von leitendem Material wie zum Beispiel einem Metallschraubenzieher.
< Legen Sie die Batterien niemals in ein Feuer. Die Batterien werden sich aufblahen und dann explodieren.
< \/ermeiden Sie jeglichen Kontakt zu Hitzequellen. Wenn zum Beispiel die Akkus Ihr Elektrolyt verlieren oder komisch zu riechen anfangen vermeiden Sie den Betrieb und versuchen Sie eventuelle Hitzequellen zu entfernen.

Achten Sie auf rotierende Rotorbldtter und Propeller! Ein unbeabsichtigtes Einschalten des Motors kann Schaden
hervorrufen und Sie oder andere ernsthaft Verletzten, Finger abtrennen oder im Extremfall bis zum Tode fiihren.
DA N G E R Entfernen Sie IMMER solche Gefahrenquellen von lhrem Modell, besonders wenn sie Programmier- oder andere
Einstellungen durchfiihren! Achten Sie IMMER auf zufallig vorbeikommende Zuschauer, die die méglichen Gefahren
nicht kennen kdnnen.

é Das Gerdt enthalt Kleinteile, die verschluckt werden konnen. Bitte achten Sie daher besonders auf Babys und Klein-

kinder!
Nicht fiir Kinder unter 3 Jahren empfohlen - es kénnen Kleinteile eingeatmet oder verschluckt werden.
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3. Technische Daten

< FunkUbertragung:

< Frequenzspektrum;

<> Hopping-Frequenzen:

< Hopping Geschwindigkeit:
< empfangsempfindlichkeit:
< Ausgangsleistung:

< Antennen:

< Aufldsung des Servoausgangs:
< “Kanadle™:

< Bildschirm:

< Akku:

< Ladespannung:

< Temperaturbereich:

< Abmessungen:

< Gewicht:

< Firmware:

< Software:

< Extras:

<> optionale Extras:

< Steuerknippel Technologie:
< Steuerknuppel Aufldsung:
< Audio Ausgabe:

< Anschlisse:

< weatronic Entsorgungsnummer:

< FCCID:

< |C
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Adaptives Frequenzsprungverfahren mit “Listen before Talk” Funktion

2.401 to 2.483,5 GHz

80

10ms / 100Hz

-100 dBm

20 dBm (100 mw)

2 x Patch-Antennen (Abstrahlwinkel > 180°)

Echte 12-Bit Auflésung, 4.096 Schritte

Keine Begrenzung von ,Kandlen"” mehr - lesen Sie mehr im Kapitel 20 tber die neue weatronic Programmier-Philosophie

5" kapazitiver Touchscreen mit einer Auflésung von 800 x 480 Pixel Farb LCD

4 Li-lon Zellen a 3.000 mAh und eigenem Akku Management, auch mit 6 Zellen erhaltlich (.21.3.1. Batterie Manager” auf Seite 75)
10,0-19,0 Volt

-10 °C bis +60 °C, nicht kondensierend
BAT 64: 278 x 350 x 72mm BAT 60: 218 x 195 x 55 mm
BAT 64:1,98kg, BAT 60: 1,3kg

upgrade Uber USB-Schnittstelle

upgrade Uber USB-Schnittstelle

integriertes GPS und W-LAN

Bluetooth, Vibration, Knlippelschalter, 6Zellen Upgrade, Poti-Kappen aus Aluminium, Stick-Grundplatte aus Aluminium, andere Schaltervarianten

Hall Sensoren und einstellbare Charakteristik der Sticks

Echte 12-Bit Aufldsung

interner Lautsprecher und 3,5 mm Anschluss fiir Stereo-Kopfhérer

2 x USB, 1 x USB mini, 3,5 mm Klinkenbuchse fiir PPM in/out Signal, 3,5 mm Klinkenbuchse fiir Stereo-Kopfhérer, Standard Ladebuchse, Micro SD Kartenschacht
905 344 19 WEEE

BAT 60: W3X2754-60

BAT 64: in Bearbeitung (siehe www.weatornic.com)

BAT 64: in Bearbeitung (siehe www.weatornic.com) BAT 60: 11388A-600
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4. Pflegehinweise

< Bitte verwenden Sie zur Reinigung des Gehduses und des Displays nur ein weiches, leicht angefeuchtetes Tuch.

< Um eine lange Lebensdauer zu gewahrleisten, sollten ebenfalls die Steuerknippel sauber gehalten werden. Bei normalem Gebrauch ist eine Reinigung der
Steuerkn(ppel nicht nétig. Sollte es dennoch zu stdrkeren Verunreinigungen kommen, verwenden Sie bitte ein synthetisches Schmiermittel (maximal einen
Tropfen), das nicht verharzt oder polymerisiert. Dieses Ol ist mit einem Tuch vorsichtig auf das zentrale Kugelgelenk der Steuerkniippel aufzubringen. Bei
Fragen stehen wir Innen gerne zur Verfigung.

<> Wird der Sender in Gebieten mit hoher Luftfeuchtigkeit eingesetzt, kann es zu Feuchtigkeitsbildung im Inneren des Senders kommen. Achten Sie bitte darauf,
dass Ihr Sender vor einem neuen Einsatz wieder vollstandig trocken ist.

< Sollte der Sender durch Regen oder andere Umstande nass werden und Feuchtigkeit in den Innenraum gelangen, schalten Sie ihn bitte sofort aus. Erst wenn
der Sender wieder vollstandig trocken ist, sollten Sie ihn wieder nutzen.

< \lermeiden Sie besonders staubige Orte, an denen der Sender zum Einsatz kommen soll und reinigen Sie regelmaBig die kleinen Offnungen an Trimmern
(Endlosdrehgeber) und Schaltern von Verschmutzungen.

<> FUr eine optimale Dateniibertragung diirfen die Antennen im Sender nicht von auBen blockiert werden. Die Antennen befinden sich unter der schwarzen

Frontabdeckung (siehe ..5. Allgemeine Ubersicht” auf Seite 9). Teile des Kérpers, anderweitige Abdeckungen oder auch elektrisch leitendes Material be-
einflussen die Ubertragungsqualitat, was bis zu einem Verlust der Datenverbindung zum Modell fihren kann.

< \/iele Bauteile des Senders kdnnten durch Magnetfelder beeinflusst werden.
< Bitte achten Sie darauf, dass sich keine starken Magnete im Umfeld des Senders befinden.

< Sollten Sie Ihren BAT 60 fir Idngere Zeit nicht nutzen, laden Sie bitte die Akkus vollstandig auf und verstauen Sie den Sender an einem kiihlen und trockenen
Ort. Besonders geschUtzt ist der Sender in dem mitgelieferten Aluminiumkoffer. Direkte Sonneneinstrahlung auf den Sender wadhrend der Lagerzeit sollte
vermieden werden. Achten Sie bitte auch darauf, dass der Sender vollstandig trocken ist, bevor er verstaut wird..
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(BAT60)

zentrales Kugelgelenk (BAT64)
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5. Aligemeine Ubersicht

5.1 BAT

60 Ubersicht

Auf der rechten Seite sehen Sie die verschiedenen Ansichten des BAT 60. Alle wichtigen mechanischen Teile sind markiert und werden im Folgenden erklart.

HINWEIS

Die beiden eingebauten Patch-Antennen dirfen wdhrend der Dateniibertragung weder verdeckt, noch blockiert werden. Die Lage der Antennen im Sender ist mit

den roten Strichen auf der rechten Abbildung markiert.

1*
2*

3*
4*
5*

6*
7*
8*

g*
10%
11*%
12*
13*
14*
15%
16*

Obere Drehgeber,
Obere Schalter,

Lautsprecher,
Digitale Endlos - Drehgeber

Ein / Ausschalter,

Abbildung zeigt die optionale Ausstattung mit Aluminium-Kappen

es stehen 7 verschiedene Schalter zur Verfligung, um die individuellen Wiinsche abzudecken. Alle Schaltervarianten
(Toggle Switches - TS) finden Sie in unserem Online-shop. Der Austausch der Schalter ist einfach und im

.1 Schalterausrichtung im Handsender BAT 60" auf Seite 19 erklart.
.21.4. Ausgabeeinstellungen” auf Seite 81 beschreibt die Lautstdrke Einstellung

insgesamt 6 Stlick stehen neben dem rechten und linken Stick zur Verfligung

zusatzliche Funktion: Anderungen von Eingaben werden gespeichert und Umschaltung direkt auf den Startbildschirm,
siehe .14.8. Funktionen des Ein-/ Ausschaltbuttons” auf Seite 32

Aufhdngung fur den Nacken-Gurt

USB Standard Port 1,
Ladebuchse (10 - 19 Volt)

Micro SD Card,
USB Standard Port 2,
PPM Signal (in/out),
Kopfhoreranschluss,

Mini USB,

nur fr Speichermedien - hier erfolgt keine Datenaufzeichnung o.a.

SCD
= [

nur fr Speichermedien, die Datenaufzeichnung erfolgt intern im Sender!

nur fr Speichermedien - hier erfolgt keine Datenaufzeichnung o.a.

siehe ,21.1.12 Lehrer Schiiler” auf Seite 65 flr weitere Informationen

fr 3,5mm Klinkenstecker

Service Buchse (nur fir die interne Nutzung der weatronic Servicemitarbeiter)

Wippschalter (links und rechts)

Seitliche Drehgeber (links und rechts)

Metallbiigel

9
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NICHT VERDECKEN!!

Ansicht von hinten

Seitenansicht
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5.2 BAT

64 Ubersicht

Auf der rechten Seite sehen Sle die verschiedenen Ansichten des BAT 64. Alle wichtigen mechanischen Teile sind markiert und werden im Folgenden erklart.

HINWEIS

Die beiden eingebauten Patch-Antennen dirfen wahrend der Datentbertragung weder verdeckt, noch blockiert werden. Die Lage der Antennen im Sender ist mit

den roten Strichen auf der rechten Abbildung markiert.

l*

20
g
4
g
g
-

8*

g*
10*
11*%
12%
13%
14*%

Obere Schalter,

Digitale Endlos - Drehgeber,

Lausprecher,

Mittlere Schalter (TS),
Schieber

Obere Drehgeber,

Ein / Ausschalter,

Ladebuchse (10 - 19 Volt)

Mini USB,
USB Standard Port 1,
Micro SD Card,
USB Standard Port 2,
PPM Signal (in/out),

Kopfhdéreranschluss,

es stehen 7 verschiedene Schalter zur Verfligung, um die individuellen Wiinsche abzudecken. Alle Schaltervarianten
(Toggle Switches - TS) finden Sie in unserem Online-shop. Der Austausch der Schalter ist einfach und im

9.2 Schalterausrichtung im Pultsender BAT 64" auf Seite 20 erklart.

insgesamt 8 Stlick stehen neben dem rechten und linken Stick zur Verfligung
21.4. Ausgabeeinstellungen” auf Seite 81 beschreibt die Lautstarke Einstellung

die mittleren Schalter sind fest verbaut und nicht wechselbar

Abbildung zeigt die Standardausstattung mit Kunststoff-Kappen

zusatzliche Funktion: Anderungen von Eingaben werden gespeichert und Umschaltung direkt auf den Startbildschirm,

siehe ,14.8. Funktionen des Ein-/ Ausschaltbuttons” auf Seite 32

-]

Service Buchse (nur fir die interne Nutzung der weatronic Servicemitarbeiter)

nur fir Speichermedien - hier erfolgt keine Datenaufzeichnung o.d.

nur fir Speichermedien, die Datenaufzeichnung erfolgt intern im Sender!
nur fr Speichermedien - hier erfolgt keine Datenaufzeichnung o.a.
siehe .21.1.12 Lehrer Schiller” auf Seite 65 fiir weitere Informationen

fir 3,5mm Klinkenstecker
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NICHT VERDECKEN!!!
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Kontrollelemente Mitte mit externen Anschliissen
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5.2.1 Fixierung der Handbiigel

Fir den Transport konnen die beiden Bligel des BAT 64 nach vorne geklappt werden. So passt der Sender optimal in den mitgelieferten weatronic Koffer und
gleichzeitig werden die Sticks des Senders wahrend des Transportes geschutzt.

Wahrend der Nutzung des Senders werden die beiden Biigel arretiert. Dies geschieht wie folgt:

1. Wenn Sie vor dem Sender stehen bewegen Sie die Bligel zu sich heran, bis diese in einer vertikalen Position stehen. Kénnen die Bligel nicht komplett
aufgerichtet werden, driicken Sie sie leicht runter.

2. Nehmen Sie die Biigel einzeln fest in Ihre Hand und bewegen Sie dann den Buigel nach oben. Sie werden merken, wie die Bligel einrasten. Wenn Sie die
Blgel jetzt nach vorne klappen wollen, ist dies nicht mehr moglich.

3. Um die Arretierung wieder zu I6sen, driicken Sie die Biigel einzeln vertikal in den Sender. Sie spiren, wie die Biigel in den Sender zurtick gleiten und die
Arretierung geldst wird. Nun kénnen die Bligel wieder fiir den Transport oder in der Pause nach vorne geklappt werden.

Transportposition

Bligel in die vertikale Position bringen

Einzeln hochziehen und dadurch arretieren
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6. Ubersicht der internen Hardware

6.1 Interne Aufbau des Senders BAT 60

Es gibt 3 Hauptleiterplatten:
<> Das Mainboard ist die groBte Leiterplatte, an der mehrere kleine Leiterplatten angeldtet sind. Dazu gehdren u.a. die Antennen, die Drehgeber und die vorderen
Wippschalter. Das Mainboard ist verantwortlich fiir die Funkibertragung und ist somit das wichtigste Bauteil des Senders.

< Das sogenannte ,Batterie Board” enthdlt die 4 Li-lon-Zellen. Es enthdlt die Lade- Entladeelektronik und die Kapazitdtsiiberwachung jeder einzelnen Zelle.
Dariiber hinaus werden hier die Ladevorgénge iiberwacht, die Temperatur und der Strom, inklusive dem Uberspannungsschutz. Das Akku Management ver-
wendet jeweils 3 Zellen zum Betrieb des Systems, die vierte Zelle wird als Reserve genutzt. Nach jedem vollstandigen Ladevorgang des Senders wird eine
andere Zelle in einem rollierenden Verfahren ausgewahlt, um eine gleichmaBige Alterung der Zellen zu gewahrleisten.

<> Das Linux / Display Board (LINDIS) beinhaltet den Linux-PC und stellt die Benutzeroberflache fiir alle Eingaben und Programmierungen des Nutzers bereit.
Fir die Kontrolle und Steuerung wahrend des Fluges ist dieses Board nicht zwingend erforderlich.

Zusatzlich zu den Hauptleiterplatten gibt es noch kleinere Boards:
< |eder SteuerknUppel verfligt (iber 2 Leiterplatten der Hall-Sensoren. Die Kabel zwischen diesen Platten und dem Mainboard stellen die wichtigste Verbindung
innerhalb des BAT 60 dar.

< WWeitere kleine Leiterplatten finden sich an jedem Schalter und an den zwei seitlichen Drehgebern in der Unterschale des Gehduses.

6.2 Interner Aufbau des Senders BAT 64

Es gibt 3 Hauptleiterplatten:
< Das Mainboard ist die groBte Leiterplatte, an der mehrere kleine Leiterplatten angeldtet sind. Dazu gehéren u.a. die Antennen, die Drehgeber und die vorderen
Wippschalter. Das Mainboard ist verantwortlich fiir die Funkibertragung und ist somit das wichtigste Bauteil des Senders.

< Das sogenannte ,Batterie Board” enthalt die 4 Li-lon-Zellen. Es enthadlt die Lade- Entladeelektronik und die Kapazitdtsiiberwachung jeder einzelnen Zelle.
Dariiber hinaus werden hier die Ladevorgénge iiberwacht, die Temperatur und der Strom, inklusive dem Uberspannungsschutz. Das Akku Management ver-
wendet jeweils 3 Zellen zum Betrieb des Systems, die vierte Zelle wird als Reserve genutzt. Nach jedem vollstandigen Ladevorgang des Senders wird eine
andere Zelle in einem rollierenden Verfahren ausgewahlt, um eine gleichmaBige Alterung der Zellen zu gewahrleisten.

<> Das Linux / Display Board (LINDIS) beinhaltet den Linux-PC und stellt die Benutzeroberflache fir alle Eingaben und Programmierungen des Nutzers bereit.
Fir die Kontrolle und Steuerung wahrend des Fluges ist dieses Board nicht zwingend erforderlich.

Zusatzlich zu den Hauptleiterplatten gibt es noch kleinere Boards:
< Jeder SteuerknUppel verfiigt tiber 2 Leiterplatten der Hall-Sensoren. Die Kabel zwischen diesen Platten und dem Mainboard stellen die wichtigste Verbindung
innerhalb des BAT 64 dar.

< WWeitere kleine Leiterplatten finden sich an jedem Schalter und an den zwei seitlichen Drehgebern in der Unterschale des Gehduses.
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7. Offnen und SchlieBen des BAT Senders

7.1. BAT 60

Offnen:
< Um den Sender zu 6ffnen schalten Sie diesen bitte aus. Alle elektronischen Komponenten im Sender sind mit gréBter Achtsamkeit zu behandeln und nur mit
dem entsprechenden Fachwissen dirfen sie entfernt oder wieder eingebaut werden.

< Nutzen Sie die obere Schaumstoffeinlage aus dem Senderkoffer als Unterlage und legen Sie den BAT 60 mit der Oberseite nach unten darauf.
<> Schrauben Sie mit dem mitgelieferten 2,5 mm Inbusschlissel alle 6 Schrauben (M3x20mm) aus dem Gehduseboden.
< Heben Sie den Gehduseboden ca. 1 cm an und klappen Sie ihn dann vorsichtig nach vorne (Vorsicht bei den zwei Kabeln).

< Wenn Sie mdchten, kénnen Sie die zwei Kabel zwischen dem oberen und unteren Gehduseteil abstecken (es handelt sich um die Kabel der seitlichen Drehge-
ber). Wir empfehlen Ihnen, die Kabel angesteckt zu lassen und den Gehduseboden wie rechts abgebildet abzulegen.

< Auf unserer Homepage finden Sie ein kurzes Video, welches das Offnen und SchlieBen des Senders beschreibt.

HINWEIS
Befolgen Sie diese Richtlinien, um das Risiko von ESD-Schdden (Elektro Static Discharge - Elektrostatische Entladung) zu vermeiden. Beachten
Sie hierzu auch https://de.wikipedia.org/wiki/Elektrostatische Entladung
1. Trennen Sie das Netzkabel und alle anderen Kabel die an den Sender angeschlossen sind.

« 2. Vermeiden Sie Steckkontakte, Bauteile, Verbindungspins oder offene Leiterbahnen zu beriihren.

3. Legen Sie keine Komponenten auf einer Metalloberflache ab. Kurzschlussgefahr!
4. Polyester und Wollkleidung, Kunststoffe und Teppichbdden kdnnen zu elektrostatischer Aufladung fiihren deren Entladung zu Beschadi-
gungen an elektronischen Bauteilen fiihrt.

SchlieBen:

< Nachdem Sie lhre individuellen Einstellungen vorgenommen haben wird es Zeit, das Gehduse wieder zu schlieBen. Bitte folgen Sie genauestens den An-
weisungen, damit ein zuverldssiger Betrieb des Senders gewahrleistet ist. Auch fiir das SchlieBen des Senders finden Sie auf unserer Homepage ein kurzes
Video.

< Wir empfehlen erneut die Verwendung der oberen Schaumstoffeinlage aus dem Senderkoffer als Unterlage. Legen Sie den BAT 60 mit der Oberseite nach
unten darauf.

<> Priifen Sie bitte zuerst, ob alle Kabel korrekt angeschlossen sind und mit den Steckverbindungen fest verbunden sind. Kontrollieren Sie jede einzelne Verbin-
dung und driicken Sie jeden Stecker noch einmal vorsichtig fest - nur zur Sicherheit! Danke!

< Sollten Sie die Kabel der beiden seitlichen Drehgeber entfernt haben, schlieBen Sie diese bitte jetzt wieder an. Auch hier sollte die Verbindung sehr genau
kontrolliert werden.

<> Heben Sie nun langsam den Gehauseboden (iber die Oberschale und vergewissern Sie sich, dass sie beiden Verbindungskabel richtig platziert sind.
< Nun schlieBen Sie vorsichtig das Gehduse. Priifen Sie dabei, dass keine Kabel eingeklemmt sind.
< Schrauben Sie alle 6 Schrauben (M3x20mm) mit dem 2,5 mm Inbusschlissel fest. Wir empfehlen ein maximales Drehmoment von 80 Ncm (,handfest”).

<> Schalten Sie den Sender zur Kontrolle ein. Sollte es nétig sein, kalibrieren Sie die Geber. Wie eine Kalibrierung durchzufiihren ist, finden Sie in den Allgemeinen
Einstellungen (.15. Kalibrierung der Drehgeber, Schieber und Steuerkniippel” auf Seite 33).
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ZWISCHEN den Antennen und den
oberen Schaltern positioniert werden.
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7.2 BAT 64
Offnen:

< Um den Sender zu 6ffnen schalten Sie diesen bitte aus. Alle elektronischen Komponenten im Sender sind mit groBter Achtsamkeit zu behandeln und nur mit
dem entsprechenden Fachwissen dirfen sie entfernt oder wieder eingebaut werden.

< SchlieBen Sie die Klappe, unter der sich die Anschlisse fiir die Ladebuchse, etc. befinden.

< Nutzen Sie die obere Schaumstoffeinlage aus dem Senderkoffer als Unterlage und legen Sie den BAT 64 mit der Oberseite nach unten darauf. Klappen Sie die

Tragebtigel hoch und nutzen Sie diese als zusatzliche Fixierung an Ihrem Tisch, wie in der Zeichnung rechts zu sehen. Sie kénnen den Sender mit angeklapp-
ten Blgeln auch direkt auf den Schaumstoff legen.

< Entfernen Sie die 4 Gumminoppen auf der Unterseite. Diese sind nur eingedriickt und kénnen leicht entfernt werden.
<> Schrauben Sie mit dem mitgelieferten 2,5 mm Inbusschlissel alle 8 Schrauben (M3x20mm) aus dem Gehauseboden.

< Heben Sie den Gehduseboden vertikal nach oben. Die Seitenteile des Senders sind mit der Unterschale verbunden und werden ebenfalls mit angehoben. Eine
Kabelverbindung zwischen der oberen und der unteren Gehduseschale gibt es nicht.
< Auf unserer Homepage finden Sie ein kurzes Video, welches das Offnen und SchlieBen des Senders beschreibt.

HINWEIS

A
Aiad

Befolgen Sie diese Richtlinien, um das Risiko von ESD-Schaden (Elektro Static Discharge - Elektrostatische Entladung) zu vermeiden. Beachten

Sie hierzu auch https://de.wikipedia.org/wiki/Elektrostatische_Entladung
1. Trennen Sie das Netzkabel und alle anderen Kabel die an den Sender angeschlossen sind.

2. Vermeiden Sie Steckkontakte, Bauteile, Verbindungspins oder offene Leiterbahnen zu berthren.
3. Legen Sie keine Komponenten auf einer Metalloberflache ab. Kurzschlussgefahr!

4. Polyester und Wollkleidung, Kunststoffe und Teppichbdden kénnen zu elektrostatischer Aufladung fiihren deren Entladung zu Beschadi-
gungen an elektronischen Bauteilen fiihrt.

SchlieBen:
< Nach dem Sie Ihre individuellen Einstellungen vorgenommen haben wird es Zeit, das Gehduse wieder zu schlieBen. Bitte folgen Sie genauestens den An-

weisungen, damit ein zuverldssiger Betrieb des Senders gewahrleistet ist. Auch fiir das SchlieBen des Senders finden Sie auf unserer Homepage ein kurzes
Video.

< Wir empfehlen erneut die Verwendung der oberen Schaumstoffeinlage aus dem Senderkoffer als Unterlage. Legen Sie den BAT 64 mit der Oberseite nach
unten darauf.

<> Priifen Sie bitte zuerst, ob alle Kabel korrekt angeschlossen sind und mit den Steckverbindungen fest verbunden sind. Kontrollieren Sie jede einzelne Verbin-
dung und driicken Sie jeden Stecker noch einmal vorsichtig fest - nur zur Sicherheit! Danke!

<> Heben Sie nun langsam den Gehduseboden (iber die Oberschale und vergewissern Sie sich, dass besonders die beiden Verbindungskabel der duBeren Schalter
richtig platziert sind und nicht eingequetscht werden.

<> Nun schlieBen Sie vorsichtig das Gehduse. Priifen Sie dabei, dass keine Kabel eingeklemmt sind.
< Schrauben Sie alle 8 Schrauben (M3x20mm) mit dem 2,5 mm Inbusschlissel fest. Wir empfehlen ein maximales Drehmoment von 80 Ncm (,handfest”).

< Driicken Sie dann alle 4 GummifiiBe wieder in Ihre Offnungen. ACHTUNG: Bevor die FiiBe in die Unterschale gedriickt werden, sollte der Sender in die Hand
genommen werden. So vermeiden Sie evtl. Beschadigungen an Schaltern oder anderen Gebern.

<> Schalten Sie den Sender zur Kontrolle ein. Sollte es nétig sein, kalibrieren Sie die Geber. Wie eine Kalibrierung durchzufiihren ist, finden Sie in den Allgemeinen
Einstellungen ,15. Kalibrierung der Drehgeber, Schieber und Steuerkniippel” auf Seite 33.
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BAT 64 ohne unterer Gehauseschale

_G-umminoapen

“;" - <
Stellen Sie sicher, dass das duBerste
Kabel beim SchlieBen nicht eingeklemmt wird.
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BAT 60/ 64 - Benutzerhandbuch v6.08 WEATRONIC
8. Mechanische Abstimmung der Steuerkniippel
<> Die Steuerkniippel der neuen Senderfamilie von weatronic wurden véllig neu konzipiert und entwickelt. Sie ermoglichen es, jede der 4 Achsen auf lhre per- [X]Select Stick Mode | Asd 00h:10m Cim
sonlichen Bedirfnisse anzupassen. Sie kdnnen sowohl die Riickstellfederkraft jeder Achse einstellen, als auch die Charakteristik andern.

<> Die individuelle Einstellung der Stick-Charakteristik wird der Hauptgrund sein, weshalb man das Gehduse des Senders 6ffnen wird. Es gibt 4 verschiedene
Stick Modes (Mode 1 bis 4 - siehe Abbildung rechts). Der BAT Sender kann mit dem Mode 1 oder Mode 2 vorkonfiguriert bestelt werden. Ein mechanischer
Wechsel des Flugmodes ist jederzeit moglich.

<> FUr die Funktion Motor / Butterfly wird in den meisten Fallen eine sogenannte “Ratsche” als Charakteristik verwendet. Fir den Wechsel des Modes und damit
der Charakteristik des Sticks von einem Steuerknippel auf den anderen, kénnen die Kulissenscheiben untereinander sehr leicht getauscht werden.

Mode 1

[E]Select Stick Mode | weatronic glider

Mode 1

8.1. Einstellen der Federkraft
< Die Federkraft ldsst sich sehr leicht in 8 Positionen genau den Wiinschen des Piloten anpassen.

< Wie auf dem Bild rechts zu sehen ist, bestimmt der eine Federarm je nach Position die Starke der Vorspannung. Je weiter die beiden Federarme voneinander
entfernt sind, umso groBer ist die Federkraft und damit die Riickstellkraft der Achse. Stellen Sie so die gewtlinschten Rickstellkrafte der Sticks fur jede ein-
zelne Achse nach lhren Wiinschen ein.

<> Eine Modifizierung der Feder wird untersagt und kann zu Fehlern der Steuerung fiihren! Sollten Sie Fragen zu diesem Thema haben, stehen wir Ihnen gerne
zur Verfligung.
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8.2. Charakteristik des Steuerkniippels einstellen
< Die Verstellmoglichkeiten der weatronic Kniippelmechanik bietet Ihnen einzigartige Lésungen.

<> Natdrlich kénnen Sie zuerst einmal die 4 verschiedenen Mode selbst andern. Hierzu geniigt es bereits die 2 Kulissenscheiben der beiden horizontalen Kniip-
pelachsen zu tauschen.

< Hinzu kommt dann noch die innovative Méglichkeit der Achse wo normalerweise die Ratsche verwendet wird mit einem 30% federbelasteten Teilbereich zu
erweitern.

<> Generell kann jede Achse mit einer der 8 verschiedenen Kulissenscheiben versehen werden.
< Das Wechseln einer dieser ,Kulissenscheiben” ist denkbar einfach:
1. Als ersten Schritt entspannen Sie die Feder, indem Sie den einen Federarm aushaken (siehe griiner Pfeil in dem oberen Bild).
2. Dann klappen Sie den Federarm weg (roter Pfeil), so dass Sie gut an die Kulissenscheibe heran kommen.
3. Mit dem 2 mm Inbusschlissel kénnen Sie nun die weiBe Kulissenscheibe entfernen (blauer Pfeil).
4

. Wahlen Sie eine neue Kulissenscheibe entsprechend der von Ihnen gewtiinschten Charakteristik aus. Es stehen 7 verschiedene zur Verfiigung. Die Kirzel
befinden sich auf der AuBenseite jeder Scheibe:

» CN: CenterNormal (linearer Kraft) » SL: SLide (keine “Ratsche” sondern eine glatte
Oberflache)
» CD: CenterDetend (wie"SL", nur mit einer zusatzlichen

» CS: CenterSoft (progressive oder ansteigender Kraft) Markierung fir die Mittelstellung)

» CH: CenterHard (regressive oder zuriickgehende Kraft) » MA: MixA (Kombination von “Ratsche” und “federbelas

tet”, z.B. flir das innovative Gas-/ Bremskonzept)

» ST:STep (die “Ratsche”)
» MB: MixB (gespiegelte MA fiir die andere Seite)

5. Befestigen Sie die gewtinschte Kulissenscheibe wieder mit dem Inbusschlissel. Sollte ein kleiner Grat auf der Kulissenscheibe einen optimalen Sitz ver-
hindern, ist dieser mit einer Feile zu entfernen. Die Kiirzel auf der Scheibe zeigen dabei nach auBen.

6. Ziehen Sie die Schraube nur "Handfest” (maximal 40 Ncm) an. Achten Sie darauf, dass die Kunststoffseite komplett am Aluminium anliegt.
7. Zuletzt klappen Sie die Feder wieder hoch und haken den freien Federarm wieder ein.

HINWEIS

Der oberen Seiten der Kulissenscheiben (dunkelgriiner Pfeil im unteren Bild) ist besondere Beachtung zu schenken, da auf ihnen die Kugellager der Federarme

laufen. Selbst kleine Kratzer oder Beulen kénnen ein ,kratziges" Gefuihl am Steuerknlppel verursachen. Samtliche Kulissenscheiben sind auch als Ersatzteile ’
verfiigbar. . 1”

Der untere Rand der Kulissenscheibe und die Riickseite miis-
sen komplett am Aluminium anliegen. Nur dann hat man eine
perfekte Ausrichtung.

Sollte ein kleiner Grat an der Kulissenscheibe den perfekten
Sitz verhindern, entfernen Sie ihn bitte vorsichtig mit einer
Feile.
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8.3. Austausch der Steuerkniippel
8.3.1 Wechsel der Stickldngen

< Um die Lange der Steuerknippel zu andern oder auch einen Steuerknippel mit einem Geber einzusetzen, muss dieser leicht zu wechseln sein. Alle Steuer-
kniippel sind in der Senderfamilie von weatronic nur eingeschraubt.

< Bitte schrauben Sie die Kniippel gegen den Uhrzeigersinn heraus und den gewinschten neuen Kniippel im Uhrzeigersinn wieder ein (siehe Zeichnung rechts).
Bitte verwenden Sie flir den Wechsel kein Werkzeug und drehen Sie die Kniippel nur ,handfest” wieder ein.

< |m weatronic Online shop finden Sie alle verfligbaren Stickvarianten und -langen.

8.3.2 Stick Optionen

Sie haben verschiedene Moglichkeiten, Ihre Sticks durch Schalter oder/ und Drehgeber aufzuwerten. In unserem Onlineshop finden Sie alle angebotenen Variati-
onen. Zur Zeit bieten wir neben verschiedenen Langen auch 2 verschiedene Schalter fir die Sticks an:
— 3-Stufen Schalter

— Drehgeber mit Tastfunktion
Der Einbau der Schalter ist sehr einfach und benutzerfreundlich. Bitte folgen Sie den folgenden Schritten:

1. Schalten Sie den Sender aus und 6ffnen Sie das Gehause (7. Offnen und SchlieBen des BAT Senders” auf Seite 13).

2. Schrauben Sie den Stick ab, den Sie austauschen mdchten. Sollen Sie einen Stick austauschen, der bereits einen Schalter hat, folgen Sie bitte den Punkten
7-3 in umgekehrter Reihenfolge mit dem entsprechenden Ausbau des Kabels.

3. Nehmen Sie den neuen Stick mit dem Stickschalter und fiihren Sie das Kabel vorsichtig durch die Kugel und aus der darunter seitlich liegenden Offnung
(wie im Bild rechts ersichtlich). Das Kabel lasst sich sehr leicht durchfdadeln - bitte vermeiden Sie kraftvolles ziehen oder driicken.

4. Schieben Sie den neuen Stick so weit wie méglich in die Offnung der Kugel. Bitte noch nicht drehen!
5. Nehmen Sie das Ende des Kabels und drehen Sie das Kabel 5x gegen den Uhrzeigersinn.

6. Schrauben Sie nun den neuen Stick fest und halten dabei das Ende des Kabels fest. Wahrend der Stick fest geschraubt wird, sollte sich das Kabel entspre-
chend wieder aufdrehen.

7. Stecken Sie den Stecker des Kabels in den freien Steckplatz der kleinen Platine fir den Hall-Sensor (siehe Bild). Die Lange des Kabels ist genau daftir
ausgelegt. Kontrollieren Sie erneut den korrekten Sitz des Steckers.

8. SchlieBen Sie wieder das Sendergehéuse (.7. Offnen und SchlieBen des BAT Senders” auf Seite 13)
9. HabenSie mitdem neuen Stick einen 3-Stufen Schalter eingebaut, sokénnen Sie nun den Schalter auf dem Stick ausrichtenund mitderkleinen Mutter fixieren.

Nach der Montage eines Stickschalters aktivieren Sie die Schalter softwareseitig in den Allgemeinen Einstellungen (.21.3.6. r Konfi
1. Offnen Sie in den "Allgemeinen Einstellungen” > “Geber Konfiguration” > “Kniippelschalter Konfiguration”.

2. Wahlen Sie aus der Mentauswahl Ihren Schalter aus.
3. Verlassen Sie das Ment und starten Sie Ihren Sender neu.

Wir empfehlen lhnen, den Sender bereits mit vormontierten Kniippelschaltern zu bestellen. Sollten Sie sich eine spatere Installation nicht zutrauen oder diese
lieber von einem erfahrenen Techniker durchgefiihrt werden, senden Sie lhren Sender an unseren technischen Support.

HINWEIS

weatronic Gbernimmt keine Haftung bei einem fehlerhaften Einbau oder Beschadigungen am Sender, der durch einen unsachgemaBen Einbau verursacht wurde.
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Einschrauben
im Uhrzeigersinn

Herausschrauben
gegen den Uhrzeigersinn

BAT 64

Steckplatz fur Stickkabe
Offnung fiir Kabel
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8.4. Interne Kabelverlegung des Steuerkniippels

< Die Kabelverbindungen zu den Leiterplatten der Steuerkntppel (Stick PCB's = printed curcuit board) stellen eine der zentralen Verbindungen in diesem Sender
dar!

< Bitte achten Sie immer auf die richtige Verlegung der Kabel in dem Gehause und kontrollieren Sie bei jedem Offnen des Senders, dass die Stecker richtig
eingerastet sind.

<> Die Bilder auf der rechten Seite zeigen lhnen die optimale Verlegung der Kabel exemplarisch anhand des BAT 60.

< Sollten Sie irgendeine Art von Beschadigungen an den Kabeln oder auch den Steuerkniippeln feststellen, VERMEIDEN Sie den weiteren Betrieb des Senders.

Eine selbststandige Modifikation der Steuerkniippel kann zu Fehlern und damit zu Abstiirzen fiihren und ist daher zu unterlassen. Bei Fragen oder Reparatur-
wiinschen wenden Sie sich bitte an unseren Service.

< Hier sehen Sie die beiden Leiterplatten, die Bestandteil der Steuerkniippel sind:

Die groBere Leiterplatte ist fest montiert und verantwortlich fr die Hall-Sensoren. Die kleinere Leiterplatte bewegt sich zusammen

mit dem Steuerknippel. Auf ihr befinden sich auch die Anschlisse fiir mogliche Schalter in den Steuerkniippeln oder anderer Geber
(.8.3.2 Stick Optionen” auf Seite 17).
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BAT SENDER: Verlegung des Kabels vom Mainboard zum Kniip-
pelaggregat (BAT 60 ist hier exemplarisch dargestellt)
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9. Mechanische Ausrichtung der Schalter

9.1 Schalterausrichtung im Handsender BAT 60

< Sie kénnen die 4 oberen Schalter (TS1 bis TS4) nach Ihren Bediirfnissen austauschen. Eine Abbildung des Senders von oben sehen Sie im 5.1 BAT 60 Uber-
icht” auf Sei

< Es sind verschiedene Arten von Schaltern wahlbar. Bitte informieren Sie sich auf unserer Homepage oder in unserem Onlineshop tber die Auswahl und die
Preise.

<> Bei jedem Schalter haben Sie die Wahl zwischen 3 verschiedenen Einbauwinkeln. Im oberen rechten Bild sind die Winkel mit den roten Linien verdeutlicht. Ach-
ten Sie beim Einbau eines Schalters darauf, dass die Leiterplatten des Schalters beim Einbau in eine bestimmte Richtung zeigen muss (siehe mittleres Bild).

< Benutzen Sie bitte einen 9 mm Gabelschlissel, um die Kontermutter des Schalters auf der AuBenseite des Gehduses wieder anzuziehen. Gehen Sie dabei
behutsam vor, da die Gehduseoberseite dabei zerkratzt werden kénnte. Nutzen Sie ggf. einen Klebestreifen, um das Gehduse zu schitzen.

< |m Internet finden Sie ein Video, das den Wechsel eines Schalters erklart. Kurzvideo.
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Bitte ziehe die Kontermutter vorsichtig an - ,Handfest"
ist genug! Bei einem (bermdBigen Kraftaufwand kénnen so-
wohl das Kunststoffgehduse, als auch die Verdrehsicherung
des Schalters (markiert mit dem rotem Pfeil) leicht beschddigt
werden.

Die Rickseiten der beiden Leiterplatten der Schalter (diese
sind auch beschriftet) miissen zueinander zeigen. Dies gilt fur
jedes der beiden Schalterpaare (rechte und linke Seite).

Achten Si auch darauf, dass die Verbindungskabel nicht ver-
dreht werden und der Stecker richtig platziert ist! Die Ldange
des Kabels der Schalter betragt 50 mm.
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9.2 Schalterausrichtung im Pultsender BAT 64
< Sie kénnen die 8 oberen Schalter (SW1 bis SW8) nach Ihren Bediirfnissen austauschen. Eine Abbildung des Senders sehen Sie in 5.2 BAT 64 Ubersicht” auf
Seite 10.

< Es sind verschiedene Arten von Schaltern wahlbar. Bitte informieren Sie sich aus unserer Homepage oder in unserem Onlineshop tber die Auswahl und die
Preise.

<> Bei jedem Schalter haben Sie die Wahl zwischen 3 verschiedenen Winkeln. Im oberen rechten Bild auf der vorherigen Seite sind die Winkel mit den roten Linien
verdeutlicht. Der Winkel wird dadurch bestimmt in welches der Positionsldcher auf der Innenseite des Gehduse die Nase der Verdrehsicherung des Schalters
eingesetzt wird.

< Achten Sie beim Einbau eines Schalters darauf, dass die Leiterplatten des Schalters beim Einbau in eine bestimmte Richtung zeigen muss. Die griinen Pfeile
in den beiden rechten Bildern zeigen die Richtung an in welche die Buchse auf der Leiterplatte zeigen muss.

< Benutzen Sie bitte einen 9mm Gabelschlissel um die Kontermutter des Schalters auf der Oberseite des Gehduses wieder anzuziehen. Gehen Sie dabei be-
hutsam vor da die Gehduseoberseite zerkratzt werden kénnte. Nutzen Sie ggf. einen Klebestreifen um das Gehduse zu schitzen.

<> Die Ldnge des Verbindungskabel betragt 50mm.
<> Bitte Uberpriifen Sie immer zweimal ob der Stecker auch richtig sitzt! Er wird von oben eingedriickt und sitzt dann biindig mit der Buchse,
< |m Internet finden Sie ein Video das den Wechsel eines Schalters erklart.

SW7

Linke Seite des BAT 64 ( Ansicht von unten)

HINWEIS
Falls Sie nach einem Tausch oder Drehen des SW4 (innen rechts von unten gesehen) einen weiBen Bildschirm (mit dem Text: ,Unable to load..." ) nach dem
Hochfahren des Senders sehen, (iberpriifen Sie bitte ob die interne Micro-SD Karte noch korrekt eingerastet ist. Der Karten Slot liegt direkt neben dem Schalter. Sw4 Sw3 Sw1 SwW2

Beim Umbau des Schalters kann es passieren, dass man unbeabsichtigt an die Micro-SD Karte kommt. Lesen Sie hierzu bitte auch ..23.1 Unable to load page..."
auf Seite 85

Rechte Seite des BAT 64 (Ansit unten)
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10. Hardware Extras

Der BAT Sender kann mit einigen sehr interessanten Ausstattungen aufgeristet werden. Falls Sie Fragen hierzu haben besuchen Sie bitte unseren Online Shop
oder kontaktieren Sie unseren Service.

< 7 unterschiedliche Schaltervarianten stehen zur Verfiigung. Im Online Shop finden Sie alle verfiigbaren Varianten.

<> Die Poti-Kappen aus Kunststoff kénnen durch Poti-Kappen aus Aluminium ersetzt werden.

<> Sie koénnen optional einen Vibrationsmotor einbauen lassen. Mit diesem kénnen Warnungen ,flihibar” werden oder man nutzt die Vibration fiir andere Infor-
mationen. Bitte beachten Sie, dass der Vibrationsmotor als Zubehdr erhaltlich ist und nicht Bestandteil der Standardausstattung ist.

<> Die Stick-Mechanik erhalt mit einer Grundplatte aus Aluminium den letzten Schliff.

< Zusatzlich ist ein Tuning-Set bestehend aus verschiedenen Kulissenscheiben erhaltlich, um weitere Stick-Charakteristika zu ermdglichen (.8.2. Charakteristik
des SteuerknUppels einstellen” auf Seite 16)

< Bluetooth als extra Hardware Chip erméglicht die kabellose Ubertragung der Telemetriedaten. ,10.1 Einbau des Telemetrie Bluetooth Moduls in den Sender:”
auf Seite 22 und .21.1.4.2. Bluetooth Konfiguration” auf Seite 50

< Ein WLAN Adapter ist bereits in der Standardausstattung der weatronic Sender enthalten. Mit diesem Adapter kann der Sender mit jedem WiFi-Netzwerk ver-
bunden werden. Steht eine Verbindung zwischen dem Sender und ihrem Netzwerk, konnen Sie mit Hilfe des Browsers auf den Sender zugreifen und sowohl
mit dem Sender Anderungen vornehmen, als auch mit dem Endgerdt. Mit dieser Funktion kénnen Sie mit Ihrem bevorzugten Endgerdt - egal ob PC, Laptop,
MacBook, Tablet, etc. - Inr Modell mit einem groBeren Bildschirm komfortabel programmieren. Bitte beachten Sie, dass nicht unterschiedliche Eingaben parallel
von unterschiedlichen Endgerdten vorgenommen werden. Zusatzlich Informationen finden Sie in dieser Anleitung und im Hilfe-Menu des Senders. (.21.3.7
WiFi Einstellungen” auf Seite 80)

<> Ein Update auf 6 Zellen bietet eine langere Betriebszeit (.21.3.1. Batterie Manager” auf Seite 75)

< Mehr Informationen zu der Auswahl und Verfligbarkeit entnehmen Sie bitte unserer Internetseite oder unserem ONLINE SHOP.
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10.1 Einbau des Telemetrie Bluetooth Moduls in den Sender:

Seit Oktober 2015 gibt es eine verbesserte Hardware Version des Bluetooth Moduls (Version2 oder V2). Mit dieser Version wurde die Reichweite der Bluetooth
Verbindung enorm erhéht. Zu beachten ist der leicht veranderte Einbau des Moduls in den Sendern. Die neue Version2 des Moduls funktioniert erst ab der
Software Version 6.08. Die erste Chip Version (V1) wird weiterhin unterst(tzt. Falls Sie Probleme mit der Reichweite des V1 Moduls haben, kontaktieren Sie
bitte umgehend unseren Service.

Der Bluetooth Chip ermdglicht es Ihnen einige Telemetrie Daten auf externe Endgerdte zu Gbertragen. Im Moment sind das (iberwiegend Tablets. Zusatzlich ste-
hen APPs zur Verfligung, mit denen das Bluetooth Modul optimal genutzt werden kann. Zum Beispiel fir die Teilnahme an der sehr interessanten GPS-Triangle
Wettbewerbsklasse. Hier ein LINK zu der offiziellen Homepage.

Natdrlich werden im Laufe der Zeit noch weitere APPs entwickelt.

. . . . . . . Bluetooth Modul V2
Bitte beachten Sie, dass keine Audiodaten mit dem internen Bluetooth Modul Gbertragen werden.

Folgen Sie diesen Schritten, um Ihren BAT 64 mit einem Modul V2 auszuristen:
1. Nehmen Sie das Bluetooth Modul vorsichtig aus der Verpackung und achten Sie besonders auf die 4 Verbindungsstifte (sind bei V2 Ianger als bei V1).

2. Offnen Sie das Gehause Ihres Senders (.7. Offnen und SchlieBen des BAT Senders” auf Seite 13) und legen Sie die geéffnete Unterschale auf die

Schaumstoffeinlage.
3. Entfernen Sie die Schutzfolie vom Klebestreifen auf der Rlckseite des Bluetooth Moduls.

4, Die Stelle, an der das Modul in die Hauptplatine eingesetzt wird, ist deutlich markiert. Das V2 Modul wird mit dem doppelseitigen Klebestreifen zusatzlich
auf dem Batterie Board fixiert. Bitte sdubern Sie diese Stelle mit einem weichen, trockenen Tuch (auf dem Bild gelb markiert).

5. Stecken Sie das Modul vorsichtig in die dafiir vorgesehenen Locher (rote Pfeile).
6. Driicken Sie nun das Modul leicht auf die Platine des Batterie Boards, wo es zusatzlich automatisch durch das Doppelklebeband fixiert wird.

7. SchlieBen Sie den Sender (7. (ffnen und SchlieBen des BAT Senders" auf Seite 13),

 BAT 60

Folgen Sie diesen Schritten, um Ihren BAT 60 mit einem Modul V2 auszuristen:
1. Nehmen Sie das Bluetooth Modul vorsichtig aus der Verpackung und achten Sie besonders auf die 4 Verbindungsstifte (sind bei V2 langer als bei V1).

2. Offnen Sie das Gehause lhres Senders (.7. Offnen und SchlieBen des BAT Senders” auf Seite 13) und legen Sie die gedffnete Unterschale auf die

Schaumstoffeinlage.
3. Stecken Sie das Modul vorsichtig in die dafiir vorgesehenen Locher (rote Pfeile).

4. Sobald die 4 Kontaktstifte in der Hauptplatine einrasten und die kleinen schwarzen Anschlage auf der Hauptplatine aufliegen, ist das Modul bereits aus-
reichend fixiert. Sie kdnnten optional das Modul mit einem hitzeresistenten (100°C) Klebeband noch zusatzlich am Batterie Board sichern.

5. SchlieBen Sie den Sender (.7, Offnen und SchlieBen des BAT Senders” auf Seite 13),
HINWEIS

Die erste Serie der BAT 60 Sender war noch nicht fiir die einfache Erweiterung mit einem Bluetooth Modul ausgelegt. Bitte kontaktieren Sie in diesen Fallen
unseren Support.
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Schutzfolie entfernen

BAT 64
e
e



http://gps-triangle.net/

11. Ladevorgang des BAT Senders (10 - 19 Volt DC)

<> Der BAT Sender ist ausgestattet mit 4 (bzw. 6 mit Upgrade) Li-lonen Zellen.

< |Jede Zelle wird intern einzeln spannungsiiberwacht und verfiigt Gber eine eigene Lade- Entladeelektronik fiir den Ladevorgang. Zusadtzlich wird die Kapazitat
jeder Zelle iberwacht, zusammen mit dem Strom und der Temperatur.

<> Sobald an der Ladebuchse eine Spannung zwischen 10 und 19 Volt DC anliegt, startet das System den Ladevorgang der Zellen.
< Ein entsprechendes Netzteil befindet sich im Lieferumfang lhres Senders.

<

< (leichzeitig kann auf Grund des internen Akkumanagements jede andere geeignete Spannungsquelle oder externer Akku verwendet werden (zum Beispiel
ein 3 Zellen Li-Po Akku). Bitte beachten Sie, dass der angeschlossene Akku bis auf 10 Volt entladen werden kdnnte (Standardeinstellung). Sollte eine nicht
geeignete Stromversorgungsquelle verwendet werden, (ibernimmt weatronic keine Haftung fiir entstandene Schaden.

< Das Akkumanagement finden Sie im Menipunkt “Allgemeine Einstellungen” E . Dort wird der Status jeder einzelnen Zelle angezeigt.

HINWEIS

Das Laden wahrend des Betriebes ist moglich.

HINWEIS
Falls Ihr Sender mit dem 6 Zellen Upgrade ausgestattet ist lesen Sie bitte ,.21.3.1. rie Manager” auf Seite 75.

HINWEIS

Modifizieren Sie das Batterie Board niemals selbst. Jegliche Anderung der Hardware wird zu einer Fehlfunktion des Ladegerates fiihren.
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Ladestecker Belegung (10-19 Volt)

BAT 60 Ladebuchse

BAT 64 Ladebuchse
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12. LED Status Information (Blinkcode und Warntdne)

Die Farbe des LED Rings um den Ein-/ Ausschaltknopf gibt Ihnen Informationen zur Anlage. Ist Ihr Sender ausgeschaltet und ein Netzteil wird angeschlossen,
werden erst intern die Spannungen jeder Zelle (iberpriift. Danach erst erscheint die Farbe um den Ring des Knopfes:

12.1. Der Sender ist ausgeschaltet und wird geladen

¢ — Griin: voll geladen

[ — Orange: mehr als 80% geladen

[T —Rot: weniger als 80% geladen

uaille — Rot blinkend: Regenerierung auf Grund zu tiefer Entladung. Nach ca. 15 Minuten sollte das Blinken in ein permanentes rotes

Leuchten wechseln. Sollte dies nicht der Fall sein, kontaktieren sie bitte unseren Service.
12.2. Der Sender ist eingeschaltet

Sobald der Sender eingeschaltet wird gibt Ihnen der LED Ring des Ein-/ Ausschaltknopf mehrere Statusinformationen. Zuerst ein pulsierendes Signal (Senderakku)
dann evt ein Blinkcode (div. Empfdangerwarnungen / Einschaltwarnung).

< Durch das langsame, pulsierende Blinken wird der Status des Sender Akkus angezeigt:

ay —Blau: mehr als 20% Kapazitét vorhanden

- — Orange: weniger als 20% Kapazitat vorhanden

-a —Rot: weniger als 10% Kapazitdt vorhanden

( | i ‘ . —rotes schnelles Blinken: Reserve Zelle wird genutzt oder Reserve Zelle nicht vollstandig geladen.

BITTE STEUERN SIE JETZT KEINE MODELLE MEHR! LADEN SIE ZUERST DEN SENDER!

< Das kurze Blinken zwischen der pulsierenden Anzeige zeigt den Status des Empfangers (.21.1.2. Empfanger Konfiguration (BINDING)" auf Seite 42). Des
weiteren werden alle Warnungen noch durch Beepen des Lautsprechers erganzt. Bitte stellen Sie immer sicher das die Lautstdrke entsprechend der Umge-
bungsgerdusche so angepasst ist das Sie die akustischen Warnsignale gut héren kénnen.

— Kein Blinken: alles OK
— 1x Rot Blinken/Beepen: . Warnschwelle des Rickkanals wurde erreicht.
— 2x Rot Blinken/Beepen: @ @ Warnschwelle des Hinkanals wurde erreicht

— 3xRotBlinken/Beepen: @ @ @ Warnschwelle des Empfinger-Akkus wurde erreicht

<> Ein violettes, langes Blinken in Verbindung mit einem ebenso langen Beepen zeigt eine aktive Einschaltwarnung an. Die Anzeige, um welche Warnung es sich

handelt, wird erst nach Hochfahren des Linux PC angezeigt. Wenn Sie Einschaltwarnungen programmieren wollen lesen Sie bitte .21.1.17 Startup Warnings”

auf Seite 70
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13. €in- / Ausschalten des BAT Senders

Vergleichen Sie die kleine Grafik rechts. Die Kurzanleitung zum Ein- und Ausschalten ist bei jedem neu ausgelieferten Sender auf dem Display angebracht.

ON press 1 sec

‘ xplay on/off press 1 sec

HARD RESET press 20 sec press again 1 sec
Button = blinking

13.1. Einschalten
<> Bitte drlicken Sie den Ein-/ Ausschaltknopf fiir ca. 1 Sekunden. Der Linux-PC startet den Boot Prozess, was einige Sekunden dauern kann.

<> Parallel zum Boot Prozess steht Ihnen der letzte Modellspeicher sofort zur Verfiigung. Dieses Modell kann innerhalb weniger Sekunde nach Einschalten des
Senders gesteuert werden, inklusive aller Einstellungen, Flugphasen etc.

<> Der LED Ring des Ein-/ Ausschaltknopf gibt Ihnen, sobald das Modell steuerbar ist, alle gewohnten Statusinformationen

< Sobald der Bootvorgang abgeschlossen ist erscheint der Startbildschirm. Nun stehen Ihnen alle Funktionen der Anlage flr die Programmierung voll zur Ver-
fligung.

WZEATRONIC

G )
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13.2. Ausschalten
Das Ausschalten lhres Senders erfolgt in 2 Schritten:

1. Bitte berthren Sie das Ausschaltsymbol in der Navigationszeile oder driicken Sie den Ein- / Ausschaltknopf langer als 3 Sekunden. Auf dem Bildschirm
erscheint ein Hinweisfenster und der LED Ring um den Ein- / Ausschalter wird rot. Soll-
ten sie den Ein-/ Ausschaltknopf fir Ianger als 3 Sekunden gedriickten haben, lassen
2. Bitte drlicken Sie erneut den Ein-/ Ausschaltknopf fur 0,5 Sekunden. Das System schaltet sich aus und es erscheint ein entsprechender Hinweis, dass das
System sich abschaltet (siehe Abbildung rechts).

A Achtung! HINWEIS

Sollte noch eine Verbindung zu einem Empfdnger bestehen, erscheint aus Sicherheitsgriinden ein Hinweisfens-

ter. Bitte brechen Sie ggf. den Abschaltprozess ab oder bestatigen Sie den Hinweis durch Beriihren der Flache
Jgnorieren”,

RF connection to your Receiver is still
present!

Abrechen

lgnorieren

13.3. RESET
Sollte es beim Ausschalten des Senders zu Problemen kommen, kann der Sender auch durch einen ,Hard-Reset” ausgeschaltet werden. Diese Mdoglichkeit sollte
nur genutzt werden, wenn es keine Alternative gibt. .

1. Driicken sie den Ein-/ Ausschaltknopf fiir mindestens 20 Sekunden, bis der LED Ring des Ein- / Ausschaltknopfes schnell orange blinkt

2. Lassen Sie den Knopf los. Nach dem Loslassen leuchtet der Ring in ROT. Driicken Sie nun den Ein-/ Ausschaltknopf erneut fir 0,5 Sekunden. Der Sender
schaltet sich nun sofort aus.

HINWEIS

Sollten zusdtzlich andere Statusinformationen mit dem Ring angezeigt werden , kann es zu Stérungen des schnellen orangen oder roten Blinkens kommen.

HINWEIS

Durch einen Hard-Reset kann es passieren, dass letzte Anderungen oder Einstellungen nicht gespeichert werden und erneut eingegeben werden miissen.

13.4. Weitere besondere Maglichkeiten des Ein-/ Ausschalters

Wenn Sie den Ein-/ Ausschalter wdhrend Sie den Homescreen sehen kurz antippen wird der Bildschirm gesperrt bzw. entsperrt. Diese Funktion stellt eine
nitzliche Funktion dar um erstens das versehentlichen Berlhren des Touchfeldes zu vermeiden und um zweitens die Betriebszeit des Senders zu erhéhen. Der
Bildschirm wird aber nur ausgeschaltet falls Sie im Men( Anzeigeeinstellung die Option ,Automatische Dimmung” aktiviert haben. Bitte lesen Sie ,14.8. Funktio-
nen des Ein-/ Ausschaltbuttons” auf Seite 32 und ,21.1.13. Anzeige Einstellungen (Start- und Telemetriebildschirm)” auf Seite 66 flir mehr Informationen.
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@ Info

Release Button and Press ON/OFF within 5s to shut
down

v

@ Info

System is shutting down...

v
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14. Benutzeroberfliche

14.1 Startbildschirm (Telemetrie Seiten) Normal weATRGNIC | BaT N 06h:20m (um

Der Startbildschirm der weatronic Sender ist klar gegliedert. Die obere Infozeile, die Navigationszeile unten und dlejustlerungen der Endlos Drehgeber werden 0
erganzt durch frei einstellbare Flachen. Das Einstellung des Layouts wird in .21.1.13. Anzei i llun
beschrieben.

<> Der Startbildschirm ist in 3 Hauptbereiche gegliedert. Von oben nach unten: Wﬂ‘ITR\gNIC
— Die oberere Informationszeile wird in ,14.3. Symbole der oberen Informationszeile” auf Seite 28 beschrieben a»‘
— Der mittlere Teil kann in ,21.1.13. Anzeige Einstellungen (Start- und Telemetriebildschirm)” auf Seite 66 komplett selbst gestaltet werden. Normaler-

weise ist links ein Modellbild und rechts sind drei Telemetriezeilen.

— Um das mittlere Layout herum befinden sie die optischen Positionsanzeigen der Endlosdrehgeber. Vergleichen Sie hierzu die beiden Bilder rechts, dort
sehen Sie die Zuordnung der Grafik und der physikalischen Position, natdirlich unterschiedlich fiir den BAT 64 und den BAT 60

— Die unterste Zeile ist die Hauptnavigationsleiste und wird in .14.4. Symbole der Navigationszeile” auf Seite 29 erklart.

< Mit einer ,Wischfunktion” erreichen Sie vom Startbildschirm aus zusdtzliche Seiten mit Informationen der Telemetrie-Daten, die Sie selber erstellen kénnen. R ‘ ST S\ 06h:20m i

In finden Sie dazu weitere Informationen. > .

— Jede Telemetrieseite kann individuell fir jedes Modell angepasst werden. Dieses Ment finden Sie unter .21.1.13. Anzeige Einstellungen (Start- und Tele-
metriebildschirm)” auf Sei

— In jedem Telemetriefeld werden zusatzlich die erreichten minimalen und maximalen Werte gespeichert und angezeigt. Tippen Sie auf die Werte um
beide Werte wieder zurtickzusetzen.

GRUNDIG

HINWEIS

Bitte beachten Sie, dass Timer nur manuell in den Timer Einstellungen zuriickgesetzt werden kdnnen. Oder natiirlich mit einem entsprechend zugeteilten Geber

(21.1.10. Timer" auf Seite 63)

Beim BAT 64 hat jeder der 8 ,Endlosdrehgeber” eine eigene
L Position Anzeigegrafik und einen Positionswert von -100 bis

N 01h:20mCm ider Exam )1h:30m CI ] y | Glider Exam... | Normal 01h:30m I ler Exam. lorm: 01h:30m CI

00:04:00

99% . +100. Das Bild verdeutlicht die Zuweisung durch die verschie-
' o : denen Farben.
-39dBm -36dBm Falls der Positionswert unterstrichen wird ist er Flugphasen-
e “ataBm | -easbm 9% 97% -im z abhangig. .14.7. Einstellungen der Endlosdrehgeber”

Strecke WIZEATRONIC | BaT ! N

e [C1G
& -
ONe| D @

Rl L__

0

Beim BAT 60 hat jeder der 6 ,Endlosdrehgeber” eine eigene
Position Anzeigegrafik und einen Positionswert von -100 bis
+100. Das Bild verdeutlicht die Zuweisung durch die verschie-
denen Farben.
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14.2. Der Bildschirm
< Es handelt sich bei dem Bildschirm des BAT Senders um einen kapazitiven Touchscreen, der automatisch das Auflegen eines Fingers erkennt.

<> Druck auf den Bildschirm erhéht NICHT die Funktionalitat oder Schnelligkeit, sondern reduziert die Lebensdauer.

< Alternativ kdnnen Sie einen besonderen Stift nutzen, der speziell fiir diese Art der Displays entwickelt wurde. Metall, Holz oder andere Kunststoffe kénnen
nicht zur Bedienung des Displays genutzt werden.

< Bitte beachten Sie, dass niedrige Temperaturen die Geschwindigkeit der Anzeige beeinflussen kénnen.

14.3. Symbole der oberen Informationszeile Strecke WERTRGNIC | BAT
| %

Die obere Informationszeile erscheint in fast allen Eingabefenstern. dh
1* Angezeigt wird die aktuelle Flugphase

2% Die verbleibende Akkulaufzeit. Zusétzlich informiert Sie das Akku-Symbol in der oberen rechten Ecke (iber den Akku-Status.

In .21.3.1. Batterie Manager” auf Seite 75 finden Sie hierzu weitere Informationen
3* Das WiFi Symbol erscheint mit der Feldstarke auf dem Startbildschirm, wenn Sie WiFi im Sender aktiviert haben.

Sollte der Bildschirm gesperrt sein, wird auch das mit einem Symbol (Schloss) dargestellt. Entsperren Sie den Bildschirm indem Sie einfach einmal kurz auf den
An/Aus Knopf driicken. Die Wischfunktion zu den Telemetrieseiten wird nicht gesperrt.

In .21.1.13. Anzeige Einstellungen (Start- und Telemetriebildschirm)” auf Seite 66 kdnnen Sie hierzu einige Einstellungen Modellabhdngig einstellen.

Informationszeile
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14.4. Symbole der Navigationszeile

Die untere Navigationszeile wird fiir die Programmierung und andere Einstellungen verwendet. Hier die Erklarung der Symbole: Strecke p———p— R

1] -100

. 1#* _21.1.Modell Einstellungen” auf Seite 40 : , =N
: ... 62:07:40

.2* 21.2. Modellmanagement” auf Seite 7
.3* 21.3, Allgemeinen Einstellungen” auf Seite 74

¥ 4* “Home" bringt Sie zuriick zum Startbildschirm.
Durch kurzes Driicken des Ein-/ Ausschalters gelangen Sie ebenfalls auch aus den Untermen( zurlick zum Startbildschirm.

B oo

. 6* .13.2. Ausschalten” auf Seite 26
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14.5. Aligemeine Symbole der Eingabemasken

In den Eingabemasken tauchen immer die gleichen, allgemeinen Symbole auf. Die Bilder auf der rechten Seite zeigen einige Beispiele. Sie finden diese Symbole
in allen Mends wieder.

i

1% Ansicht Umschalter, hiermit kénnen Sie zwischen 2 unterschiedlichen Ansichten des Mendis hin- und herschalten.

Etwas ,Neues” zu einer Liste hinzufligen. Falls eine Liste noch keinen Eintrag hat kénnen Sie hiermit den ersten Eintrag erstellen.

Einen Eintrag aus einer Liste I6schen. Benutzen Sie die rote ,Kreuz" Schaltflache hinter dem Eintrag den Sie I6schen wollen.

Neuanordnung der Liste, benutzen Sie die kleinen Pfeile um die Listeneintrage entsprechend zu verschieben.

“zusdtzliche Info” (Quick-Link zum Servomonitor, Screenshot Funktion der Seite (wird auf der internen SD-Karte gespeichert) und Anzeige einer
seitenspezifischen Hilfe)

6* Seite verlassen

7% Einstellungen speichern

n 8% CEinstellungen verwerfen

9% Kopiermodus, zum Beispiel kdnnen Sie hiermit eine Flugphase oder einen Modellspeicher duplizieren.
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[ElFunktionen | Segelflugzeug | Normal

Funktion Setup Geber Trim FPO

@ E

Querruder aussen }:E‘ mg +0%

Querruder mitte }»«‘ o- ’ . +0% 78
| 1

N
o1

=

)
-v

-
X

15,16

Querruder innen }»4 %o | +0%

F R . e
(_;rs "[l lr:es

S

Klappen 16,152,785

o
A

Iy = +

Uibhnnmirdnr

| 18ervo 1

| 28ervo 2
38ervo3

|
J 4 Servo 4

5 Senin 5

k- ¢ x r!c‘>
(
J

ElFlugphasen | Segelflugzeug

Name Zeit Funktionen ohne Uberblendzeit

Normal 0.2s
F-Schlepp 0.2s
Thermik Seitenruder, Querruder aussen, Klap...

Strecke

MAY IR

Schalterzuweisung
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14.6. Aligemeine "Pop-up” Fenster

Es gibt 3 verschiedene Pop-up” Fenster. Bitte beachten Sie, dass die ,Pop-up” Fenster immer im Vordergrund gedffnet werden. Somit missen diese immer zuerst
wieder geschlossen werden, bevor das restliche Meni wieder aktiviert wird. Sie erkennen dies auch dadurch, dass der nicht aktive Teil des Menis leicht gedimmt
wird.

14.6.1 "Werte Pop-up”
Sobald Sie einen Zahlenwert einstellen wollen 6éffnet sich das ,Werte Pop-Up” (Bild oben):

1%* Schieberegler fiir grobe Verstellung, der Schieberegler springt zu der Stelle wo Sie hintippen.

2%* +Schaltfliche, ein Tippen erhéht den Wert um einen Schritt (Schrittweite ist abhangig von der Auflésung ..21.1.1. Modell Konfiguration” auf Seite 41)

3%* - Schaltfliche, ein Tippen verringert den Wert um einen Schritt (Schrittweite abhangig von der Aufldsung .21.1.1. Modell Konfiguration” auf Seite 41)

4%* |eder Endlos-Drehgeber kann verwendet werden, um Werte zu dndern. Sie kdnnen sich aber auch nur fiir einen einzigen der Drehgeber entscheiden.

Lesen Sie hierzu ,21.3.6. Geber Konfiguration” auf Seite 79

HINWEIS
ACHTUNG - sollten die genutzten Endlos-Drehgeber bereits einer Trimmung oder einer Funktion zugeordnet sein, werden diese Werte ebenfalls verstellt. i 8*
5% Moglichkeit der direkten Zahleneingabe. Q  w  E R T Y U 1 o P
i 1 7 1 1 1 1 | 1 1
6* Riickgingig A's p F 6 H J kK
— 1 1 1 1 |
7% Der Wert wird gespeichert und das ,Werte Pop-up” wird geschlossen. 1t z X c v B N M

2123 — -

14.6.2 "Tastatur Pop-up”

HINWEIS

Falls Sie mit einem externen Gerat (Verbunden mit Hilfe der WiFi Option) wird das ,Tastatur Pop-up” anders aussehen. Sie kdnnen dann ganz einfach die Tasta-
tur des externen Gerdtes benutzen.
Seitenruder

8% Das ,Tastatur Pop-up” erscheint sobald Sie auf einen anderbaren Namen tippen.

Querruder aussen

9%* Tippen Sie auf die ,Kreuz” Schaltfliche um alle Anderungen zu verwerfen und das Pop-up zu schlieBen. W

10%* Tippen Sie auf die ,Haken" Schaltfliche um alle Anderungen zu speichern und das Pop-up zu schlieBen. ;
Klapptriebwerk

14.6.3 “(Multi) Auswahl Pop-up” . Héhanridar

HINWEIS

Manchmal kénnen Sie mehrere Optionen gleichzeitig markieren.

11%* Das scrollbare ,Auswahl Pop-up” wird jedes mal erscheinen wenn Sie eine Option einstellen wollen welche bereits vorgefertigte Auswahlmdglichkei-
ten bietet.

12%* Tippen Sie auf die ,Kreuz” Schaltfliche um die Auswahl zu verwerfen und das Pop-up zu schlieBen.

13* Tippen Sie auf die ,Haken” Schaltfliche um die Auswahl zu bestatigen und das Pop-up zu schlieBen.
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14.7. Einstellungen der Endlosdrehgeber

Wird einer der Digitalen Endlosdrehgeber als Steuerelement genutzt, erscheint in der linken unteren Bildecke ein Button ,Optionen”. Hier gelangen Sie zum
Menii des Drehgebers.

[E]lGeberzuordnung | Aileron ou... | Trimmgeber ¥ v mm

Geber Bewegen Sie einen Geber oder wahlen Sie aus der Liste o

Tippen Sie auf die ,Optionen” Schaltflache um in das Einstellungsmen( zu gelangen.
1%* Inder ersten Zeile wird der Geber angezeigt mit der aktuellen Position.

2% Schritte (Wert), stellt den Wert ein, der mit einem Schritt des Gebers ausgefiihrt wird. Die Eingabe von 10 Schritten zum Beispiel bedeutet, dass mit

jedem Schritt 20% des gesamten Weges zuriickgelegt werden.
3* Nullpunkt, zu dieser definierten Position springt der Wert beim Driicken des Gebers.

4%* Phasenabhingig, mit dieser Option kann man beispielsweise Trimmungen flugphasenabhingig zuordnen. Ist eine Abhingigkeit eingestellt, wird der
Trimmwert auf der Startseite unterstrichen, ERYRI
5* Ton, aktiviert den Ton beim Drehen des Gebers [X]Drehgeberoptionen | V-Tail Gli... | Normal

-100% 0%
L53 128%

6% Vibration, aktiviert den Vibrationsmotor (als Sonderausstattung erhaltlich) beim Driicken des Gebers oder bei Erreichung der Werte +/- 100%. o

Schritte (Wert) 50 | 4% 29

_,,c‘:

Nullpunkt +0% &=

Phasenabhéngig Nein L"a

Ton

Vibration

14.8. Funktionen des Ein-/ Ausschaltbuttons

Ab der Software Version 6.06 hat der Ein-/Ausschalter zusdtzliche, niitzliche Eigenschaften. So gelangt man durch kurzes Dricken des Ein-/ Ausschalters inner-
halb der Mens direkt auf den Startbildschirm. Vorher vorgenommene Anderungen werden dabei automatisch gespeichert.

Wird der Ein-/ Ausschalter kurz gedriickt, wahrend der Startbildschirm zu sehen ist, wird der Bildschirm fiir Eingaben gesperrt und ausgeschaltet. Durch erneutes
kurzes Driicken erscheint der Startbildschirm wieder. Die Bildschirmsperre, als auch eine automatische Dimmung, kdnnen individuell eingestellt werden (siehe
21.1.13. Anzeige Einstellungen (Start- und Telemetriebildschirm)” auf Seite 66).

Ist der Bildschirm gesperrt, erscheint ein Schloss-Symbol in der oberen Informationszeile.
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15. Kalibrierung der Drehgeber, Schieber und Steuerkniippel

Sie kdnnen einige Geber lhres Senders jederzeit selbst kalibrieren. [E Kalibrierung

< Belm BAT 60 . Driicken Sie "Start Kalibrierung" um mit der Kalibrierung zu beginnen.

— Beide Achsen beider Steuerkniippel Start

— Die oberen zwei Drehgeber m BTN

— Der linke und rechte seitliche Drehgeber
< Beim BAT 64:

— Beide Achsen beider Steuerkniippel

— Die oberen zwei Drehgeber
— Die drei Schieberegler

HINWEIS Beriihren Sie das Feld “Start Kalibrierung"
Schalter und Endlosdrehgeber kdnnen und miissen nicht kalibriert werden.

[ Kalibrierung & A1)
Bitte fiihren Sie eine Kalibrierung folgendermaBen durch:

1. Die Kalibrierung erfolgt in den Allgemeinen Einstellungen -> Kalibrierung. ..21.3.3. Kalibrierung” auf Seite 77 Eevegeniziemle seberatibeide Funse e ckents sidapaci Bosistigent

2. Beriihren Sie das Feld “Start Kalibrierung” und bewegen Sie bitte anschlieBend alle Steuerkniippel und Drehgeber nacheinander langsam in die maximalen m ———
iy 4
1o @1 1

Stellungen. In dieser Maximalstellung halten Sie bitte die Steuerkniippel und Drehgeber jeweils flir einen kurzen Moment. Dies gilt flr die Sticks jeweils
fir alle 4 Endpositionen. Bitte flihren Sie gerade diesen Punkt der Kalibrierung sehr sorgfaltig durch!
Bewegen Sie alle Geber die Sie kalibrieren méchten vorsichtig

3. Alle bewegten Geber werden rot markiert und ihre maximale Position wird intern auf +/- 100% angepasst und gespeichert. i
6. Stoppen Sie dann die Kalibrierung mit dem Button ,Mitte speichern”. und langsam in Ihre maximalen Endpositionen, das Meni wird

4. Beriihren Sie erneut die “Bestdtigen” Schaltflache.

5. Bewegen Sie alle Geber auf ihre ,Nullstellung”. Dies gilt auch fiir den Kniippel, auf dem das Gas (der Motor) liegt. .

7. Mit dieser Bestatigung wird nun die Position zwischen den beiden Funktionsbereichen als 0% gespeichert. die Geber markieren und die Markierung wird sich rot fillen
sobald Sie die maximalen Positionen erreicht haben. Tippen

Sie die ,Bestatigen” Schaltflache wenn Sie alle gewiinschten
Geber entsprechend bewegt haben.

HINWEIS

Sollten Sie die Kulissenscheibe MA oder MB verwenden, positionieren Sie den Kniippel direkt zwischen die beiden Funktionsbereiche der Kulissenscheibe

[l Kalibrierung ¥ ¥ @

Stellen Sie alle Geber in ihre Mittelposition und driicken Sie danach "Mitte speichern"

Mitte
speichern
1 Jo el

Bewegen Sie nun alle Geber in lhre Mittelpositionen, tippen
Sie dann auf die ,Mitte speichern” um die Null-Position zu
speichern.
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16. Software und Firmware Update

16.1. Software Update der BAT Sender [El Firmware Versionen

1. Die aktuelle Software fir die Sender finden Sie im Download-Bereich auf unserer Internetseite (www.weatronic.com). Bitte laden Sie die gewtinschte Firmware Software
Software fiir den Handsender BAT 60 oder den Pultsender BAT 64 auf lhren PC oder MAC. Eine entsprechende Update-Anleitung finden Sie ebenfalls in
diesem Bereich.

2. Kopieren Sie die Firmware (die Datei) auf einen leeren, formatierten USB-Stick. Bitte bevorzugen Sie fiir die Programmierung den FAT oder FAT32 Standard.

|
Transceiver V6.08 i Gui Daemon
i
|
|
|

Housekeeper V6.08 ‘Trx Daemon
I’
- - Steuerkniippel V6.08 |Watchdog Daemon
Hinweis ‘ i g
Kopieren Sie die Update-Datei bitte genau so auf den Stick, wie sie die Datei von der weatronic Seite herunter laden. Sie darf nicht verandert, umbenannt oder |

. . . T . Schalf V6.08  |WebGui
entpackt werden. Dies gilt auch flr die Endung der Datei. chater eosi

3. Schalten Sie den Sender aus und stecken Sie den USB-Stick mit der Firmware in einen der beiden externen USB-Ports (USB 1" oder USB ,2") des Senders. adegerst Voo

4. Schalten Sie ihren BAT Sender ein und warten Sie, bis der Startbildschirm angezeigt wird. In dieser Zeit wurde das Update bereits installiert.
5. Schalten Sie ihren BAT Sender wieder aus und entfernen Sie danach den USB-Stick.
6. Nach erneutem Einschalten kénnen Sie in den Allgemeine Einstellungen unter dem Mentpunkt ,Firmware-Version” prifen, ob das Update erfolgreich war

und die richtige Version angezeigt wird (siehe Bild rechts). www.weatronic.com DO&V/I/
7. Bitte fhren Sie jetzt noch eine komplette Kalibrierung der Geber durch. ,21.3.3. Kalibrierung” auf Seite 77 (O
2>
Hinweis r
Der eingebaute Ladecontroller (in den Firmware Versionen angezeigt als ,Ladegerat”) kann nicht per Update aktualisiert werden. Siehe ,21.3.1. Batterie Manager”
auf Seite 75 fiir weitere Informationen. Up date date I -
BATEX_XXX.tar.gz -Siche,
>
Computer
.“‘/ggp/e/.

Standard USB Stick _s;

BAT USB Steckplatz 4

Schalten Sie an.
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16.2. Update der weatronic Empfanger (Update RX)

Wir empfehlen Ihnen, dass Sie lhre Empfanger immer mit der aktuellen Firmware betreiben. Die jeweils aktuelle Sender- und Empfanger Firmware wird von uns Automatisch Manuel
ausgiebig getestet. Kombinationen von alteren und neueren Software Versionen zwischen Sender und Empfanger werden nicht empfohlen. lier

Ab der Software Version 6.08 haben Sie die Moglichkeit, ein Software Update aller weatronic Empfdnger (ber den BAT Sender durchzufiihren. Eine externe
Software oder andere Gerate sind nicht mehr notwendig. Die Firmwaren der Empfanger werden in einem extra Ordner im Sender gespeichert (,rx-fw"). Naturlich
kénnen dort auch andere Versionsstande gespeichert werden, z.B. vom DV-Modul oder die Empfanger Firmwaren fiir eine Verbindung zum DV-Modul.

Um einen Gizmo Empfanger upzudaten benutzten Sie bitte die Micro-SD Karte und kopieren Sie auf diese mit Hilfe des BAT Senders (.21.3.2. Datei Manager” auf
Seite 76) die neue Firmwaredatei. Sie finden die aktuelle Firmware im ,rx-fw" Ordner. Dupeiate

Sie finden das Ment in den Allgemeinen Einstellung und dort im ,Update RX".

Hinweis
Um ein Update eines Empfangers durchzufiihren (auBer Gizmo), stecken Sie bitte den USB-Stecker des Update-Kabels roni | A37911) in
einen der beiden freien externen USB-Ports (USB , 1" oder USB ,2") des Senders.

B8 Hinweis
Das Kabel hat 2 Standard Servoanschlisse:

//ﬂ"l < Das 3-adrige Kabel ist das Datenkabel, welches immer an den SCU-Anschluss des Empfangers angeschlossen wird.
——— Bitte beachten Sie den richtigen Anschluss des Kabels (schwarzes Kabel an den ,S”-Pin, das gelbe Kabel an den ,U"-
Pin).

< Das 1-adrige Kabel liefert die positive Spannung und kann an jeden Servosteckplatz angeschlossen werden.

Sie kénnen in dem Auswahlfeld des Empfangertyps die automatische Suche (,Auto”) wdhlen, oder manuell einen Empfanger auswdhlen:

< AUTO:
Mit der automatischen Suche wird der Sender den angeschlossenen Empfanger erkennen und automatisch auswahlen. Es wird vom System die aktuelle
Software fir den Empfanger ausgewadhlt, der optimal mit dem Sender korrespondiert. Diese Auswabhl ist fiir den Anwender sehr einfach, lediglich muss der
Empfanger mit dem Updatekabel richtig verbunden werden.

< Direkte Auswahl eines Empfdngers:
Mit dieser Auswahl kénnen Sie selber den Empfanger-Typ wahlen und auch die Software-Version, die Sie auf den Empfanger aufspielen wollen. Das Pro-
gramm wird Ihnen genau zeigen, in welcher Reihenfolge Sie welches Kabel anschlieBen missen. Wdhlen Sie keine Software-Version aus, wird automatisch
die aktuelle Software fiir den Empfdnger ausgewadhlt, der optimal mit dem Sender korrespondiert.

Das Eingabefenster flr das Empfanger-Update zeigt Ihnen folgende Auswahlfelder:

e Empfangertyp hier kénnen Sie die automatische Suche starten oder einen konkreten Empfangertyp auswahlen (auBer Gizmo).

e \ersion haben Sie einen konkreten Empfangertyp ausgewadhlt, sehen Sie hier die verschiedenen Firmwaren, zwischen denen Sie wahlen
kénnen. Die Firmwaren der Empfanger wird innerhalb des Senders im Ordner ,rx-fw" gespeichert. Wahlen Sie in dem Auswahlfeld
.Browse", so wird lhnen der komplette Inhalt der internen SD-Karte angezeigt, aus der Sie dann eine Datei wahlen kénnen. Wir
empfehlen Ihnen zur besseren Ubersicht alle Firmwaren grundsétzlich im Ordner ,rx-fw" zu speichern.

e Datei hier wird Ihnen zur Kontrolle der Dateiname angezeigt entsprechend lhrer vorangegangener Auswahl. Wurde die automatische
Suche gewadhlt, wird hier kein Dateiname angezeigt, da automatisch der Sender die richtige Datei selektiert.

¥ Info

Update war erfolgreich,
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17. Binding eines Empfanger ( TX - RX)

Vor dem Binding-Prozess zwischen dem Sender und einem Empfanger priifen Sie bitte, ob in dem Empfanger die richtige Firmware installiert ist. Lesen Sie ,16.2.
Update der weatronic Empfanger (Update RX)" auf Seite 35 falls Sie Ihren Empfanger updaten wollen.

< Um ein Binding zwischen dem BAT Sender und einem Empfanger herzustellen, setzen Sie den Empfanger in den Binding Modus.
1. Schalten Sie hierzu den Empfanger ganz normal an. Achten Sie auf eine konstante Stromversorgung von ca. 5 Volt.
2. Der Binding Jumper muss in einem Zeitraum von 5 bis 30 Sekunden nach dem Einschalten des Empfangers gesetzt werden. Vergleichen Sie hierzu die

Bilder rechts. Dort sehen Sie den Tiny, Clever, Smart und Micro Empfanger und die jeweilige Position des kleinen schwarzen Binding Jumpers. Der Gizmo L
Empfanger hat einen speziellen Binding Jumper (Blau) den Sie in das Einschaltboard stecken nachdem Sie den Empfanger durch Entfernen des roten ,Re-
move before Flight” Jumper eingeschaltet haben. .

3. Blinkt die griine LED des Empfdngers (bzw. des Einschaltboard) einmal die Sekunde (1Hz), so befindet er sich dann im Binding Modus.

<> Navigieren Sie im BAT Sender zum Men( Modell Einstellungen -> Empfanger Einstellungen und wahlen Sie den richtigen Empfdngertyp aus. Beriihren Sie
anschlieBend den Binding Button (,Binding").

< Mit einer fliegenden Fledermaus wird Ihnen angezeigt, dass der Binding Prozess senderseitig aktiviert wurde.

< Nach dem erfolgreichen Binden des Senders mit dem Empfanger wird die Firmware Version des Empfangers im Display angezeigt und die Fledermaus ver-
schwindet. Die LED im Empfanger leuchtet dauerhaft griin. \

< Zuletzt entfernen Sie bitte den Binding Jumper vom Empfanger.

HINWEIS
Es spielt keine Rolle, ob zuerst der Sender oder der Empfanger in den “Binding Modus” versetzt wird. Nur weatronic Empfanger kénnen mit den weatronic Sendern
der BAT Serie betrieben werden.

HINWEIS

Bitte achten Sie auf einen gewissen Abstand (1 - 10 Meter) des Senders zu den Empfdanger Antennen.

Smart Serie

Micro Serie

Der Gizmo Empfanger hat einen
~ speziellen blauen Binding-Jumper
“ welchen Sie ganz einfach in das Ein-
schaltboard stecken nachdem Sie den
roten Anschalt-Jumper (,Remove be-
fore Flight") gezogen haben.
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18. Einbau der RC-Komponenten in Ihr Modell

<> Die richtige Installation der Empfanger, Akkus, Servos, der Elektrokabel und Antennen ist sehr wichtig, um Ihr Modell optimal zu betreiben.
< \/ermeiden Sie (bermaBige Schwingungs- und Warmebelastungen Ihres Modells.

<> Kontrollieren Sie den Ladezustand der Akkus, achten Sie auf deren Spannungsgrenzen (auch der Servos) und verwenden Sie korrekt eingestellte Warnschwel-
len.

< Beachten Sie die maximal erlaubten Spannungen fiir lhre Empfdnger und Servos.
< Sollten Sie Regler verwenden, beachten Sie bitte, dass die Stromgrenzen nicht tberschritten werden.

< weatronic weist Sie ausdricklich darauf hin, dass Sie alle Sicherheits-Hinweise und die Betriebsanleitung lhres kompletten RC-Zubehérs sorgfaltig lesen und
beachten.

< Falls Sie in den U.S.A. fliegen bitte beachten Sie auBerdem einige wichtige Informationen http://knowbeforeyoufly.org/ .
< |m Allgemeinen achten Sie bitte immer darauf das Sie sich an die landestypischen Gesetze und Regularien halten.

18.1 Einige aligemeine Sicherheitshinweise

e Kabel-/ I6tstellenpriifung,
Wir empfehlen, samtliche im Modell verlegten Kabel regelmaBig auf Beschadigung und bruchgefahrdete Stellen zu untersuchen
und im Zweifelsfall auszutauschen. Besonders in vibrationsbelasteten Modellen mit Verbrennerantrieb sind Kabel an den Lotstel-
len stark bruchgefahrdet. Lotstellen immer mit Schrumpfschlauch von geeignetem Durchmesser schiitzen.

e Entstérung von Elektromotoren
Konventionelle Elektromotoren mit Biirsten miissen mittels geeigneter Kondensatoren entstort werden, da zwischen Kollektor
und Bursten Funken erzeugt werden, die die Funktion der Bordelektronik stéren kénnen. Insbesondere Pumpenmotoren fir die
Spritversorgung in Jets missen entstort werden. Beachten Sie die entsprechenden Hinweise in der Bedienungs- und Montagean-
leitung des Motors/der Pumpe.

e Elektronische/magnetische Ziindungen
Elektronische Zindungen und Magnetzliindungen von Verbrennungsmotoren erzeugen Stérungen, die die Funktion der
Fernsteuerung erheblich beeintrachtigen und die Reichweite reduzieren kénnen. Versorgen Sie elektronische Ziindungen immer
aus einem separaten Akku, den Sie mit kurzer Leitung moglichst in der Ndhe des Motors platzieren. Verwenden Sie aus-
schlieBlich entstérte Zindkerzen, Ziindkerzenstecker und abgeschirmte Ziindkabel. Halten Sie mit der Bordelektronik ausrei-
chenden Abstand zu der Ziindanlage.

e Kabelverlegung bei Jets
Die ECU sollte nicht direkt neben dem E,pfanger platziert werden (Abstand mindestens 10 cm). Die Kabel der ECU (Akku, Pumpe,
Datenbus, Kabel zur Turbine) von anderen Kabeln der Bordelektronik und den Servokabeln getrennt verlegen!
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19. "Setup Wizard” - Kurzanleitung, wie man ein neues Modell hinzufiigt

Im ,Modell Management” finden Sie den MenUpunkt ,Neues Modell”. Wdhlen Sie die Art des Modells. Die Kategorie Segler beinhaltet auch (Elektro-) Motorsegler. B Modellmanagement $ & (i)
Boote, Autos und andere Modelle kénnen in der Kategorie ,Freies Modell” programmiert werden. Der ,Setup Wizard” (Erstellungsassistent) wird Sie weiter durch T
den Prozess fiihren. Modellwechsel
Fur detaillierte Informationen lesen Sie bitte die weatronic Kurzanleitung ,Setup Wizard“(auch erhaltlich in unserem Downloadbereich auf unserer Homepage). Noteinare " —

' V-Tail Glider cHes HotE
19.1 Flugzeug/Segler * Modelltyp Modell kopieren
< Schritt 1: :Modell Konfiguration - Glider —
Vergeben Sie einen Namen fir Ihr Modell und fligen Sie ein Bild hinzu. Wahlen Sie dann eine Kategorie und einen freien Text, z.B. fuir Checklisten, Wartung, allge- : :
meine Zwecke, ... Legen Sie hier fest, in welchen Schritten die Servos angepasst werden kdnnen. Sie haben die Wahl zwischen 1%, 0,5% und 0,1%. Import / Export

EINeues Modell anlegen

Danach wird die Bauform des Modells spezifiziert. Die Art des Hecks, die Anzahl der Steuerflachen

K Flugzeug
HINWEIS

Achten Sie darauf, dass alle Einstellungen korrekt sind, da sie im Nachhinein nicht mehr verandert werden kénnen, wenn man mit der Eingabehilfe ein neues \Q Segler !p Eigene
Modell anlegt. Dazu gehoéren zum Beispiel: H Konfiguration
— Voreinstellungen der Funktionen,

— Typ des Hecks,
— Anzahl der Steuerflachen, ...

< Schritt 2: wahl des Modes
Wahlen Sie Ihren Mode aus (Mode 1 bis 4). Selbstverstandlich kénnen Sie die Geber und Trimmungen fir jede Funktion auch spater individuell andern.

< Schritt 3: €empfianger-Konfiguration

Hier kénnen Sie Ihren Empfanger auswahlen, der in dem Modell verwendet wird, grundlegende Einstellungen vornehmen und den Sender mit dem Empfanger
binden (.17. Binding ein mpfanger ( TX - RX )" auf Sej . An dieser Stelle empfehlen wir, die Spannungswarnungen passend zu dem verwendeten
Empfanger-Akku einzustellen. Sie kdnnen parallel zum Hauptempfanger bis zu zwei Sub-Empfanger hinzufligen. Nutzen Sie diese als zusdtzliche, vollwertige
Empfanger oder auch, um zusatzliche Servosteckplatze zu erhalten.

HINWEIS

Nur der Hauptempfanger sendet Telemetrie- und zusatzliche Sensordaten zurtick.

<= Schritt 4: Ubersicht der Servo-Konfiguration

In diesem Mendi kénnen alle Einstellungen und Funktionen der Servos konfiguriert werden, zusammen mit den Positionen der Servos im Modell. Fiigen Sie einfach
ein neues Servo einer Steuerflache hinzu, vergeben Sie einen Namen und stellen Sie den Mittelpunkt und die Wegbegrenzungen ein.

< Schritt 5: Listeniibersicht der Servo-Konfiguration

In dieser ListenUbersicht Ihrer Servos werden alle moglichen Servosteckplatze des von lhnen hinterlegten Empfdngers fiir das Modell aufgelistet. Bitte konfigurie-
ren Sie die Servos, die nicht bereits vorher in der grafischen Ansicht erfasst und konfiguriert wurden. Danach wird die Software automatisch Ihr Modell mit diesen
Funktionen erstellen. Justieren Sie hier ggf. die Wege fir jede Funktion und jedes Servo.
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20. Die Programmier-Philosophie von weatronic

< Mit der neuen Senderfamilie von weatronic sind Sie nicht mehr beschrankt auf Kandle oder vorde-
finierte Strukturen.

< Die einzige Begrenzung fiir mégliche Funktionen bildet die Anzahl der Servosteckpldtze am Empfan-

[A]Funktionen | Segelflugzeug | Normal

ger! Zum Beispiel bietet Ihnen der Empfanger Gizmo 30 genau 30 Servosteckpldtze. Funktion Setup
< (GemaB der weatronic Philosophie ist die Programmierung in Funktionen organisiert, von denen Sie
bis zu 96 fiir ein Modell programmieren kénnen. Diese kdnnten beispielsweise Querruder, Hohenru-
der, Wolbklappen heiBen oder einen Namen tragen, den Sie selber vergeben. Querruder aussen 1
l :

< Ublicherweise wird fiir die Ansteuerung jeder Funktion ein Geber benétigt, z.B. die Achse eines
Steuerknippels, ein Schalter oder ein Endlos-Drehgeber.

<> Bis zu 10 Servos kénnen einer Funktion zugeordnet werden, wobei jedes einzelne dieser Servos
andere Wegeinstellungen haben kann. Je nach den mechanischen oder aerodynamischen Anforde-
rungen.

< |m Menipunkt ,Funktionseinstellungen” erfolgt die Feineinstellung der Funktionskurve und hat
somit auf alle zugeordneten Servos die gleiche Auswirkungen. Hier haben Sie die Moglichkeit die
Funktion mit

Flex Rate (flexibles "“DUAL RATE")

Flex Expo (flexible “Exponentialfunktion”)

Flex Differenzierung (flexibles “Differenzierung” )

und weiterer Optionen bis hin zu einer 33 Punkt Kurve zu beeinflussen.

HINWEIS
Um die Funktion ,Differenzierung” richtig zu nutzen, sollten die Servo-Attribute wie R(echts) und L(inks)
richtig eingestellt sein).

< Auch empfehlen wir dringend, die richtigen Failsafe Positionen fir jede Funktion einzustellen. Be-
sonders wichtig ist diese Einstellung fir die Motor Funktion, um jegliche Gefahr auszuschlieBen
oder zumindest gefdhrliche Situationen zu vermeiden. Beim Programmieren von Modellen mit Elek-
tromotoren sollten die Luftschrauben demontiert werden.

< Bei Bedarf kdnnen Sie einen Trimmgeber der Funktion zuordnen oder einen (flugphasenabhangi-
gen) konstanten Ausgleich hinzuftigen (FPO = Flugphasen Offset).

Funktion

Querruder aussen

Bewegung

Trim FPO
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21. Meniistruktur

Die Software der BAT Sender ist aufgeteilt auf 4 Hauptbereiche, tippen Sie in der untersten Navigationszeile auf das jeweilige Symbol.

o
= 2
& s

21.3. All

m

meinen Ein

21.1. Modell Einstellungen” auf Seite 40

21.2. Modellmanagement” auf Seite 73

llungen” auf Seite 74

instell " auf

21.1. Modell Einstellungen

In jedem Meniipunkt kdnnen Sie verschiedene Einstellungen vornehmen. Neben der kurzen Ubersicht werden die Méglichkeiten auf den folgenden Seiten aus-

Beriihren Sie das Symbol mit dem Schraubenschliissel auf der linken Seite der Navigationsleiste. Sie sehen dann eine Ubersicht mit allen
modellspezifischen 17 Menutpunkten:

HINWEIS
Es besteht ein Unterschied, ob Sie ein Modell mit dem ,Setup Wizard” (Erstellungsassistenten) programmieren oder ob Sie das Modell manuell
einrichten. Wird der ,Setup Wizard” genutzt, sind einige Optionen spdter nicht mehr anderbar. Diese sind im Folgenden mit einem Stern ge-

A

kennzeichnet (*).

flhrlich dargestellt.

Modell Konfiguration
Empfanger Konfiguration
S fi .

Telemetrie Konfiguration
Funktionen
Mischer

Flugphasen
Sequenzer
Virtuelle Schalter
Timer

imiter
Lehrer Schiler
Anzeige Einstellungen
Geber Matrix
Servo Monitor

Sprache & Téne
Startup Warnings

Hier kdnnen Sie die allgemeinen Einstellungen fir Ihr Modell festlegen.
Einstellung aller Werte, die mit dem Empfanger zusammen hangen.

In diesem Menlpunkt kénnen grundlegende, servoabhdngige Werte verandert werden, wie Mittelpunkte oder die Wegbegrenzun-
gen. Diese Werte sind dann dem Servo fest zugeordnet und kénnen nur hier verandert werden. Innerhalb von Funktionen kdnnen
diese Werte nicht Gberschritten werden.

Individuelle Einstellung des LinkVario und moglicher angeschlossener Sensoren. Bluetooth Einstellungen.
In diesem Herzstlick des Senders werden alle Funktionen gemdB der weatronic Philosophie frei eingestellt.

Erstellen Sie verschiedene Beziehungen zwischen Funktionen als fest hinterlegte oder wahrend des Fluges verdanderbare Mi-
scher.

Erstellen Sie verschiedene Flugphasen, um Ihr Modell wahrend des Fluges an unterschiedliche Bedingungen optimal anzupassen.
Bieten lhnen die Moglichkeit, komplette Ablaufe mit mehreren Servos automatisch durchfiihren zu lassen.

Kreieren Sie virtuellen Schalter, in dem Sie 2 Geber kombinieren.

Erstellen Sie lhre individuellen Timer.

Hier kénnen sie Funktionen begrenzen und damit zusatzliche Sicherheit in Inrem Modell schaffen.

Mit dieser Option kdnnen Sie einen anderen Sender mit einem BAT Sender verbinden.

In diesem Men( kénnen Sie den Startbildschirm und weitere Telemetrieanzeigen Ihren Anforderungen und Wiinschen anpassen.
Informationsiibersicht tiber alle Servos und deren Verkniipfungen in den Funktionen.

Live Ansicht der Servopositionen.

Konfiguration der Sprachausgabe.

Immer, wenn der Modellspeicher aktiviert wird (entweder beim Hochfahren oder nach dem Modellwechsel) kénnen Sie eigene
Warnungen einstellen. Wenn beispielsweise die Motor Funktion nicht im Leerlauf ist, wird Ihnen der Sender eine akustische und
optische Warnung anzeigen.
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[E]Medell Einstellungen | V-Tail Glider

Modell
Konfiguration

Funktionen

Virtuelle
Schalter

Anzeige
Einstellungen

A
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21.1.1. Modell Konfiguration

¢ Modellname berlihren Sie das Feld und geben Sie den Namen ein, wie Sie Ihr Modell nennen mdchten RFMoasilKoriguration | VETair Glider
. . . . . " . “ . . . " Modellname V-Tail Glider
e Bild, hinterlegen Sie ein Bild fir Ihr Modell. Ihre Bilder miissen vorher in den internen ,image” Ordner des Senders geladen werden. ‘
Nutzen Sie dafir bitte den ,Dateimanager” des Senders (.21.3.2. Datei Manager” auf Seite 76), um die Bilder von einem USB- Bild 3 an66jpg
Stick oder einer SD-Speicherkarte zu tibertragen. Sie kdnnen folgende Dateiformate verwenden mit einer empfohlenen maxima- :
len Auflésung von 500x500 Pixeln: Info Text | Example Software 607
- *Jpg / *'jpeg Aufldsung | 1%
— *gif 3
* Leitwerk | V-Tail
- ".png ‘
- *glf Anzahl der Steuerﬂﬁchen
HINWEIS

Im Men, wo Sie lhre Bilddatei zuweisen, missen Sie das Bild mit einem DOPPELTIPPEN auswadhlen.
[EIModell Konfiguration | V-Tail Glider

e |nfo Text, geben Sie spezielle Anmerkungen zu Ihrem Modell ein. Diese Info wird lhnen zum Beispiel im Modellwechsel Men( angezeigt.
e wadhlen Sie eine Auflésung fir die Einstellwerte. Alle Werte wdhrend der Programmierung dieses Modells sind dann: Alficsting Bt
— sehrfein (0.1% = 4000 Schritte ) oder Leitwerk Normal

— mittel (0.5% = 800 Schritte) oder
— oder normal (1% = 400 Schritte)

Anzahl der Steuerflachen

Fligel
e (*) Leitwerk: Normal, V-Tail oder Delta Hohennideg
* (*) Anzahl der Steuerflachen auf beiden Tragflachen - nach der Auswahl werden diese dann auch in der Grafik rechts angezeigt. Seitenruder

Leitwerkstyp und
Anzahl der Steuerflachen

kénnen nur beim Erstellungsassistenten verandert werden.
Spater wird diese Auswahl grau hinterlegt und ist somit
nicht mehr dnderbar.

[ flodell Konfiguration | V-Tail Glider

Example Software 607
1%
Leitwerk V-Tail

Anzahl der Steuerflachen

Fliigel | 6

Héhenruder | 2
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21.1.2. Empfanger Konfiguration (BINDING)

Haupt- und Nebenempfanger: hier kdnnen Sie Ihren Hauptempfanger und bis zu 2 weitere Empfanger als Nebenempfanger einstellen. Bitte beachten Sie, dass
nur der Hauptempfanger Telemetrie- und weitere Sensordaten zur(ick senden kann.
Bitte beachten Sie die speziellen Informationen zur Gizmo-Serie im ,21.1.2.1. Empfanger der Gizmo-Serie” auf Seite 43.

Empfangertyp:

HINWEIS
Bitte beachten Sie, dass Teile Ihrer Programmierung unter Umstanden verloren gehen kénnten, falls Sie den Empfangertyp wechseln (durch andere Einstellungen
und verschiedene Anzahl der Servosteckpldtze).

Firmware

Akku Spannung

Akku Umschaltung

HINWEIS
Wir empfehlen Ihnen dringend die Lautstarkeeinstellung des Senders entsprechend den Umgebungsgerduschen anzupassen, damit Sie eventuell auftretende
Warnungen immer perfekt héren kdnnen.

Reichweiten Warnung

Riickkanal Warnung

Fail Safe Verzogerung

Summensignal

HINWEIS
Das SRXL Protokoll wird am ERSTEN Servosteckplatz ausgegeben!

wadhlen Sie den passenden Empfanger entsprechend lhrem Modell. Der Empfanger wird zusdtzlich als Bild angezeigt (Tiny, Clever,
Smart, Micro, Gizmo)

Anzeige der Firmware-Version des Empfangers, wenn dieser mit dem Sender gebunden ist.
Die Akku Spannung zeigt den Live-Wert der Empfanger-Stromversorgung an.

Bei der Akku Warnung stellen Sie die geeignete Warnschwelle fir den verwendeten Akku in lhrem Modell ein. Der Sender wird
Ihnen eine Warnung (3 x Piepton und gleichzeitige rot blinkende LED) ausgeben, sobald die Warnschwelle erreicht ist.

BEEEEEP _ BEEEEEP _ BEEEEEP

Der voreingestellter Wert ist 6.8 Volt. Dieser Schwellwert ist fur 2 Zellen LiPo Akkus passend ausgewahlt. Im speziellen in Verbin-
dung mit dem Gizmo Empfanger.

Der Sender wird Ihnen eine Warnung (2 x Piepton und gleichzeitige rot blinkende LED) ausgeben sobald die Warnschwelle erreicht
ist.

BEEEEEP _ BEEEEEP

Der Sender wird Ihnen eine Warnung (1 x Piepton und gleichzeitige rot blinkende LED) ausgeben sobald die Warnschwelle erreicht
ist.

BEEEEEP

sollte die Verbindung zwischen Sender und Empfanger unterbrochen werden, fahren die Servos nach der hier hinterlegten Zeit in
die gespeicherten Positionen. Vergleiche .21.1.5.1.4. Failsafe Pos.” auf Seite 53. Fail Safe Pos fiir genauere Informationen.

Beim Standard Summensignal wird der letzte Ausgang in den weatronic Empfangern als Summenkanal Ausgang verwendet (z.B.
beim Tiny 5 ist es Ausgang 5, beim Smart 8 ist es Ausgang 8, etc.). Ebenso ist mittlerweile das weit verbreitete SRXL Protokol
verfiigbar. Dieses wird aber immer an Steckplatz 1 ausgegeben. Bitte beachten Sie, dass der Micro und Gizmo Empfanger kein
Summensignal ausgeben kdnnen.

— Standard PPM Signal ( LETZTER Servosteckplatz )
— SRXL Multiplex 12 und SRXL Multiplex 16 ( ERSTER Servosteckplatz )
— SRXL weatronic 16 ( ERSTER Servosteckplatz)

Summensignal aus bei Fail Safe

Falls Sie wiinschen, kdnnen Sie das Summensignal im FailSafe Fall deaktivieren.

Servoansteuerung Synchron,

Binding,

bitte schauen Sie in das weatronic Infoblatt ,,Servoausgabe”, welches Sie im Downloadbereich unserer Homepage (www.weatro-
nic.com) finden. Werden die Servoimpulse synchron ausgegeben, kann es zu einer hohen Belastung der Empfangerstromversor-
gung kommen.

mit diesem Button wird der Binding-Prozess gestartet und der Sender sucht nach einem weatronic Empfanger, der ebenfalls im
Binding Modus ist. Zur Visualisierung ¢ffnet sich ein Hinweisfenster. Sobald der Binding Prozess erfolgreich war oder der Prozess
manuell unterbrochen wurde (Binding Stop) verschwindet das Fenster. Lesen Sie hierzu auch .17. Binding eines Empfanger ( TX -

RX)" auf Seite 36
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[E]Empfanger Konfiguration | V-Tail Glider tt

Empfangertyp ‘ Smart 8

Firmware V 6.06

Akku Spannung = Binding

|
Akku Warnung ‘ 6.8V

Reichweiten Warnung 30%
2l

Riickkanal Warnung 1%
Fail Safe Verzégerung 300ms

Summensignal Aus
|

Summensignal aus bei
Fail Safe

Nein

Servoansteuerung "
Nein
synchron |

Temperatur Warnung ‘ 65°C

[E]Empfanger Konfiguration | Extra 300

Empféangertyp ‘ Gizmo-22 HV
|

Firmware V 6.06

Akku Umschaltung
6.8V
Warmschwelle

Binding

Akkutest 1 Grenzwert

Akku 1 Spannung ‘ --
‘ 0.3V

»]

Bitte warten

Empfanger wird gesucht...

Binding anhalten
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21.1.2.1. Empfinger der Gizmo-Serie
21.1.2.1.1. Ubersicht (Draufsicht)
< Uberpriifen Sie vor JEDEM Flug Ihre Akkus.
< Nutzen Sie die Sprach- und Tonausgaben, um sich auch wdhrend des Fluges tber den Zustand lhrer Akkus zu informieren.
< Fliegen Sie NICHT, wenn Ihr Reserveakku (Akku 2) nicht voll geladen oder nicht in einem guten Zustand ist.
< Lesen Sie sich den Gebrauch und die optimale Nutzung lhrer Akkus in den jeweiligen Anleitungen gut durch.

Bank1l Bank2 Bank3 Bank4 Bank5 Bank6 Bank7 Bank8
SIS CICIG | CICIG [ CICIT | SIS XK@ Ped

VYV IS AV VALY

fl . . . . . . . . \ O\
Akku 1 |:> [:] Micro SD
Akku2[> e <:| a
battery [:] (Kontakte sichtbar
nach oben)
Y Antenne 2 > WFATR§NIC <JAntennelY
(SMA-Stecker) (SMA-Stecker)

SCU (Datenschnittstelle) 0@ @

21.1.2.1.2. Akku Management
Alle Empfanger der Gizmo-Serie verfligen Uber ein besonderes Akku Management. 2 getrennte Eingdnge bieten die Versorgung mit 2 Akkus an. Grundidee war
eine doppelte Sicherheit in der Stromversorgung des Modells zu schaffen. Der Hauptakku (ibernimmt die Stromversorgung des Modells. Der zweite Akku dient wie
in der manntragenden Fliegerei als ,Backup” und sichert die Stromversorgung in Notsituationen. Somit empfiehlt es sich also fiir den Hauptakku eine héhere Ka-
pazitat und fir den Reserveakku eine etwas geringere Kapazitdt zu wahlen. Der Gizmo hat auBerdem 2 spezielle Optionen, die ,Akku Umschaltung Warnschwelle”
und den ,Akkutest Grenzwert”.
< FUr die Stromversorgung empfehlen wir flir den Haupt-und Reserve Akku dieselbe Akku-Technologie zu verwenden
— 6-7 Zellen NiXX (Nennspannung 7,2V - 8,4V) oder
— 2 Zellen Lipo pack (Nennspannung 7.4V) oder
— 3 Zellen LiFe (Nennspannung 9.9V), HINWEIS: Dies ist zudem die maximale Spannung die der Gizmo Empfanger verarbeiten kann.
< In dem Moment, wo die Spannung des Hauptakkus (Akku 1) die Warnschwelle unterschreitet (,Akku Umschaltung Warnschwelle”), schaltet der Empfanger
automatisch auf den Akku 2 um. Die rote LED am Einschaltboard blinkt schnell sobald eine Umschaltung auf den Akku 2 erfolgt ist.
< Wir empfehlen sehr, die ,Akku Umschalt Warnung” auf
— 6.6 VoIt fiir 6 Zellen NiXX / 7.7 Volt for 7 Zellen NiXX
— 6.8 Volt fiir 2 Zellen LiPo and
— 8.4 Volt fir 3 Zellen LiFe zu setzen
< Bei jedem Einschalten des Empfangers wird automatisch die Spannung der beiden angeschlossenen Akkus getestet (mit 7 Ampere fiir 0,25 Sekunden). Dieser
Test kann auch manuell im Menupunkt ,,.Empfanger Konfiguration” in der Software aktiviert werden. Die Voreinstellung fir einen maximalen Spannungsabfall
liegt bei 0,3 Volt. Sollte der Spannungseinbruch hoher sein, empfehlen wir den Austausch des Akkus. Zusatzlich wird ein negativer Test visuell durch Blinken
der roten LED am Empfanger und am Ausschaltboard angezeigt
<> Sie kénnen sich den gerade benutzen Akku ( 1 = Hauptakku / 2 = Reserveakku ) auch als Telemetriewert anzeigen lassen. Sie finden diesen Telemetriewert

im Telemetrie Auswahl Meni unter RX Haupt bzw RX Sub als ,Used battery”. Vergleichen Sie hierzu bitte .21.1.13. Anzeige Einstellungen (Start- und Tele-
metriebildschirm)” auf Seite 66
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@ Info

Status Battery 1: 0.186V
Status Battery 2: 0.094V
Test Status:
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21.1.2.1.3. Servobdnke (Ausgabespannung)

< Die Gizmo-Empfinger bieten den Modellbauern 8 sogenannte ,Servobanke”. Jede einzelne Bank ist kurzschlussfest und hat einen eigenen Uberspannungs-
schutz. Sollte eine Bank des Empfangers ausfallen, arbeiten alle anderen ganz normal weiter.

< Wir empfehlen sehr wichtige Servos daher auf verschiedene Servobdnke zu verteilen. Nutzen Sie zum Beispiel fir das Hohenruder 2 Servos, schlieBen Sie
diese in 2 verschiedene Bdnke an. Sollte einer der Servos elektronische Probleme haben, tibernimmt das zweite Servo die Aufgabe alleine.

< Jeder Bank kann eine andere Spannung zugewiesen werden. Beim Gizmo kénnen Sie wahlen zwischen 5,5 Volt (dieser Wert ist voreingestellt) und 7,4 Volt
(fr High Voltage Servos). Besitzen Sie noch einen 12-22 oder 12-30, so haben Sie die Wahl zwischen 4,8 und 6,0 Volt. Bitte wdhlen Sie die Spannung ent-
sprechend der von lhnen eingebauten Servos und vergewissern Sie sich, dass die Servos auch fir diese Spannung geeignet sind.

< Die gewUnschte Spannung flir jeden einzelnen Servo kdnnen Sie im Menlpunkt ,Servo Konfiguration” einstellen (.21.1.3. Servo Konfiguration” auf Seite
45). Scrollen Sie in der Ubersicht nach rechts, dort finden Sie unter der Uberschrift ,Info” sowohl die Einstellung der Spannung, als auch die Ansteuerfre-
quenz fir jedes einzelne Servo.

21.1.2.1.4. Antennenverlegung
Alle Gizmo Empfanger sind Doppelempfdnger (Redundanz) mit 2 Antennenanschliissen. Bei den Anschliissen handelt es sich um SMA-Steckverbinder (SMA -
Sub-Miniature- A). Fir eine optimale Verlegung der Antennen in Ihrem Modell sind ebenfalls Antennenverlangerungen erhadltlich. Bitte Fragen Sie lhren Handler
oder besuchen Sie unseren Online-Shop.

HINWEIS

Drehen Sie daher die Anschliisse bitte nur handfest an und nutzen Sie kein Werkzeug, da das Gewinde leicht beschadigt werden kann.

Grundsatzlich sind 2 Arten von Antennen erhaltlich.
< Die serienmadBige Koaxial-Antenne (WEA37724) und

< unsere speziellen Patch-Antennen (WEA37921).
Im Vergleich zu den herkémmlichen Koaxial-Antennen bieten Patch-Antennen eine noch groBere Reichweite bei mehr Ubertragungssicherheit. Hin-
tergrund ist die ideale Abstrahlcharakteristik und der Aufbau der Antenne. Die weatronic Patch-Antennen werden zirkular polarisiert, was zusatz-
lich eine bestmogliche Ubertragung zum Modell sicher stellt, unabhingig von der Lage des Modells. Somit ist eine optimale Ubertragung selbst in
komplexen Modellen und in den schwierigsten Fluglagen garantiert.

< Bitte beachten Sie bei der Nutzung der Koaxialantennen, dass nur die letzten 29mm der Antenne Gbertragen.

— Die Antennen sollten sauber und ohne einen Knick verlegt werden. Platzieren Sie die
Antennenkabel moglichst weit weg von metallischen oder leitenden Teilen.

— Mit Kohlefaser verstarkte Riimpfe, Rimpfe mit Metallveredelung oder Metallstreifen
kdnnen das Ubertragungssignal stark abschirmen. In diesem Falle sollte die Antenne
(die letzten 60mm) auBerhalb des Rumpfes verlegt werden.

— Bitte fixieren Sie die Antenne auBerhalb des Rumpfes nicht direkt auf das
abschirmende Material, sondern stellen Sie einen entsprechenden Abstand zwischen
Antenne und dem abschirmenden Material sicher.

— Fir einen optimalen Empfang sollten die letzten 29mm der beiden Antennen in einem
90° Winkel zueinander verlegt werden.

<> Bei der Verlegung der Patchantennen beachten Sie bitte, dass die Antenne selber aus dem keramischen Block und der Platine besteht.
— Die Antennen sollten sauber und ohne einen Knick verlegt werden.

— Platzieren Sie die Antennenkabel moglichst weit weg von metallischen oder leitenden
Teilen.

— Mit Kohlefaser verstdrkte Riimpfe, Rimpfe mit Metallveredelung oder Metallstreifen
kénnen das Ubertragungssignal stark abschirmen. In diesem Falle sollte die Antenne
auBerhalb des Rumpfes verlegt werden.

— Befestigen Sie die Antenne auBerhalb des Rumpfes so, dass das keramische Element
von dem Rumpf weg zeigt.

Fir einen optimalen Empfang sollten die keramischen Elemente bei der Ausrichtung/

Verlegung voneinander weg in die entgegengesetzten Richtungen zeigen (siehe
Zeichnung).

Antennenverlegung flir Koaxial-Antenne

Antennenverlegung fiir Patch-Antenne  —

44

BAT 60 / 64 - Benutzerhandbuch V6.08 ME/ITRQNIC"

Ballkl Bal\kZ Bank3 Bank4 BillkS Banks Bank7 Bankﬂ
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8 Servobdnke

| ~325mm

weatronic 2,4 GHz Patch- Antenne (WEA37921)

Total Gain [dBi]

W 7107
J 1623
-3861

i i iﬁ
Abstrahlcharakteristik der weatronic Patch-Antenne (links)

Total Gain (651

N h\‘a

und einer herkdmmliche Dipol Stabantenne (rechts) - wegen
ihrer hemispharisch wirkenden Abstrahlcharakteristik hat
die Patch-Antenne bis zu 10dB mehr als eine Stabantenne.
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21.1.3. Servo Konfiguration
Es gibt 2 verschiedene Ubersichten der Servo Konfiguration. Berihren Sie die Schaltflichen am rechten oberen Rand, um zwischen den beiden Ubersichten zu
wechseln. Anmerkung: Die 4 Bilder am Ende der Seite zeigen die Servozuordnung im Rahmen des Setup Wizards (des ,Erstellungsassistenten”).

Wollen Sie den Servoweg fur Links aussen in Bezug
auf die Mitte und die Limits automatisch berechnen

l*
2*
3*
4*
5*

6*

7*
8*
9*

lassen?

Pos,
Servo,
Gruppe,
Mitte,

Limit,

Info,

Haken,

Z00M,

v X

HINWEIS

Sobald Sie die Mittelposition eines Servos oder die Limits verandern, werden Sie beim Verlassen der Seite gefragt, ob Sie
den Servoweg fir diesen Servo in Bezug auf die Mitte und die Limits automatisch berechnen lassen wollen. Sollten Sie dies
bestdtigen, werden alle individuellen Eingaben tberschrieben und ggf. kann sich auch die Drehrichtung des Servos dndern.
Diese Anderungen werden fir alle Funktionen ibernommen, in dem dieser Servo eingebunden ist.

die Nummer des Steckplatzes am Empfanger.
Sie kdnnen jedem Servo einen individuellen Namen geben. Dies verschafft Ihnen einen hilfreichen Uberblick.
hier legen Sie Servogruppen an. Um das Slave-Servo einzustellen lesen Sie bitte .21.1.3.2 Servo Synchronisation” auf Seite 47

Tippen Sie auf den Wert und verstellen Sie die Mittelstellung des Servos mit dem Pop-Up.

Wir empfehlen lhnen, bereits an dieser Stelle die Limits fir jeden Servo anzupassen. Bei der Einstellung der Limits erscheint im gleichen
Fenster ein ,Test” Button. Mit dieser Funktion fahrt der Servo langsam zu den eingestellten Grenzen. Bei erneutem Beriihren des Buttons
fahrt der Servo wieder zurtick in die Nullstellung. Nutzen Sie diese Funktion, um ein mégliches Blockieren der Servos im Modell zu priifen
und somit zu vermeiden. Die eingegebenen Limits werden gespeichert und vom System in diesem Modell nicht mehr iberschritten. So

erhohen Sie die Sicherheit und Langlebigkeit Ihres Materials.

Falls Sie einen Gizmo Empfdnger verwenden kénnen Sie hier die Ausgabespannung der Servobdnke festlegen (.21.1.2.1.3. Servobanke
(Ausgabespannung)” auf Seite 44). AuBerdem kdnnen Sie noch die Impulsrate jedes einzelnen Servos festlegen. StandardmaBig sind
18ms ausgewahlt, und diese Einstellung passt fir alle gelaufigen Servos. Bitte lesen Sie hierzu auch das folgende_.21.1.3.1 Servo Im-
pulsrate (ms)” auf Seite 46

standardmdBig sind alle Fliigelsteuerflachen zu allen Funktionen zugeordnet. Sie kénnen diese Verkniipfungen jederzeit dndern.

Mit den Lupen Symbolen kénnen Sie einzelne Tragflachen vergréBern, bzw. wieder auf die Gesamtubersicht umschalten.

Synchronisieren Schaltflache,

Hier gelangen Sie in das Servo Synchronisations-Mend.
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[ElServo Konfiguration | Segelflugzeug

Pos. Servo Gruppe Mitte Limit  +

|Servo 1

4
- &‘El 0})(‘:

2 |Links aussen

-

3 |\-Leitwerk links

4 %V—Leitwerk rechts

l
|
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Syr:chronisation
Die Ubersicht in Form einer Liste zeigt alle
Servos entsprechend der Vorgabe des ausgewahlten
Empfangers. Jedes Servo kann hier individuell bezeich-
net werden und man kann sowohl die Mittelstellung
als auch die Wegbegrenzungen einstellen.

EJServo Konfiguration | Segelflugzeug

Q(

0 *
&

Die grafische Ubersicht zeigt Ihnen eine Ansicht von oben

auf das Modell und ermoglicht dem ,Assistenten” die Funk-
tionen entsprechend der Eingabe anzulegen. Servosteck-
platze kénnen jederzeit verandert werden.

[E]Servo Konfiguration | Segelflugzeug

re
. Serva Gruppe Mitte - Limit +

2 |Lnks... | +52% | 18ms | 7.4V
|

-
-

M-L3 |
| 4

-19%
%

| -75%
% <
- U

7% 5%
AL Z

Synchronisatie /i

VergréBerte Ansicht in der grafischen Ubersicht.
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21.1.3.1 Servo Impulsrate (ms)

< Servos und andere Komponenten wie Steller, elektronische Ventile etc. werden mit einen Spannungsimpuls angesteuert.

< Die Information welche Position das Servo einnehmen soll wird mit der Impulslange vorgegeben. Dieser Impuls ist im Normalfall zwischen 1,0 und 2,0ms lang.

< Der Spannungsimpuls wird in regelmaBigen zeitlichen Abstanden wiederholt. Dieser zeitliche Abstand wird Impulsrate oder auch Frame rate genannt.

< Bei allen weatronic Empfangern sind alle Servoausgange in der Impulsrate einstellbar! Damit lassen sich alle auf dem Markt befindlichen Servo anschlieBen.

Sie kénnen ,alte” analoge Servos mit modernen digitalen Servos zusammen betreiben.
<> Sie haben sogar die Moglichkeit extrem schnelle ,Gyro-Servos” mit normalen analogen Servos an einem weatronic Empfanger zu betreiben.

<> Darliber hinaus sind die Servoimpulse auf eine Spannung von 5 Volt stabilisiert. Es wird auch von dieser Seite keine Einschrankung fir die verwendbaren

Servos geben.

Anhand der aufgefiihrten Tabelle sehen Sie welcher Wert fir lhr Servo sinnvoll ist. Besonders bei digitalen Servos haben Sie die Moglichkeit mit kiirzeren Impuls-

raten (kleinere Werte) die Reaktionsgeschwindigkeit lhrer Servos zu optimieren.

Impulsrate:

Bemerkung:

18ms (Werkseinstellung ) =

Alle bekannten Servos arbeiten ohne Probleme

21ms + 30ms -

Wie oben
Bei analogen Servos EinbuBen an der Stellkraft moglich
Bei Regler und Magnetventile unter Umstdanden Probleme bei Schaltpunkten

15ms -

Schnellere Reaktionszeit
Fir viele digitale Servos problemlos moglich

Analoge Servos konnen ,nervés” werden, d.h. keinen ruhigen Nullpunkt. Dadurch erhéhte Warmeentwicklung, unter
Umstanden verminderte Lebensdauer.

Hohere Stellkraft bei analogen Servos moglich.

9ms + 6ms -

Noch schnellere Reaktionszeit
Nur fir digitale Servos empfohlen
Keine Empfehlung fir analoge Servos - kann zu Beschadigungen fihren!

3ms (Sonderfall) -

Speziell nur fir ,schnelle Gyro-Servos”
Extreme Reaktionsgeschwindigkeit
Nicht verwenden flr normale Servos!! Beschddigung kann erfolgen.

HINWEIS

Bei analogen Servos sollten Sie keine zu kleinen Werte einstellen, dies kann zu vorzeitigen VerschleiB oder Zerstérung des Servos fiihren! Im Zweifel besser einen

héheren Wert einstellen, oder einfach die Werkseinstellung von 18ms belassen.

HINWEIS

Bitte beachten Sie, dass bei falscher Einstellung der Impulsrate die Firma weatronic keine Haftung flr beschddigte Servos (ibernehmen kann.

Anderungen vorbehalten
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21.1.3.2 Servo Synchronisation

Die automatische Synchronisation (,Auto Sync.”) ist ausschlieBlich bei den Gizmo Empfangern maéglich und macht dann Sinn, wenn der ,Master” und ,Slave” Servo
direkt nebeneinander liegen. Die automatische Synchronisierung priift die Bewegung des Slave Servos und passt die Bewegung Uiber die Spannung an. Stellen
Sie daher bitte sicher, dass der Master und der Slave Servo an unterschiedlichen Servobanken des Empfangers angeschlossen sind. Wahrend der Synchronisation
sollten keine weiteren Servos an den Banken angeschlossen sein. Nach der Synchronisierung kdnnen Sie die Abweichung in den Servokurven bei den Slave Emp-
fangern kontrollieren und sehen parallel die Live-Spannung der Slave Servos.

Auf der linken Seite befinden sich allgemeine Einstellungen, rechts werden die Servos der jeweiligen Gruppe angezeigt.

< Linke Seite der Anzeige:
e Gruppe,

¢ (Genauigkeit,

Hinweis

Wabhlen Sie die einzustellende Gruppe aus. Der Gruppenname richtet sich entweder nach der grafischen Zuweisung oder einer
eigenen Gruppe.

— Inder grafischen Ansicht erstellte Gruppen:

» Der erste Buchstabe gibt Auskunft tiber: L = Linker Fliigel / R = rechter Fliigel / € = Hohenruder

R = Seitenruder

» Der zweite Buchstabe gibt Auskunft tber die Position: Am Fliigel ist es eine Zahl, dabei beginnt die Nummerierung bei 1 in
der Mitte. Am Leitwerk ist es ein Buchstabe:
C = Mitte / L = Links / R = Rechts

— Wenn Sie die Gruppe manuell angelegt haben, dann werden die einzelnen Gruppen jeweils mit einem Buchstaben von A bis N
bezeichnet.

Es gibt 3 Auswahlméglichkeiten:

— Fein, der Mittelpunkt und alle 32 Punkte der Slavekurve werden automatisch synchronisiert
— Standard, Mittelpunkt und jeder 2. Punkt zwischen den beiden Limits wird synchronisiert
— Einfach, Mittelpunkt und jeder 4. Punkt zwischen den beiden Limits wird synchronisiert

Die Punkte werden mit jeder Auswahl der Genauigkeit neu berechnet. Werden Servolimits verschoben, ist eine neue Auswahl der Genauigkeit empfehlenswert.
Die Einstellung der feinen Genauigkeit flihrt zu sehr langen Laufzeiten der automatischen Synchronisierung.

e Strom Max.,

¢ Weg Max,

< Rechte Seite der Anzeige:

* Pos,

e Servo,

e Umkehr,
Hinweis

(nur Gizmo) Hier kann die Strombegrenzung fir die automatische Synchronisation eingestellt werden. Wir empfehlen den Maxi-
malstrom entsprechend den folgenden Vorgaben einzustellen um die Servos vor Uberlastung zu schiitzen.

— Analog Servo “Standard” : 10A — Digital Servo "Power": 3.0A
— Analog Servo “Power”: 15A — Digital Servo “"Extreme Power” : 50A
— Digital Servo “Standard” : 20A

(nur Gizmo) stellen Sie hier den maximalen Servoweg der Slave Servos wahrend der Synchronisation ein. +25% sind voreinge-
stellt. Dies bedeutet, dass zur optimalen Wegpunkteeinstellung der Slave Servo maximal 25% von der Servokurve des Master
Servos abweicht - maximal bis zur vorher eingestellten Spannungsgrenze. Auf Grund von sehr weichen oder sehr steifen Klappen
oder Schubstangen kann die Synchronisierung keine brauchbaren Ergebnis liefern. Die eingestellten Grenzen schiitzen dann
davor, dass die Servogetriebe, Schubstangen oder Klappen beschadigt werden.

Steckplatz des Servos im Empfanger
Anzeige des Servonamens zur Information
hier kénnen Sie die Laufrichtung der Slave Servos fur jeden Servo separat andern

Priifen Sie die Laufrichtung der Servos, bevor Sie die Gestange einhdangen und mehrere Servos mechanisch verbunden werden. Nutzen Sie die ,Richtung priifen”
Funktion am unteren Rand des Displays, um dies vorher zu testen..

e Kurve,

prifen und ggf. editieren Sie hier die Kurvenabweichung des Slave Servos zum Master Servo. Beachten Sie, dass das Servo sich
automatisch und langsam zu dem gewahlten Punkt auf der Kurve bewegt. Sollten Slave Servos anderen Funktionen zugeordnet
worden sein, werden diese nicht mehr in diesen Funktionen reagieren. Sie folgen nur noch ausschlieBlich dem Master Servo.
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21.1.3.3 Automatische Synchronisation (Gizmo Empfinger)

Diese kurze Anleitung zeigt Ihnen die sehr wichtige und sinnvolle Synchronisation von Servos bei den Gizmo Empfangern. Bitte lesen Sie parallel die Anleitung
der allgemeinen Servosynchronisation ,21.1.3.2 Servo Synchronisation” auf Seite 47.
1. Bitte beachten Sie die folgenden Punkte, BEVOR Sie mit dem Gizmo Empfanger lhre Servos synchronisieren:

>

>

>

Priifen Sie zuerst mit dem Button ,Richtung priifen”, ob alle Servos lhrer Gruppe die gleiche Laufrichtung haben. Ggf. korrigieren Sie die Laufrichtung
mit der ,Umkehr” Funktion auf dieser Seite.

Alle Servos miissen eine starre Verbindung untereinander haben oder an der gleichen Flache befestigt sein, da sonst die interne Strommessung im
Empfanger nicht funktioniert.

Stellen Sie die mechanischen Limits der Servowege flr das Master Servo ein, OHNE dass die Slave Servos angeschlossen sind.
Verwenden Sie nur ahnliche Servos. weatronic Gbernimmt keine Haftung durch beschadigte Servos, Gestdnge oder Klappen.
Um ein gutes Ergebnis zu erzielen, entfernen Sie bitte alle anderen Servos aus dem Empfanger.

Nutzen Sie bitte UNTERSCHIEDLICHE Servobdnke fir den Master und jeden Slave Servo.

2. Erstellen Sie eine Servo-"Gruppe”. Um dies zu tun gibt es 2 Wege: )
Automatisch erstellte Gruppe durch die Zuordnung der Servos in der grafischen Ubersicht.

Immer wenn mehr als ein Servo einer Klappe in der grafischen Ubersicht zugeordnet wird, erstellt das System automatisch eine Servogruppe. Der
erste Servo wird als Master Servo hinterlegt, all weiteren Servos als Slave Servos.

Manuelle Erstellung von Servogruppen in der Servoubersicht im Mentpunkt Servo Konfiguration.

Wabhlen Sie in der Spalte ,Gruppe”, ob es sich um einen Master (,M") oder Slave (,S") Servo handelt. Der zweite Buchstabe steht fiir die Gruppe (in
alphabetischer Reihenfolge). Die Auswahl eines Slave Servos erscheint erst, wenn vorher ein Master Servo ausgewahlt wurde.

3. Gehen Sie dann zum Synchronisations Men(, in dem Sie den Button ,Synchronisation” unten links im Bild ber(hren.

4. Wahlen Sie im Feld ,Gruppe” eine Gruppe aus, die Sie synchronisieren mochten. Wurden die Servos in der grafischen Einstellung zugeordnet, wird fir
jede Flache ebenfalls eine Gruppe angezeigt (entsprechend der Lage der Servos).

5. Nun entfernen Sie die Befestigung der Slave Servos und priifen die Laufrichtung. Mit der ,Umkehr” Funktion kann die Laufrichtung der Servos umge-
kehrt und ggf. dem Master Servo angepasst werden.

6. Wahlen Sie nun die ,Genauigkeit” der Synchronisation, ,Strom Max.” und ,Weg Max.” (.21.1.3.2 Servo Synchronisation” auf Seite 47)

7. Der ndchste Schritt besteht darin, alle Master und Slave Servos an den gleichen Flachen zu befestigen. Diese Verbindungen sollten fest sein, um ein
perfektes Ergebnis fir den automatischen Prozess zu bekommen.

8. AbschlieBend driicken Sie den Button “Auto Sync.”, um die automatische Synchronisierung zu starten. Der Fortschritt wird Ihnen visuell angezeigt.

Hinweis
Abhangig von der gewahlten Genauigkeit und der Anzahl der Servos kann der Prozess mehrere Minuten dauern. Bitte haben Sie Geduld.

9. Nach der Synchronisation kann man sich die Abweichungen der Slave Kurven jedes einzelnen Servos anzeigen lassen. Dazu beriihren Sie bitte das Stift
Symbol in der Spalte ,Kurve” hinter den Servos. Auch wird die aktuelle live-Spannung angezeigt, die Sie entsprechend kontrollieren kénnen.

21.1.3.4 Kurveneditor Servo Synchronisation

Der Kurveneditor erlaubt Ihnen dem ,Slave-servo” eine Abweichungskurve mit mehreren Punkten (Anzahl der Punkte wird durch die Genauigkeit vorgegeben)
einzustellen, links sehen Sie die grafische Darstellung der Abweichung (plus/minus) als Kurve.

19
2
g
4
5
g

Die 2 roten vertikalen Linien stellen die beiden Limits des Master Servos dar.

Die schwarzen Punkte sind verschiebbar und sie werden durch die ,Genauigkeit” festgelegt.

Die roten Punkte bzw. der rote Punkt kann verschoben werden. Mit den ,Ndchster”, ,Vorheriger”, ,Alle” und ,Einzeln” Button markieren Sie die Punkte rot.
Der Empfdngerstrom kann nur angezeigt werden wenn ein Gizmo verwendet wird.

Die "PLUS" und "MINUS" Buttons bewegen die roten Punkte hoch bzw. runter. Nutzen Sie hier auch den ,Werte-Endlosdrehgeber

Nutzen Sie diese drei Schaltflachen um den Punkt auszuwahlen welchen Sie verschieben wollen.

HINWEIS

Alle Gruppen Servos bewegen Sie im Kurveneditor zu dem rot markierten Punkt. Alle anderen ,Geber” / Inputs” werden deaktiviert.
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21.1.4. Telemetrie Konfiguration

Zur Zeit kdnnen Sie hier nur das LinkVario und falls eingebaut das Bluetooth Modul konfigurieren. Die MUX-Box muss mit der bekannten Software GigaControl
konfiguriert werden. Die Telemetriewerte der MUX-Box stehen Ihnen in der Auswahl der Telemetrieanzeige zur Verfligung. Mit spateren Updates wird auch dieses
Angebot erweitert.

21.1.4.1. Vario Konfiguration

Beriihren Sie den Button Vario Konfiguration und konfigurieren Sie die Einstellungen des weatronic LinkVarios oder LinkVario Duos. Diese Ubersicht ist unterteilt
in 2 Hauptbereiche:

1%* Konfiguration Varioton,
bietet Ihnen eine Ubersicht, um individuelle Einstellungen vorzunehmen. Zum Beispiel kénnen Sie die Grenzen der Steigrate entsprechend
der Thermik anpassen. Erhéhen Sie einfach bei sehr guter Thermik die maximalen Werte der Steigrate und Sie héren den schnellen Ton erst,
wenn Sie die Steigrate (iberschreiten.
¢ Inder ersten Reihe wird die aktuelle Héhe und die aktuelle Steigrate des Modells als Information und ,Live-Wert" angezeigt.

hier kdnnen Sie die Vario-Téne einstellen. Entsprechend der Steigrate erhalten Sie iblicher Weise einen kontinuierlichen, tiefen
Ton, solange die Steigrate negativ ist. Sobald die Steigrate positiv wird, andert sich auch der Ton und wird hoher.

¢ Anpassung der Werte,

» Die erste Reihe zeigt die Steigrate in Meter pro Sekunde (m/s)
» Die zweite Reihe zeigt die Frequenz des Variotones in Herz (Hz)
» In der dritten Reihe wahlen Sie die Ausgabe des Tones und somit das wesentliche akustische Feedback (iber die Steigrate

¢ Sie erhalten in der Vario Konfiguration von uns empfohlene Werte vorgegeben.
Diese sind natdirlich frei einstellbar und kénnen entsprechend lhren Wiinschen verandert werden:

» Hier finden Sie eine Einstellung, die ca. den alten DV4 - LinkVario Einstellungen entsprechen soll
http://www.weatronic.com/de/UserFiles/Media/Anleitungen_BAT/BAT LinkVario.pdf

2%* Sensoren, bietet Ihnen eine Ubersicht und die Einstellmdglichkeiten fiir alle Sensoren, die an das LinkVario angeschlossen werden kénnen.

e Eingang, ist der physikalische Sensor Steckplatz am LinkVario oder LinkVario Duo. Einige Sensoren missen konfiguriert werden, andere
nicht.
— A =Temperatur LINK
— B = Geschwindigkeit LINK
— (= Akku
— Stromsensor LINK
e Messwert, benennt die Sensoren oder die moglichen Telemetriewerte als Information.
e Sensor, hier kdnnen die folgenden Sensoren festgelegt werden:
— Stromsensor (SM 20, SM 80, SM 150, SM 400), angeschlossen am LinkVario / LinkVario Duo.
— Voreinstellungen fir einen Geschwindigkeitssensor (max. 250km/h oder max. 400km/h).
e Rate, Einstellung der Aufzeichnungsgeschwindigkeit. Fir jeden einzelnen Sensor kann die Rate separat gewdhlt werden (0.1 /0.2 /0.5
/1/2/4/5/10/ 20 Hz2).
Hinweis

Das weatronic GPS-Modul kann direkt an das Vario angeschlossen werden im Rahmen eines ,Plug and Play” (anschlieBen und loslegen). Bitte beachten Sie, dass
das GPS- und das GPS-Pro Modul unterschiedlich angeschlossen werden miissen:

- Das GPS-Pro Modul W|rd zwischen den Empfanger und dem Vario angeschlossen Lesen Sie dazu bitte die GPS Pro Bedienungsanleitung.

- Das bisherige GPS-Modul benétigt ein spezielles Verbindungskabel und wird direkt an das Vario angeschlossen!
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http://www.weatronic.com/de/UserFiles/Media/Anleitungen_BAT/BAT_LinkVario.pdf
http://www.shop.weatronic.com/telemetry/sensors/Temperature-sensor-40-C-to-125-C-for-LinkVario-and-MUX-Box.htm?shop=weatronic_e&SessionId=2835x29c93ed068bd3f3153907ded64e1febd&a=article&ProdNr=WEA37923&t=40&c=137&p=137
http://www.shop.weatronic.com/telemetry/sensors/Speed-Sensor-for-LinkVario-and-MUX-Box.htm?shop=weatronic_e&SessionId=2835x29c93ed068bd3f3153907ded64e1febd&a=article&ProdNr=WEA37719&t=40&c=137&p=137
http://www.shop.weatronic.com/telemetry/sensors/Current-and-voltage-sensor-for-LinkVario-and-MUX-Box.htm?shop=weatronic_e&SessionId=2835x29c93ed068bd3f3153907ded64e1febd&a=article&ProdNr=WEA37720&t=40&c=137&p=137
http://www.weatronic.com/de/UserFiles/Media/weatronic-2-4-gps-pro-kurzanleitung.pdf
http://www.weatronic.com/de/UserFiles/Media/weatronic-2-4-gps-pro-kurzanleitung.pdf

21.1.4.2. Bluetooth Konfiguration

Die Bluetooth Konfiguration kann fir jedes Modell separat eingestellt werden. Oben auf der Konfigurationsseite haben Sie die Moglichkeit, Bluetooth zu aktivie-
ren und sich den PIN anzeigen zu lassen. Ber(ihren Sie einfach die kleinen Check-Boxen. Daneben sehen Sie ein kleines Symbol, welches die Feldstdrke anzeigt.
Fir jeden Modell aus dem Modellspeicher kann unabhdngig Bluetooth aktiviert oder deaktiviert werden. Auch die komplette Bluetooth Einstellung ist flr jedes
Modell unabhangig konfigurierbar.

e Name: vergeben Sie einen Namen. Wir empfehlen den gleichen Namen fur alle Modelle. Sollten verschiedene Namen gewadhlt werden,
kénnten manche Gerdte die Verbindung neu aufbauen wollen. In diesem Falle I6schen Sie bitte den Sender als ,bekanntes” Gerdt
und bauen dann die Verbindung neu auf.

¢ Max. Sendeleistung: wadhlen Sie einen Wert zwischen mindestens -20dBm und maximal +12dBm. Sollte die Sendeleistung zu hoch gewahlt werden,
kann es zu Stérungen des Riickkanals kommen.

e Pin: geben Sie eine PIN ein. Diese wird nur fir die SkyNavy App benétigt.

e Protokoll: wadhlen Sie ein Protokoll aus der Liste aus. Durch manche Protokolle ergeben sich mehr Optionen, die Sie wdhlen kdnnen. Bitte

beachten Sie die entsprechenden Anwendungshilfen der betreffenden Protokolle fiir weitere Informationen.

+ GPS Ubertragungsrate: haben Sie das SkyNavigator Protokoll gewihlt, kénnen Sie zwischen einer Ubertragungsrate der GPS-Daten von 4Hz (standard
GPS-Modul) oder 10Hz (GPS-Pro Modul) wahlen. Bitte beachten Sie, dass nur das GPS-Pro Modul die Daten mit 10Hz tbertragen
kann.

Hinweis
Bluetooth ist eine optionale Ausstattung der BAT-Sender. Es kann nachtrdglich sehr einfach eingebaut werden. Bitte lesen Sie .10.1 Einbau des Telemetrie Blue-
tooth Moduls in den Sender:” auf Seite 22 fiir weitere Informationen.

21.1.4.3 MUX-Box Konfiguration
Ab der Software Version 6.08 kdnnen alle Sensoren, die Sie an der MUX-Box angeschlossen haben, auf den Telemetrie Seiten angezeigt werden.

Die Konfiguration der MUX-Box selber muss leider noch tiber die Software GigaControl erfolgen. Dies wird erst zu einem spdteren Zeitpunkt auch (iber den Sender
moglich sein. Zur Einstellung der MUX-Box Uber die GigaControl lesen Sie bitte die entsprechende Anleitung. Link zur MUX-Box Anleitung.
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http://www.weatronic.com/de/UserFiles/Media/weatronic-mux-box.pdf
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21.1.5. Funktionen
In diesem Hauptmen( werden alle Funktionen Ihres Modells eingestellt. Um die weatronic Programmier-Philosophie noch besser zu verstehen, lesen Sie bitte ,.20.

Die Programmier-Philosophie von weatronic” auf Seite 39. 2*
Auf der rechten Seite sehen Sie ein Beispiel des Funktionsmentis. Alle Einstellmdglichkeiten werden in der Folge kurz erklart. Auf den weiteren Seiten gehen wir [E]Funktionen | Segelflugzeug | Normal ¥ v
auf jeden einzelnen Punkt detalilliert ein, so dass die Zusammenhange klarer werden. o . . . Funkton  Setup Geber Tim  FPO
Haben Sie ein neues Modell mit dem “Setup Wizard” erstellt, erscheinen in diesem Men( bereits die vordefinierten Funktionen mit den zugeordneten Gebern, B ﬁi
Trimmungen und auch die Servos wurden bereits entsprechend den Funktionen zugeordnet. iy e F4 = e iﬂ
Erstellen Sie ein freies Modell, so ist diese Liste der Funktionen komplett leer. Erstellen Sie all Funktionen nach lhren Vorstellungen. Nutzen Sie den ,Plus” Button, ) =
um weitere Funktionen Ihrer Liste hinzuzufligen, entsprechend lhren Vorstellungen fiir Ihr Modell. CLEBRE R P“‘ , 0% e

. . ; el - +
HII‘IWEIS Querruder innen 4L 4 ) +0% 15,16 —
Wenn Sie ein Modell mit Ihren eigenen Einstellungen, Funktionen, Mischern, etc. programmiert haben, kénnen Sie dieses Modell auch im Modellspeicher kopieren ‘Klappen p:‘ w 15270t 1/}
und als Vorlage fUr ein weiteres / anderes Modell nutzen. Beachten Sie bitte immer nur die Anzahl der Steuerflachen am Fligel bzw. am Leitwerk und den Typ des || | - é)
Leitwerks, die natlrlich identisch sein missen. T — el - Y —

2l

1%* Nutzen Sie diese Felder, um zwischen der “Standardansicht” und dem “Setup Uberblick” zu wechseln.

“Normal view"

2% *standardansicht”, mit dieser Ansicht sehen Sie die Funktionsliste. In diesem Menii kénnen Sie Funktionen erstellen, Geber und Servos zuordnen Funktion Setup Geber  Trim

und gelangen von hier zu den Kurveneinstellungen und Einstellungen der Trimmgeber. Guerruder aussen

3%* Funktion, fligen Sie eine neue Funktion hinzu, wird diese mit dem Namen ,Neue Funktion” und einer laufenden Nummer der Liste hinzugefiigt. Geben
Sie dieser Funktion gleich einen eigenen Namen, in dem Sie das Feld beriihren und das aufgehende Eingabefeld nutzen.

4% Setup, hier stellen Sie alle Eingangswerte der Funktion ein, z.B. auch die “Flex Rate". .21.1.5.1. Funktions Einstellung” auf Seite 52
5% Geber, ordnen Sie der Funktion einen Geber zu (z.B. einen Schalter oder eine Stickachse). .21.1.5.2. Geberzuweisung” auf Seite 55

6* Trimm, wollen Sie dieser Funktionen eine Trimmung hinzuftigen, klicken Sie hier. .21.1.5.3. Trimm-Ein

7% FPO, ist eine Kurzform fiir (.21.1.5.4. Flugphasen (FPO - Flugphasen Offset)” auf Seite 56). Haben Sie eine neue Flugphase hinzugefiigt kon-

nen Sie hier verschiedenen Werte jeder Flugphase hinterlegen.

8% Servos, jeder Servosteckplatz, der mit der Funktion verbunden wurde, wird hier angezeigt. Durch einen Klick hier kommen Sie in die Servozuord-

[E]lSetup Ansicht | Segelflugze... | Normal 14
nung. M—M Servo-Zuordnung” auf Seite 57 Funktion Setup Flex Rate Flex Expo Differen... FPO F
Querruder aussen m +100% ﬁ +10% +0% é
& u o P . . ¥ . “ AR . -- . . :
9 Setup Uberblick”, zeigt Ihnen eine Ubersicht (iber alle relevanten flugphasenabhangigen Optionen fiir Ihre Funktionen. Sollten Sie viele Flugpha- eTUnerTITe }»4 +100% ﬁ +0% +0%
sen programmiert haben und auch viele Funktionen entsprechend unterschiedlich abhangig einstellen wollen, kénnen Sie diesen Uber- i +
. . . . . . o . Q d +100% +0% +0%
blick nutzen. Haben Sie zum Beispiel 2 oder 3 unterschiedliche Einstellungen der Querruder und Sie wollen die Differenzierungen (,Flex ‘ TS }»ﬂ‘ - ﬁ = = W
Differenzierung”) anpassen, sehen Sie hier alle Werte auf einen Blick. Klappen }»{ +100% ﬁ +0% +0% +0% S
10%* Funktion, allen Funktionen kdnnen Sie einen eigenen Namen geben. Wie oben (3 *) kdnnen Sie auch hier eine neue Funktion hinzufiigen. Hohenruder }><‘ +65% ﬁ +15% —

2l

11% Setup, hierstellen Sie alle Eingangswerte der Funktion ein, z.B. auch die “Flex Rate". .21.1.5.1. Funktions Einstellung” auf Seite 52
"Setup view"

12%* Flex Rate wird so angezeigt, wie Sie diesen Wert im Setup Menii der Funktion angelegt haben. - Setup Flex Rate Flex Expo Differen... FPO

13%* Flex Expo wird ebenfalls so angezeigt, wie Sie diesen Wert im Setup Menii der Funktion angelegt haben. e, }»{ +100% @ +10% B +30% ﬁ +0%
L . " s .

14%* Flex Diff..(Flex Differenzierung) wird ebenfalls so angezeigt, wie Sie diesen Wert im Setup Menii der Funktion angelegt haben.

15% “FPO"  (Flug Phasen Offset) wird wie in der ,Standardansicht” angezeigt.
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21.1.5.1. Funktions Einstellung

Das Setup enthdlt sehr viele nitzliche Optionen um die Funktion anzupassen. Ein Beispiel ist das sogenannte DUAL RATE (bei weatronic FLEX RATE genannt)
oder die exponentielle Ansteuerung von Funktionen. Das RATE verkleinert den Ausschlag der Funktion und durch das EXPO ldsst sich die Funktion um die Mitte
herum etwas feinfihliger steuern behalt aber den Maximalausschlag bei. Diese und alle weiteren Moglichkeiten werden in eigenen Kapiteln ausfihrlich erklart.

HINWEIS
Jede im Interface unterstrichene Option ist Flugphasenabhdngig. Somit kdnnen Sie diesen Werten in jeder Flugphase einen eigenen Wert geben.

21.1.5.1.1. Flex Rate

Dies ist die ,DUAL RATE" Funktion. Da weatronic hier einzigartige Moglichkeiten anbietet heiBt es jetzt ,FLEX RATE". Hiermit kdnnen Sie den maximalen Ausschlag
des Servos und damit den Anstieg der Kurve individuell einstellen. Hinterlegen Sie einen festen Wert oder nutzen Sie Geber (Schalter ABER auch Potis), um den
Anstieg wahrend des Fluges stufenlos dndern zu kdnnen. Alle grau hinterlegten Felder kdnnen verandert werden.

1* Der Wertist der Anteil in Prozent;
e Falls 50%

wird die Funktionsausgabe (horizontale blaue Linie in der Grafischen Ansicht rechts) nur 50% betragen wenn Sie den Eingangs-
geber (die vertikale blaue Linie) bewegen.

e Falls 100% wird die Funktionsausgabe 1 zu 1 zu der Geberbewegung erfolgen.

2% Hier kénnen Sie wenn Sie wollen einen Geber zuweisen mit dem Sie dann den FLEX RATE Wertbereich manipulieren kdnnen.

3% Falls Sie einen Geber zugewiesen haben kénnen Sie mit Hilfe der kleinen 3-Positions Grafik kontrollieren in welcher Stellung sich der Geber befindet.
Zum Beispiel kdnnen Sie einem 3 Positionsschalter 3 Unterschiedliche FLEX RATE Werte zuordnen. Oder einem Potentiometer einen selbst
definierten Wertebereich.

21.1.5.1.2. Flex Expo

Exponentielle Steigungen der Funktionsausgabekurve kdnnen ebenfalls als fester Wert hinterlegt werden oder durch die Nutzung von Gebern
(Schalter oder auch Potis) wahrend des Fluges gedndert werden;

e Falls 0% wird die Ausgabe (horizontale blaue Linie) linear zum Eingang (Geber / die vertikale blaue Linie) erfolgen.
e Falls +100%

Wird die Ausgabe +100% exponentiell zur Geberbewegung (Eingang) erfolgen. Bitte vergleichen Sie hierzu auch die Grafische
Darstellung der Kurve

4%* Hier kénnen Sie wenn Sie wollen einen Geber zuweisen mit dem Sie dann den FLEX EXPO Wertbereich manipulieren kdnnen.

5% Falls Sie einen Geber zugewiesen haben kénnen anhand der kleinen 3-Positions Grafik kontrollieren in welcher Stellung sich der Geber befindet. Sie kén-
nen Sie einem 3 Pos.Schalter 3 verschiedene FLEX EXPO Werte zuordnen. Oder einem Potentiometer einen selbst definierten Wertebereich.

21.1.5.1.3. Flex Differenzierung

Hier kdnnen Sie den Servos innerhalb der Funktion eine Differenzierung zuweisen (ebenfalls wieder als Wert oder auf einem Geber). Voraussetzung ist eine

Zuordnung von Servos fir L (inks) und R (echts). Die L(inks) R(echts) Zuordnung der Servos erfolgt automatisch, wenn die Zuordnung Uber die grafische Ansicht
erfolgte.

Somit kénnten Sie dem FLEX DIFF Wert einen Potentiometer zuordnen und dann einen Wertebereich zwischen 50% und 70% (bitte beachten Sie hier evt. die
Vorgabe des Modells) festlegen und somit mit dem Potentiometer im Flug eine perfekte Differenzierung sozusagen erfliegen. Danach kénnen Sie im Menl den
Potentiometer mit einem ,Festwert” ersetzen und den erflogenen Wert speichern.

6% Der Wert legt das Differenzierungsverhaltnis fest;
e Falls 0%

e Falls 100%

werden sich alle ,L” und ,R" markierten Servos identisch bewegen. Beim Querruder somit gleich nach oben und unten.
wird der Ausschlag nach unten um 100% reduziert. Somit schlagt das Querruder nur nach oben aus.

7% Hier kénnen Sie wenn Sie wollen einen Geber zuweisen mit dem Sie dann den FLEX DIFF Wertbereich manipulieren kénnen.

8% Falls Sie einen Geber zugewiesen haben kénnen anhand der kleinen 3-Positions Grafik kontrollieren in welcher Stellung sich der Geber befindet. Sie kdn-

nen Sie einem 3 Pos.Schalter 3 verschiedene FLEX DIFF Werte zuordnen. Oder einem Potentiometer einen selbst definierten Wertebereich.
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21.1.5.1.4. Failsafe Pos.
< Die sogenannte Failsafe Position ist wohl die wichtigste SicherheitsmaBnahme die es im Fernlenkbereich gibt. Diese ,Funktions-Position” wird im Empfanger
hinterlegt und wird aktiviert sobald die Funkstrecke zwischen Empfanger und Sender unterbrochen ist. Sprich sobald der Empfanger keine giiltigen Informa-
tionen mehr vom Sender erhadlt.

< Wir empfehlen Ihnen dringend immer eine auf Ihr Modell abgestimmte Failsafe Position einzustellen. Ansonsten raten wir unbedingt von einem Betrieb Ihres
Modelles ab.

<> Als eine Art Daumenregel empfehlen wir Ihnen alle ,gefahrlichen” Funktion wie Motoren oder Antriebe mit Propellern oder Blattern im Failsafe Fall auf ,AUS"
zu stellen.

< tbenso empfehlen wir Ihnen die Steuerfldchen Funktionen so einzustellen das das Modell sich so gut es geht stabilisiert und die Geschwindigkeit bestenfalls
abnimmt.
< Sie kénnen wahlen zwischen
— einem festen Wert (,WERT")
Mit der Auswahl ,Wert” kann eine individuelle Position zugeordnet werden, was wir flr jede ,gefahrliche” Funktion wie Motoren empfehlen. In der Grafik
wird die Fail Safe Position mit einer roten Linie dargestellt.
— oder der aktuellen Position der Funktion (,HALTEN®). [E]Funktions Einstellung i Segelfl... | Thermik  04h:00m (i
Mit dieser Auswahl wird der letzte giiltige Funktionswert gehalten. | : e

-0% | Seitenruder: +0%
HINWEIS Flex Rate +85%
Kontrollieren Sie lhre Fail Safe Einstellungen vor jedem Betrieb ihres Modells! Ebenfalls kénnen Sie im Menupunkt ,Allgemeine Einstellungen” die eingestellten )
Fail Safe Positionen kontrollieren. Mehr dazu finden Sie im .21.3.5. Sicherheitstests” auf Seite 78 ERuen il i

Differenzierung -10%

21.1.5.1.5. Dauer Fail Safe Pos.

Funktionen kdnnen mit einer Verzégerung hinterlegt werden, mit der sie ausgefiihrt werden. So kann zum Beispiel dem Ausklappen eines Fahrwerkes eine Zeit
von bis zu 20 Sekunden hinterlegt werden. Das Fahrwerk wird dann fir die Ausfiihrung der gesamten Funktion genau diese Zeit brauchen. Der Umkehrfunktion
kann eine separate Zeit hinterlegt werden, ebenfalls maximal bis zu 20 Sekunden. Die Funktion kénnen fir beide Richtungen in Schritten von 0,1 Sekunde ver-
langsamt werden.

Wert

I
|
1
\
!
i
|
Dauer ‘tm
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21.1.5.1.6. Kurven Editor
In diesem Mendi kdnnen Sie die Servokurve editieren. Erstellen Sie eine individuelle Kurve, die Sie an bis zu 31 Stellen bearbeiten kdnnen oder wahlen Sie eine der
voreingestellten Kurven. Diese kdnnen ebenfalls von Ihnen bearbeitet werden. Wahlen Sie zusatzlich, ob die Servokurve allgemein giiltig sein soll (Global) oder
flugphasenabhdngig (Nicht-Global). Alle 31 Auswahlpunkte werden als kleine graue Punkte auf der Kurve dargestellt. Schwarze Punkte symbolisieren Punkte auf
der Kurve, die fixiert wurden. Sollten Sie diese Fixierung aufheben wollen, kdnnen Sie diese Punkte wieder markieren und bewegen. Ausgewahlte Punkte werden
rot dargestellt und kénnen von Ihnen bewegt werden.

1* Die komplette Kurve kann mit dem vertikal bzw. horizontal Button gespiegelt werden.

2% Wahlen Sie mit dem Button ,Vorwahl” eine vordefinierte Kurve aus. Auch diese kénnen Sie bei Bedarf weiter bearbeiten.

3% Sie haben die Wahl zwischen einer allgemein giiltigen Kurve oder einer flugphasenabhéngigen Kurve.
> Bei dem gewadhlten Status der Kurve wird das Symbol wei hinterlegt.
— allgemein giiltig (Global)": die Kurve ist fur jede Flugphase gleich - dies ist die ,Standard”-Einstellung.
.flugphasenabhangig (nicht-Global)".die Kurve ist fir jede Flugphase individuell anpassbar

4%* Hinzufiigen von verschiebbaren Punkten (nur bei grauen Punkten méglich):

> Bewegen Sie den Cursor mittels des Gebers an den Punkt auf der Kurve, den Sie auswdhlen méchten. Nun beriihren Sie den Button ,Hinzufig.” (Hin-
zufligen). Der gewdhlte Punkt wird nun rot markiert.

5%* Punkte bewegen (alle roten Punkte):
> Es gibt 3 verschiedene Moglichkeiten die rot markierten Punkte zu bewegen.

— Finger, Fir eine schnelle Einstellung beriihren Sie unabhangig von der Position des Gebers einfach die
Stelle im Koordinatenkreuz, zu der sich der Punkt(e) bewegen soll.
— Feineinstellung, Die Feinabstimmung erfolgt mittels der ,+" und ,-" Tasten jeweils um einen Schritt.

— Wert-Endlosdrehgeber, Es besteht ebenfalls die Mdglichkeit, mit dem ,Wert-Endlosdrehgeber” (.21.3.6. Geber Konfiguration”
auf Seite 79) die Position des roten Punktes zu verdndern. Bitte beachten Sie, dass bei der Nut-
zung der Endlos Drehgeber sich evtl. Werte dandern, sollte der gewdhlte Geber bereits als Trimmer
oder auch einer Funktion zugeordnet ist.

6* Punkte Auswahlen (nur bei schwarzen Punkten maglich):

> Bewegen Sie den Cursor mittels des Gebers auf den schwarzen Punkt, den Sie auswahlen mochten. Beriihren Sie den Button ,Anwahlen” und der
gewahlte Punkt wird rot markiert.

> Wenn keine roten Punkte auf der Kurve vorhanden sind, kdnnen Sie mit dem Button ,Alle” alle schwarzen Punkte wahlen. Diese werden dann rot und
Sie kénnen wie beschrieben die gesamte Kurve bewegen.

> Sie kénnen auch direkt auf dem Touchscreen einen schwarzen Punkt beriihren. Dieser wird dann ausgewadhlt und wird rot.

7% Punkte Abwahlen (nur bei roten Punkten méglich):

> Bewegen Sie den Geber tiber den ausgewahlten roten Punkt. In diesem Moment wird der Button ,Abwahlen” frei gegeben und Sie kdnnen ihn berthren.
Der rote Punkt wird schwarz.
> Alternativ kénnen Sie auch den Button ,Keine" beriihren, mit dem alle roten Punkte auf der Kurve wieder schwarz werden.

8% Editierbare Punkte Lschen (nur bei roten Punkten méoglich):
> Bewegen Sie den Geber tiber den ausgewahlten roten Punkt. Es erscheint rechts ein ,Ldschen” Button. Beriihren Sie diesen Button und der Punkt wird
wieder grau.

HINWEIS
Jedes Mal, wenn eine Kurve verandert wurde, miissen die Anderungen mit dem Haken bestatigt werden. Erst dann werden sie gespeichert. Wollen Sie die Ande-
rungen verwerfen, driicken Sie das Kreuz (,X"). Danach kénnen Sie mit dem ,Seite Verlassen” Symbol die Seite schlieBen.

Mochten Sie gleichzeitig mehrere Punkte der Kurve bewegen, markieren Sie diese erst alle und verandern dann die Position.
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21.1.5.2. Geberzuweisung

Bewegen Sie einfach den Geber, den Sie verwenden mdchten oder beriihren Sie den entsprechenden Geber auf dem Bildschirm. Im Dropdown-Men( finden Sie e e rr— s vam
weitere Optionen (Zeile rechts oben):

HINWEIS

Dieses Menu finden Sie immer wieder im gesamten BAT Men( verteilt an unterschiedlichen Stellen. Einmal kénnen Sie zum Beispiel einem Wert einen Geber
zuordnen um diesen dann damit zu verstellen, oder wie hier bei den Funktionen kénnen Sie den Geber festlegen mit dem Sie die Funktion bedienen mdchten.

< Wenn Sie das Men betreten ist der eventuell bereits ausgewadhlte Geber rot markiert. SR b

Bewegen S inen Gaber odorvahien Sioaus derLisie | ¥

< Um einen Geber zu wahlen bewegen Sie diesen ganz einfach. Bitte beachten Sie das Sie die Geber mindestens 20% bewegen mussen damit eine Auswahl S
erfolgt. Speziell die Endlosdrehgeber miissen hierzu etwas langer gedreht werden. X

< In dem Moment wo Sie das Meni verlassen wird der rot markierte Geber abgespeichert.
< Mdchten Sie einen Geber wieder I6schen und keinen zuordnen, beriihren Sie den leeren Raum neben der Abbildung des Senders.
<> Es gibt auBerdem weitere Optionen, die als Geber ausgewahlt werden kénnen. Tippen Sie auf die oberste Leiste im Men( und wdhlen Sie.

ordnung | Kiappen # v @m Geberzuordnung | Kiappen # v @m

Vituelier Schatier oder vabien S eine Option aus derListe ¥ eber Festwert oder wibien ie sne Opton ausdor iste

— VS Virtueller Schalter: Die Erstellung virtueller Schalter ,21.1.9. Virtuelle Schalter” auf Seite 62

— FIX Festwert: Sie kdnnen der Funktion einen festen Wert zwischen -100% und +100% zuweisen.

— Geber Erweiterung: Beachten Sie hierzu bitte das Lehrer Schiiler Mend. ,21.1.12 Lehrer Schiiler” auf Seite 65 J = : >
HINWEIS

Die zusatzlichen Geber varianten sind von Meni zu Men( unterschiedlich. So steht zum Beispiel im Geberzuordnungs Ment der Trimmgeber nur ein ,normaler”
Geber und ein ,Festwert” zu Verfligung.

21.1.5.3. Trimm-Einstellung
Hier kénnen Sie der Funktion eine Trimmung zuweisen. Dies ermdglicht Ihnen die Funktion wahrend des Fluges permanent und unabhangig von dem eigent-
lichen Geber zu verstellen. Trimmungen werden hauptsachlich fir Hauptfunktionen verwendet. Beim einem Flugzeug sind das (blicherweise das Hoéhenruder,
Seitenruder, Querruder und die Motorfunktion. Falls Sie lhr Modell als Segler oder Flugzeug innerhalb des ,Erstellungs-Assistenten” angelegt haben sind die
Trimmungen schon automatisch fir die Hauptfunktionen zugewiesen. Natlrlich kénnen Sie diese Zuordnung andern und jeden andern Geber nutzen. Wahlen Sie
die Trimmunden so das Sie diese sehr einfach und komfortabel wahrend des Fluges erreichen, damit Sie lhr Modell immer im Blick haben und nicht am Sender
nach der Trimmung suchen missen.

# v am

e Trimm-Geber: zeigt den live Wert der Geber-Stellung und hier kann der Geber fiir die Trimmung zugeordnet werden
e Trimmbereich: zum Einstellen und Begrenzen des Trimmweges - wird parallel in der Grafik angezeigt
e Trimm Modus: Wabhlen Sie den Trimmbereich zwischen offset, links, rechts, mittig oder positionsabhdngig und kontrollieren Sie lhre aktuelle Wahl

in der Grafik. Der blau markierte Bereich stellt den Trimmbereich dar.

e Trimm Umkehr: hiermit wird der Trimmbereich umgekehrt. Haben Sie zum Beispiel die Funktionsrichtung im Setup der Funktionen umgekehrt
(und nicht in den Servoeinstellungen), kdnnen Sie hier die Trimmrichtung ebenfalls anpassen. In der Grafik werden Ihnen das
Trimmverhalten und der Trimmweg angezeigt.

e Die Trimm-Grafik: zeigt Ihnen die Funktionskurve und zusdtzlich den ausgewahlten Trimmbereich blau schattiert.

[ Trimm-Ein . Norr # ¥ @m [ Trimm-§

HINWEIS

Wenn Sie einen Leerlauftrimm einstellen méchten, der auf beiden Seiten trimmen kann, muissen Sie die Funktions-Setup-kurve an den hier eingestellten Trimm-
bereich anpassen.

Als Beispiel gehen wir einmal davon aus, dass Sie einen Trimmbereich von 25% haben und Sie nur die ,linke Seite” (in der Trimm-Grafik die linke Seite) der Funkti- =

|
=

on trimmen wollen. Somit missen Sie zurlick zum Funktionssetup der Funktion gehen und dann in den Kurven Editor. Hier verschieben Sie nun den ganz ,linken” Der ,positionsabhangige” Der ,offset” Trimm Modus
Punkt um 25% nach oben. Nun kénnen Sie die Funktion auf der Linken Seite um diesen Punkt 25% nach oben und unten trimmen, also von -100% bis -50%. Wenn .
Sie nun zurlick zur Trimm-Grafik gehen, sehen Sie den blau schattierten Bereich wunderbar unten links bei -100% anfangen. Trimm Modus.
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21.1.5.4. Flugphasen (FPO - Flugphasen Offset)
Der FPO Wert kann fiir jede Flugphase separat eingestellt werden. Schalten Sie zuerst in die gewlinscht Flugphase und tippen Sie dann auf den FPO Wert der
Funktion, die Sie anpassen wollen. Der FPO wirkt wie ein Offset auf die Funktion und bewegt Sie somit auf den eingestellten Wert von -100% bis +100%.
Der Name der aktuellen Flugphase wird in der oberen Informationszeile angezeigt. Wird die Flugphase gewechselt, erscheint der neue Name. Die Flugphase
.Normal” erscheint, wenn keine andere Flugphase gewadhlt oder eingegeben wurde.

Die Erstellung und Zuordnung von Flugphasen finden Sie hier .21.1.7. Flugphasen"” auf Seite 58.

Hauptsdchlich werden Flugphasen bei Seglern eingesetzt um dem Modell eine dem Flugzustand oder Flugaufgabe angepasste Steuercharakteristik zu verleihen.
Zum Beispiel kann man dann dem Modell wahrend des Thermikfliegens und dem Landeanflug eine andere Querruderdifferenzierung geben. Die am meisten
benutzen Flugphasen sind die Thermik-phase und die Speed-phase. In einigen Wettbewerbsklassen wie zum Beispiel F3B, F3] oder das GPS-Dreiecks Rennen
werden aber meist viel mehr Phasen konfiguriert.

HINWEIS
Alle Optionen und Werte, die flugphasenabhdngig sind, werden unterstrichen.

HINWEIS
Falls Sie flugphasenabhdngige Trimmungen méchten, lesen Sie bitte .14.7. Einstellungen der Endlosdrehgeber” auf Seite 32
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21.1.5.5. Servo-Zuordnung

Hier finden Sie alle Servos, die sich zu der Funktion bewegen. Sie kénnen zuerst einmal einen einfachen + und - Weg einstellen, aber Sie kdnnen auBerdem jedem
Servo eine eigene Kurve hinterlegen.

Es gibt generell 2 unterschiedliche Arten, um Funktionen zu erstellen (grafische Zuordnung / manuelle Erstellung) und deswegen ergeben sich hier unterschied-
liche Mentioptionen.

1* Die Funktion wurde durch den Erstellungs-Assistenten erstellt - und die Servos wurden den Steuerflichen zugeordnet.

> Rechts oben sehen Sie ein kleines Fliegersymbol welches Sie zur grafischen Ansicht fiihrt. Hier kdnnen Sie ein Servo hinzufligen oder l6schen. Wenn
Sie danach wieder hierher zuriickkehren sehen Sie die neue Zuordnung bzw. dass das Servo entfernt wurde.

2% Manuell erstellte Funktion

> Wenn Sie die Funktion manuell hinzugefiigt haben sehen Sie den “PLUS" und “MULLEIMER"” Button oben rechts anstelle des kleinen “Flieger” Buttons.
Nutzen Sie diese Buttons um der Funktion Servos hinzuzufiigen oder um Servos abzuwahlen.

3* Pos. Servosteckplatz (Position) diese Zahl zeigt den Steckplatz des Servos im Empfdnger an
4% servo, zeigt die von Ihnen eingegebene Bezeichnung des Servos an (zum Andern .21.1.3. Servo Konfiguration” auf Seite 45)

5% (*)Grup.. (Gruppe) Falls das Servo einer Gruppe angehort wird als erster Buchstabe ein M (Master) angezeigt, der zweite Buchstabe steht fiir die
Gruppe (in alphabetischer Reihenfolge). Wurden die Servos tiber die Grafik eingerichtet, so wird die Lage der Servos angezeigt, wie in der
Abbildung dargestellt.
Hier kénnen Sie Gruppen erstellen: .21.1.3. Servo Konfiguration” auf Seite 45. Bitte beachten Sie, dass nur Masterservos zu Funkti-
onen zugewiesen werden kdnnen. Slave Servos stehen hier gar nicht zur Auswabhl, weil Sie sich sowieso immer an einen Master halten
mussen. Falls Sie ein Slaveservo verstellen mdchten, lesen Sie bitte .21.1.3. Servo Konfiguration” auf Seite 45

6% (*)UR, dient zur Information, ob sich das Servo auf der linken oder rechten Seite des Modells befindet. Diese Information ist zum Beispiel sehr
wichtig bei der Einstellung von Differenzierungen im Bereich der Querruder. Bitte beachten Sie, dass dieses Attribut von der grafischen
Ansicht automatisch den jeweiligen Servos zugeordnet wird.

7% Rev, Nutzen Sie den Tausch-Button, um die Laufrichtung des jeweiligen Servos durch tauschen der Vorzeichen und Werte umzudrehen.

8% -weg+,  hier kdnnen Sie den Weg fiir die beiden Seiten jedes Servos fiir jede Funktion separat einzeln einstellen. Haben Sie einen Geber fiir diese
Funktion zugeordnet, wird die aktuelle Seite blau markiert.

HINWEIS
Der .- Weg +" und der ,Rev.” Button werden ausgeblendet (Curve Reset) sobald Sie das Servokurvenmeni einmal betreten. Wenn Sie die Kurve I6schen, werden
die letzten beiden + und - Werte wiederhergestellt.

9% Kurve, Servokurve (Kurve), hier kdnnen Sie die Servokurve jedes Servos in 33 Punkten einstellen und anpassen. Wenn Sie eine Kurve individuell
anpassen, wird der normale Weg (- Weg +) deaktiviert und der ,- Weg +" wird fir die 2 Endpunkte der Kurve Gbernommen. Durch den Button
.Curve Reset” (zurlicksetzten der Kurve), wird die individuelle Kurve wieder geléscht und Sie kdnnen den Weg erneut lber ,- Weg +" einstel-
len. Die letzten bekannten Werte fiir die Wege werden wiederhergestellt.
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21.1.6. Mischer

Wenn Sie eine Funktion in Abhangigkeit zu einer anderen Funktion bewegen méchten, fligen Sie durch den ,+" Button einen neuen Mischer hinzu. Tippen Sie auf
die Setup Schaltflache um den Mischer zu konfigurieren und einzustellen.

Falls Sie Ihr Modell mit dem ,Erstellungsassistenten” angelegt haben, werden automatisch vordefinierte Mischer angelegt. So wird zum Beispiel ein sogenannter
.Bremsklappenausgleich” (,Brake Compensation”) Mischer erzeugt, der das Hohenruder ansteuert wenn die ,Butterfly” Funktion betatigt wird. Normalerweise
schldagt das Hohenruder bei vollem ,Butterfly” etwas nach unten aus, um ein Aufbaumen des Modells zu verhindern.

e Mischer,

bertihren Sie die Schaltflache und geben Sie dem neuen Mischer einen Namen

¢ Inden Feldern ,Von" und ,Auf erhalten Sie die Namen der beteiligten Funktionen (hier als Information). Sie kdnnen dies im Setup dndern.

e Setup

HINWEIS

Von,
Trimm,

Auf,
Vererbung,

Mischer-Setup (Mischer Einstellung):

Eingabe der Funktion, die die zweite (,Auf") Funktion mit beeinflussen soll bei der Steuerung

hier kann definiert werden, ob eine eingerichtete Trimmung der eben genannten Funktion (,\Von")
auch Auswirkungen haben soll auf die zu mischende Funktion. ,Mitverwenden” dann wirkt die Trim-
mung auch auf die ,Auf” Funktion, ,AusschlieBen” bedeutet das eine Trimmung keine Auswirkungen
auf die zweite Funktion (,Auf”) hat.

diese Funktion soll entsprechend der ersten Funktion (,Von") reagieren.

wird diese Option mit JA aktiviert, wird der auf die ,Auf’ Funktion zugemischte Wert bei allen ande-
ren Mischern bertcksichtigt bei der diese Funktion eine ,Von" Funktion ist. StandardmaBig werden
Mischanteil nicht vererbt.

Bitte benutzen Sie diese Option mit Bedacht, da hierdurch sehr schnell gegenseitige zirkulare Abhangigkeiten und entsprechend ungewtinschte Fehlfunktionen
entstehen koénnen. Erstellen Sie besser zundchst einmal eine neue Funktion oder einen neuen Mischer.

Verzdgerung,
Flex Anteil,

Kurveneditor,

kann in Schritten von 0,1 Sekunden flr beide Richtungen separat eingestellt werden

legen Sie den Misch-Anteil auf einen Geber oder tragen Sie einen festen Wert ein. Wir nennen
diesen Wert ,Flexibler Anteil”, da dieser Wert wahrend des Fluges nahtlos eingestellt werden kann.
Somit kdnnten Sie zum Beispiel dem Mischer Bremsklappenausgleich (,Brake Compensation”) einen
Potentiometer als Geber fur den Wert des Flex Anteils zuweisen. Und so mit Hilfe des Potentiome-
ters den Mischanteil stufenlos im Flug einstellen und dadurch den perfekten Anteil sehr komfortabel
in einem Flug erfliegen. Spater nach der Landung kénnen Sie dann den Geber im Mendi durch den
Jfestwert” ersetzen und der perfekte Mischanteil ist abgespeichert.

Mit diesem Symbol kénnen Sie die Kurve individuell erstellen. Der ,Flex Anteil” Wert wirkt hierbei als
Stellfaktor fir die Kurve. Mit anderen Worten bei 100% Flex Anteil wird die Kurve exakt wiedergege-
ben. Bei Stellfaktor 50% hat die Kurve nur noch die halbe Auswirkung.
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[E] Mischer | Segelflugzeug

Mischer

[
iCombi Mix
f

‘SnapFIap

‘ Butterflyausgleich
|

Von

Querruder aussen

Héhenruder
|
\

Butterfly

Auf

Seitenruder

Klappen

Héhenruder

[E] Mischer Einstellung i SnapFlap i Normal

Vererbung

Verzégerung

Flex Anteil
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Flugphasen sind sehr nitzlich, wenn die allgemeinen Einstellungen Ihres Modells wahrend des Fluges bestimmten Situationen angepasst werden sollen. Zum
Beispiel Start- und Landephase, Thermikflug oder Akrobatik kdnnen hiermit unterschiedliche RATES, EXPOS, und Differenzierungen bekommen. Ein weiteres
Anwendungsgebiet bietet sich fir den Funktionsmodellbau, wo man zum Beispiel mehrere Steuerebenen anlegen kann. Somit hat in ,Flugphase A" der linke

21.1.7. Flugphasen

Steuerkniippel die Funktion des Lastenkrans, um das Beiboot zu wassern, in ,Flugphase B" ibernimmt der selbe Kniippel die Steuerung des Beibootes selbst.

<> Sie koénnen durch beriihren der ,+" Taste Flugphasen hinzufiigen. Mit dem ,Eimer” Symbol kénnen Sie diese wieder I6schen. Oder mit dem ,Neuanordnungs”

<> Dann gibt es noch den ,Kopieren” Button mit dem Sie eine Flugphase duplizieren kénnen und somit zunachst einmal alle flugphasenabhangigen Werte in die

Button die Flugphasen in der Liste verschieben.

neue Flugphase kopiert werden. Nattrlich kénnen Sie diese nun wieder individuell anpassen.
<> Die blau markierte Flugphase ist die aktive. Es kann immer nur eine aktiv sein.

HINWEIS

Es gibt viele Werte die ,nicht-Global”, also fir jede Flugphasen separat oder ,Global”, also fiir jede Flugphase gleich eingestellt werden kénnen. In der oberen

Informationszeile wird angezeigt, welche Flugphase gerade aktiv ist. Alle unterstrichenen Werte sind flugphasenabhangig.

Name,

Zeit,

In der Spalte ,Name"” kénnen Sie jeder Flugphase einen bestimmten Namen geben. Berlihren Sie die Schaltflache, um diesen zu
andern.

Fiir einen sanften Wechsel von einer Flugphase in eine andere kénnen Sie die Ubergangszeit (,Zeit") selber definieren. Diese Zeit
istin Schritten von 0,1 Sekunden einstellbar.

Funktionen ohne Uberblendzeit,

Schalterzuweisung,

Wollen Sie besondere Funktionen innerhalb der Flugphasen ohne Zeitverzégerung umschalten, sind diese in der entsprechenden
Zeile der Flugphase einzutragen.

In der Schalterzuweisung kénnen Sie den Flugphasen Schalter, Kombinationen und Bedingungen zuordnen. Es gibt 5 Hauptschal-
ter (Master A bis €) und drei Kombinationsschalter (Combi 1-3). Somit kénnen Sie bis zu 8 Flugphasen einer einzelnen Schalterpo-
sition zuordnen. Sobald Sie die Kombinationen verwenden, kdnnen Sie dann maximal zwischen 13 Phasen wahlen.

Die blau markierte Zeile ist die aktive Zeile. Es kann nur EINE Zeile aktiviert sein.

Die Logik ist von oben nach unten aufgebaut. Die blaue Markierung wird immer an der obersten Zeile hangen bleiben die einen
.geschlossenen” Status hat. Sobald der Status sich zu ,offen” dndert, rutscht die blaue Markierung nach unten und bleibt beim
ndchsten geschlossenen Status hangen.

Hier kdnnen Sie nun Schalter (und noch einige weitere Optionen, das ndchste Kapitel beschreibt die Zuweisung und genauere
Auswahl) den einzelnen Zeilen zuordnen, um den Status dieser Zeile zu dndern. Dann mUssen Sie nur noch den einzelnen Zeilen
jeweils eine Flugphase zuordnen.

Diese Art der Zuordnung trifft auf die oberen 5 ,Master-Zeilen” zu.

Sobald die letzte Zeile, die Kombinationszeile, aktiv/blau ist, wird die Prioritdt und Zuordnung etwas anders gehandhabt. Am bes-
ten orientieren Sie sich an der grafischen Baum-Darstellung in der Mitte. Dort sehen Sie den weiB markierten Pfad, der immer zu
einem der Kreise ganz unten am Ende der Grafik fihrt. Durch die 3 Kombinationsschalter kdnnen Sie nun den Pfad entsprechend
flhren. Es ergeben sich somit 8 verschiedene Kombinationen. Das rechte Feld zeigt Ihnen die dem Kreis zugeordnete Flugphase

an. Somit mussen Sie also zundchst die Kombination schalten und dann rechts dazu die Flugphase auswahlen.

— Schalter, hier werden die Geber fiir die Schalter festgelegt. Bitte beachten Sie auch die kleine graue 3-Felder
Infografik links welche die hinterlegte Position des Schalters markiert.

— Status, zeigt den aktuellen Stand des Schalters an.

— Diagramm, Das Diagramm zeigt grafisch eine Ubersicht aller méglichen 13 Flugphasen an. Jeder der kleinen
Kreise stellt dabei eine Flugphase dar. Ist ein Kreis ausgeflillt, wurde dort eine nicht Standard-Flug-
phase hinterlegt, entsprechend sind leere Kreise mit dem Standard Mode ,Normal” verknGpft.

Der etwas dickere weiBe Pfad flihrt immer zum aktiven Kreis und markierten diesen dann blau.
— Flugphase, in diesen Feldern weisen Sie der Zeile eine Flugphase aus. Berlihren Sie das gewtinschte Feld und

wahlen Sie eine Flugphase aus dem Pop-Up Fenster aus.
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Schalterzuweisung

Die Normal-Flugphase ist
immer angelegt.

Schalterzuweisung

Tippen Sie auf ,+" um mehr
Phasen anzulegen.

Legen Sie die Ubergangs-
zeit fest.

Seitenruder

Querruder aussen

Kiappen

Wahlen Sie die Funktion
ohne Ubergangszeit.

Tippen Sie unten links auf
die Schalterzuweisung.

[ Schatterzuordnung | Schalterz... | Master A # ¥ @m

Gaber Bewegen S inen Gaber odervahien Sioaus derLisie | ¥

Zu Beginn sind alle Schalter
geschlossen

Legen Sie nun die Schalter-
position fest.

rechts weisen Sie die Flug-
phasen zu.

MasterA Status ,offen” so-
mit ist MasterB aktiv(blau)

Nun kénnen Sie Flugphasen
umschalten.
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21.1.7.1 Schalterzuordnung

Die Schalterzuordnung ist im Prinzip dhnlich der normalen Geberzuordnung. Wie der Name vermuten lasst, kann man aber nur Schalter auswdhlen und bei diesen
eine eindeutige Schaltposition definieren. Sie werden das Schalterzuweisungsmenti auch noch in weiteren Mends, zum Beispiel bei den Sequenzern, oder dem
Sprache & Téne Menl(, wiederfinden. Bitte beachten Sie auch hier wieder, dass Ihnen verschiedenste Schaltmdéglichkeiten aus der Drop-down Meni oben zur
Verfugung stehen.

21.1.7.1.1 Aligemeine Infos zur Schalterzuordnung
< Die ausgewadhlte Schaltposition wird abgespeichert sobald Sie das Menii mit der Ture unten rechts verlassen.

< Schalterzuordnungen missen immer einen Status haben. Entweder ,offen / AN “ oder ,zu / AUS “. Wenn Sie somit einen Schalter deaktivieren méchten wahlen
Sie aus dem Drop-down Men(i die Option Fix-Schalter und wdhlen Sie den ,AUS" Status. Nun ist der Schalter offen und hat keine Auswirkung mehr.

< |m Men( finden Sie oben das Drop-down Men(. Dort kdnnen Sie auch andere Optionen als Schalter auswahlen. Tippen Sie auf die Zeile und das Ment 6ffnet
sich und Sie kdnnen alle Optionen sehen. Manchmal sind, abhangig in welchem Meni sich die Schalterzuordnung befindet, einige Optionen nicht praktikabel
und deshalb ausgeblendet. Hier nun alle Optionen:

— Schalterzuordnung: Bewegen Sie einen Schalter und er wird in der Grafik rot markiert, gleichzeitig taucht neben dieser Markierung eine kleine
3-Positionsgrafik auf. Dies kleine Grafik zeigt Ihnen die ,AN" Position des Schalters (blaues Feld) an, welche gespeichert werden
wirde, falls Sie nun das Mend verlassen wiirden. Die Markierung hangt auch von der Art des Schalters ab.

» 2-Position-Schalter, Falls Sie einen 2 Pos. Schalter verwenden, kdnnen Sie natdrlich nur eine der beiden Schaltpositio-
nen auswdhlen.
» 3-Position-Schalter, Falls Sie eine 3 Pos Schalter verwenden, kdnnen Sie 5 verschiedene Schaltpositionen auswahlen.

Die einzelnen Positionen werden ausgewadhlt wenn Sie langsam den Schalter schalten. Betatigen
Sie den Schalter schneller, werden die Mitte und ein Ende markiert.

Klick _ warten _Klick _ warten _Klick -> einzelne Markierung @ E E
Klick _ Klick -> Markierung von 2 Felder @ E

Als Beispiel kénnten Sie bei Sprache & Téne einen Mode somit mit einem 3-Positions Schalter nur
an einer Endstellung deaktivieren.

V/Schalter: 21.1.9. Virtuelle Schalter” Sie kdnnen den virtuellen Schalter mit Hilfe der ,Reverse” Schaltflache invertiert benutzen.
FixSchalter: Hier kénnen Sie einfach einen festen Schalterstatus definieren. Entweder ,AN" oder ,AUS".

Flugphasenschalter:  Wahlen Sie hier eine lhrer Flugphasen aus, so wirkt diese wie ein Schalter. Aktivieren Sie Ihre Flugphase, ist der Schalter ,AN".
Wabhlen Sie eine andere Flugphase, so ist dieser Schalter ,Aus”. Wird die ,Reverse” Schaltflache aktiviert, arbeitet der Schalter
entsprechend umgekehrt.

Gebererweiterung: Unter ..21.1.12 Lehrer Schiiler” finden Sie alle Information wie Sie hier die Gebererweiterung (2ter BAT Sender) einstellen.

21.1.7.1.2 Schalterzuordnung speziell in Verbindung mit Flugphasen

Wenn Sie im Meni Flugphasen unten links auf Schalterzuweisung klicken, kdnnen Sie den 8 Zeilen jeweils einen Schalter zuordnen:

1. Wenn Sie das Schalterzuweisungsmeni zum ersten Mal betreten, sind alle Zeilen mit einem FixSchalter (..ZU" bzw. ,AN") versehen.

2. Tippen Sie auf das Schaltersymbol und wahlen Sie dann im Schalterzuordnungsmentii die Option im Drop-down Men( aus, mit der Sie die Zeile aktivieren
wollen. Normalerweise nutzen Sie einen physikalischen Schalter, somit wahlen Sie die Auswahl: ,Bewegen Sie einen Schalter”.

3. Nun Bewegen Sie einen Schalter und er wird in der Grafik rot markiert, gleichzeitig taucht neben dieser Markierung eine kleine 3-Positionsgrafik auf. Dies
kleine Grafik zeigt Ihnen die ,AN" Position des Schalters (blaues Feld) an, welche gespeichert werden wiirde falls Sie nun das Meni verlassen wiirden. Die
Markierung hangt auch von der Art des Schalters ab.
> 2-Position-Schalter, Falls Sie einen 2 Pos. Schalter verwenden kdnnen Sie natirlich nur eine der beiden Schaltpositionen auswahlen.
> 3-Position-Schalter, Falls Sie eine 3 Pos Schalter verwenden kdnnen Sie 5 verschiedene Schaltpositionen auswahlen. Die 3 einzelnen

Positionen werden ausgewahlt wenn Sie langsam den Schalter schalten. Sobald wenn Sie schnell durchschalten wer
den die Mitte und ein Ende markiert. Somit ist der Schalter nur auf dem anderen Ende ,,O0FFEN" bzw. deaktiviert.
Klick _ warten _Klick _ warten _Klick  -> einzelne Markierung
Klick _Klick -> Markierung von 2 Feldern

4, Bitte beachten Sie das die Schaltposition immer beim Verlassen des Men(s abgespeichert wird. Wenn Sie also eine Taster verwenden wollen missen Sie

diesen solange halten bis Sie das Schalterzuordnungsmenu komplett verlassen haben.
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[XISchalterzuordnung | Schalterz... | Master A ¥ v iy

Geber Bewegen Sie einen Geber oder wahlen Sie aus der Liste } o

Schalter werden rot markiert und die ausgewdhlte Schaltposi-
tion wird blau hinterlegt. Diese Position wird beim Verlassen
des Mentis abgespeichert.

[l schalterzuordnung | Schalterz... | Master A ¥ vy

Geber Bewegen Sie einen Geber oder wihlen Sie aus der Liste } v

‘ s Virtueller Schalter

‘ =C D= Fixschalter

Das Dropdownment zeigt Ihnen alle verfiigbaren Moglichkei-
ten an.

[E] Schalterzuordnung | Schalterz... | Master A

Geber Fixschalter oder wéhlen Sie eine Option aus der Liste

Hier sehen Sie die Auswahl fir den FixSchalter.
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21.1.8. Sequenzer_

Sequenzer steuern automatisch den Ablauf einer Funktion mit nur einem Geber. Die bekanntesten Beispiele sind Fahrwerke, Klapptriebwerke, Fahrwerksklappen
und all das, was sich ein Modellbauer vorstellen kann. Ohne Zusatzprodukte kdnnen nun Ablaufe von Funktionen mit bis zu 5 Servos direkt im Sender program-
miert werden. 10 Wege pro Servo stehen zur Verfligung - insgesamt also 100 Wegpunkte. Dazu kommen Verzégerungen von bis zu 60 Sekunden fir beide Rich-
tungen und Kontrolle der Endstellungen. Bis zu 12 Sequenzer kénnen programmiert werden.

Beriihren Sie ,.+", um einen neuen Sequenzer hinzuzufigen.

Bitte beachten Sie, dass alle Servos, die einem Sequenzer zugeordnet werden, keiner anderen Funktion mehr zur Verfiigung stehen. Umgekehrt stehen alle Ser-
vos, die bereits einer Funktion zugeordnet wurden, nicht fiir einen Sequenzer zur Auswahl.

e Sequenzer, bertihren Sie die Schaltflache und vergeben Sie einen Namen.
e Switch (Schalter), hier werden die Geber fiir die Sequenzer festgelegt.
e 0%->100%, hier kdnnen Sie bestimmen, wie viel Zeit diese Sequenz brauchen soll vom Start (0%) bis zum Ende (100%) (in Sekunden).
e 100% -> 0%, hier bestimmen Sie die Zeit, die die Sequenz vom Ende (100%) brauchen soll, um wieder zur Startposition zu gelangen (0%).
* Fail Safe, wahlen Sie zwischen ,Aus”, ,Halten” und ,Wert", wie sich der Sequenzer verhalten soll, falls die Dateniibertragung zwischen dem
Modell und dem Sender unterbrochen wird.
— AUS, sollte der Sequenzer gerade eine Sequenz ausfiihren und die Datenverbindung wird unterbrochen,
flhrt das Modell die Sequenz komplett weiter.
— HALTEN, sollte der Sequenzer gerade eine Sequenz ausfiihren und die Datenverbindung wird unterbrochen,
wird die Position der Servos in dieser Sequenz beibehalten (eingefroren).
—  WERT, sollte die Datenverbindung unterbrochen werden, stellt der Sequenzer die Servos in die definierte
Position zwischen 0% und 100% der Sequenz.
e Setup, hier kénnen alle beteiligten Servos eingetragen und die Bewegungen angepasst werden. Oben in dieser Ansicht erscheint eine

kleine Grafik, die die komplette Sequenz darstellt und alle Servoeinstellungen. Links ist die Startposition (0%), rechts die Endposi-
tion (100%). Der blaue Balken zeigt die aktuelle Position innerhalb der Bewegung. Ist ein Modell gebunden, zeigt der Balken den
Verlauf der Sequenz grafisch an.

— Bertihren Sie ,+" um ein Servo der Sequenz hinzuzufiigen.

— Plug (Steckplatz), zeigt den physikalischen Steckplatz des Servos im Empfanger

— Sequenzer, zeigt lhnen den Namen des Servos. In Menlpunkt ,Servo Konfiguration” kann der Name des Servos,
die Mitte und die Limits geandert werden.

— Anfang, definiert den Start-Zeitpunkt des Servos in % der Zeit. Hat die Sequenz eine Dauer von 40 Sekunden
und der Anfang wird hier auf 20% gesetzt, wird dieser Servo genau nach 8 Sekunden angesprochen.

—  Wert, definiert den Wert (die Servoposition) fiir den ersten ,Punkt” - die erste Positionsveranderung, die der
Servo durchfiihren soll

— Ende, definiert den Zeitpunkt, wann dieser Servo mit der Bewegung stoppt. Hat die Sequenz eine Dauer von
40 Sekunden und das Ende wird auf 50% gesetzt, endet die Bewegung des Servos nach 20 Sekunden.

—  \Wert, definiert den Wert (die Servoposition) fiir den zweiten ,Punkt”.

HINWEIS

Servos, die in der grafischen Darstellung des Modells Klappen zugeordnet wurden, kénnen NICHT in eine Sequenz eingebunden werden.
Servos, die in einer Sequenz eingebunden werden, stehen keiner anderen Funktion mehr zur Verfiigung.

Werden Servos in einer Sequenz mehrfach angesprochen, kann der Anfangswert (die Zeit, wann der Servo starten soll) nicht vor der Zeit liegen, wo der Servo
vorher seine Bewegung beendet hat.
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[ElSequenzer | Segelflugzeug 1 4
Sequenzer Schalter 0% =100%=0% Fail Safe Setup

Klapptriebwerksklappen ﬁ 35s 558 Aus ‘ ﬂﬁ,

[Elsequenzer Setup | Klapptrie. .. | Segelflug...

Sequenzer Anfang Wert Ende

Triebwerksklappe links 35% ‘ -100% 100% +100%

Triebwerksklappe rec... 0% -100% 35% +100%

<]

[ElSequenzer Setup | Klapptrie... | Segelflug...

—— | Triebwerk
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21.1.9. Virtuelle Schalter

Diese Option erlaubt es kiinstliche oder virtuelle Schalter zu definieren. Diese kdnnen von bis zu 2 Gebern gesteuert werden. Eine (ibliche Anwendung wadre als

9 |
Beispiel ein Motorlaufzeit Countdown Timer, der ab einem bestimmten Prozentwert des GasknUppels starten soll. Hier kénnen Sie einen Schalter definieren, der AL B S B S

bei der gewtinschten GasknUppel Position schaltet. Diesen Virtuellen Schalter kénnen Sie dann im Timer Men( nutzen, um den Countdown zu aktivieren. Name Status Logik _Geber ~Inv.
|
| Nein
Beriihren Sie ,.+" um einen virtuellen Schalter hinzuzufiigen iMDtorﬁmer !
\ Nein
* Name, tragen Sie ein, wie der virtuelle Schalter bezeichnet werden soll |
| | o
 Status (State), zeigt zur Information den aktuellen Stand des virtuellen Schalters an | | il ; il
|Sicherheitsschalter |
* Logik, Auswahl der Logik - wahlen Sie zwischen einer UND und einer ODER Logik ‘ i Nein
e Geber, Wahlen Sie die Geber, die fir den virtuellen Schalter verantwortlich sein sollen. Die Position des Gebers wird beim Verlassen der ‘

Geberzuordnung automatisch gespeichert. Dies gilt auch fiir mogliche Stickpositionen zwischen -100 und +100. Die Geberpositi-
on wird in der Spalte ,Wert" angezeigt. Hier konnen diese Werte kontrollieren und auch verandern.

e Wert, Stellen Sie den Wert fiir die Geber ein | |
[E]Schalterzuordnung | Motorlauf... | Stop 4 4L TTTT)
* Umdrehen, hier kdnnen Sie bei einem hinterlegten Wert eines Potis oder Sticks bestimmen, ob der virtuelle Schalter bis zum Erreichen des ; :
Wertes ausgefiihrt werden soll oder nach dem Uberschreiten des Wertes £ebar BT Rl el P e b e TR R s
Virtueller Schalter : Logik
HINWEIS ;Motor'ﬁmer

Sobald ein virtueller Schalter eingerichtet wurde, kann dieser in den entsprechenden Menis einer Funktion zugeordnet werden (in der Geberauswahl oder der
Schalterzuordnung).

Sicherheitsschalter

D Inverse
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21.1.10. Timer
Erstellen Sie Timer nach lhren Wiinschen, normale Stoppuhren, Flugzeituhren, Motor Countdown Timer oder normale Countdowns. Der Start- ,Stopp- und Re-

set-Befehl kann durch separate Geber erfolgen. Dadurch bleiben Ihnen alle Moglichkeiten offen.
Alle Timer sind modellabhangig und somit kénnen Sie bei jedem Ihrer Modelle individuelle Timer anlegen .
Beriihren Sie ,.+" um einen neuen Timer zu erstellen oder den ,Eimer” Button um einen Timer zu l6schen.

* Name,
e Wert,
e Setup,

HINWEIS

berlhren Sie die Schaltflache und vergeben Sie einen Namen

der live Wert dient der reinen Information (z.B. zum Test)

Timer Einstellung,

Wert,
Start Geber,

Anzeige ist des live Wertes dient zur Information

Am Anfang ist hier ein Fix-Schalter eingestellt. Rechts daneben sehen Sie den Status des Schalters.
Tippen Sie auf das Fix-Schalter Symbol und Sie kénnen im Schalterzuordnungsmen( einen anderen
Schalter oder aus der Drop-down Auswahl weitere Schalteroptionen, wie Virtuelle Schalter oder
Flugphasenschalter wahlen.

Bitte beachten Sie das die Schalterstellung beim Verlassen des Meniis gespeichert wird.

HINWEIS

Stop Geber,
Reset Geber,

Siehe oben bei ,Start Geber”.

Siehe oben bei ,Start Geber”,

Zusatzlich kénnen Sie iber das ,Reset” Symbol den Timer ohne Geber hier zuriicksetzten. Dies gibt
Ihnen die Moglichkeit Timer ohne ,Reset Geber” wie zum Beispiel die normale Modellzeit einfach
zurlickzusetzen.

Falls der ,Reset” Geber geschlossen ist, kann der Timer nicht starten. Deswegen empfehlen wir am besten einen Taster zu benutzen.

— Startzeit, Stellen Sie die Startzeit ein - wenn null eingestellt wird, zahlt der Timer aufwarts, wird ein Wert
groBer “0” eingegeben, funktioniert der Timer als Countdown

— Alarmende, Stellen Sie das Alarmende ein - dieser Informiert Sie bei der gewiinschten Zeit

— Alarmdauer, Wahlen Sie mit der Alarmdauer die Zeit aus, wie lange vor dem eingestellten Alarmende Sie infor-
miert werden wollen.

— Alarmtyp, Wahlen Sie den Alarmtyp - Piepton, Vibration (wenn optional eingebaut) oder Sprachausgabe stehen
zur Verfligung. Abhangig von der Alarmdauer werden die Alarme ausgeldst. Vergleichen Sie hierzu
folgende Tabelle:

Ausgelds-

ter Alarm

iberdie [R [8 |lo [w |lo|w o |vwlo|vulo|nlo e o |« |~ ]|o

Zeit. — — [e)] ~ w n N < < m m ~N N — — — — — a [o0] ~ (s} wn < m N — o

Vibration |

(kurz und | | ‘

ang | LT o] IR

Piepton

(niedrig ¢ ¢ {

und hoch) ! < (N ]« K < ¢ < <
HINWEIS

Nachdem Sie einen Timer eingerichtet haben, erscheint dieser im Auswahlmend der Bildschirmeinstellung (.21.1.13. Anzeige Einstellungen (Start- und Telemet-

riebildschirm)”). Dort kénnen Sie definieren, wo der Timer visuell angezeigt werden soll.
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Neuer Timer mit ,+

] Timer Setup | Motorlauzett | # v @m % @m
Anasige onoaos
<
0000305
000020

0000:03:05

Geber zum Starten
Stoppen.

und Restliche Einstellmoglich-
keiten wie Dauer und Typ...

[ Anzeige Ei

Startbildschirm

llungen | Sege! # v am Normal e | BaT: N seam

o o

. 57:43.03

11.00:03:05

]

Auswahl des Timers in den
Anzeige Einstellungen

Darstellung des Timers auf
dem Startbildschirms.
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21.1.11. Limiter

In diesem Menu kénnen Sie Funktionen begrenzen. Berlhren Sie den ,+" Button, um eine neue Begrenzung hinzuzufigen.
Meist wird diese Option aus Sicherheitsgriinden eingesetzt. Ein Beispiel ist es, dem Motor einen zusatzlichen Schalter zuzuordnen, damit dieser nicht versehent-

lich anlaufen kann.

Grafisch wird das Limit als rot markierter Bereich in der Funktionskurve dargestellt. Sprich wenn Sie 15% als Begrenzung von unten einstellen wird ein roter
Bereich um 15% von unten eingeblendet. Die Funktion wird nun nicht mehr als -75% ausgeben kénnen.

e Limiter,

e Funktion,

berlihren Sie das Feld, um einen eigenen Namen zu vergeben

dieses Feld ist bei der Erstellung einer neuen Begrenzung am Anfang leer - spater erscheint hier der Name der Funktion, die
begrenzt wird.

e Einstellungen der Begrenzung (Limiter Setup)

HINWEIS

Kontrollieren Sie mit dem hinterlegten Geber die Werte der Funktion in der Anzeige, die Sie links oben finden. Die Anzeige

Funktion,
Begrenzung von Oben,

Begrenzung von Unten,

erscheint nach Auswahl der Funktion
hier wahlen Sie die Funktion aus, die Sie begrenzen mdchten

stellen sie einen Wert ein oder wahlen Sie einen Geber, um die Funktion von oben zu begrenzen.

In der grafischen Ansicht werden die begrenzten Bereiche von oben rot angezeigt. Nun kann die
Funktion nie mehr oberhalb des Grenzwertes gehen. So kdnnen Sie zum Beispiel die Motorfunktion
mit Hilfe eines Schalters auf -100% limitieren, damit haben Sie sozusagen einen Sicherheitsschalter
erstellt.

stellen Sie einen Wert ein oder wahlen Sie einen Geber, um die Funktion von unten zu begrenzen.
In der grafischen Ansicht werden die begrenzten Bereiche von unten rot angezeigt. Nun kann die
Funktion nie mehr unterhalb des Grenzwertes gehen. So kdnnen Sie zum Beispiel die Bremsfunk-
tion mit Hilfe des Motorschalters auf +100% limitieren, damit wird die Bremsfunktion automatisch
eingefahren sobald Sie den Motor anmachen.

Bitte beachten Sie das die Limiter Grenzwerte flugphasenabhanig (unterstrichen) sind. Es wird dringend empfohlen die Limiter Grenzwerte in allen Flugphasen

einzeln zu kontrollieren.
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[ Limiter | Viper Nr.1 Mode1
Limiter Funktion

|

|Sicherheitsschalter Motor

‘ Motor
|

Zuerst fligen Sie mit ,+" einen Limiter hinzu, dann kdnnen Sie
diesen im Setup konfigurieren.

[l Setup | Sicherheitssch... | Start

|
+21% } Motor:  -100%
I
| Motor
|

Funktion

Begrenzung von Oben

|
! -100% @

Begrenzung von Unten

Grenawert

Grenzwert } -100% ‘ﬁ

Hier kdnnen Sie eine Funktion wdhlen die Sie begrenzen woll-
len. Hier im Beispiel sehen Sie die Motor Funktion und das eine
Virtueller Schalter ein Limit von Oben auf -100% setzt.

] Geberzuordnung | Limiter 1 | Begrenzu... ¥ ¢

!Virtueller Schalter oder wahlen Sie eine Option aus der Liste |

Geber S &

Virtueller Schalter
I
|
| Motor Timer

\
| |
}Sicherheitsschalter }

D Inverse

Hier sehen Sie den Geber Auswahl Bildschirm und als spezielle
Option sind die Virtuellen Schalter ausgewdhlt.
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21.1.12 Lehrer Schiiler

Ab Software Version 6.08 ist ein Lehrer-Schiiler Menu verfiigbar. Hierdurch kénnen Sie ein Modell mit 2 Sendern steuern.
< Um die 2 Sender zu verbinden wird ein Standard 3.5mm Stereo-Klinkenkabel benétigt:

~

Lehrer 34
< |n 5. Allgemeine Ubersicht” auf Seite 9 finden Sie die Information wo das Verbindungskabel eingesteckt werden muss. Schiller za
<> Der Pilot / Operator Mode kann nur in Verbindung mit zwei BAT 6x Sendern betrieben werden. (Digitales Protokoll) 1 |
<> Der Lehrer / Schiiler Mode kann in Verbindung mit jedem Sender der ein PPM Signal liefert bzw. verarbeiten kann genutzte werden. Pilot E

v X

<> Der Schiiler und der Operator Mode deaktivieren die 2,4GHz Funkstrecke.
< Es stehen 6 unterschiedliche Modi zur Verfigung.

1%* PPMAUS, dies istdie standard Einstellung. Die PPM Buchse gibt kein Signal aus.

2* PPMEIN, nun gibt die PPM Buchse ein Standard PPM Signal (12 Kanile) aus, welches zum Beispiel fiir Flugsimulatoren benétigt wird. (& Lehrer - Schuler | Segelfiugzeug
Weisen Sie zuerst jedem PPM Kanal (Ausgang) einen Geber zu.
> Sie kdnnen mit dem ,Umschaltbutton” zur Kanal (Ausgabe) Ubersicht wechseln.

| [
Mode Lehrer
|

|

Einstellungen

v

iSignal PPM 12 Signal Detected
3* Lehrer, dieser Mode gibt Ihnen die Moéglichkeit einen beliebigen Sender mit einem PPM Signal als Schiler Sender zu benutzen. ‘ ‘

iGeber
> Wabhlen Sie zunachst einmal einen Geber mit dem Sie den Schiilersender freischalten. Falls kein gtiltiges PPM Signal erkannt wird sind die Lehrer Geber ‘
automatisch aktiv.

Weisen Sie hier den zu ersetzenden Geber dem PPM Kanal (Eingang) zu.
Mit Hilfe der ,Inv" (Inverse) Option kdnnen Sie den Eingangsgeber umdrehen.

> Sobald ein Schiler erkannt wird, kdnnen Sie dessen Geber Eingange kalibrieren. Einstellungen
Die ,Kalibrierung starten” Schaltflache startet den Vorgang. Beachten Sie die Anweisungen der Pop-Up Fenster.
Somit kann der komplette Wertebereich der Eingangsgeber genutzt werden.

> Sie kdnnen mit dem ,Umschaltbutton” zur Kanal (Eingang) Ubersicht wechseln.

Einstellungen

VoV

&l Lehrer Setup i Segelflugzeug

Kanal  Geber Inv. Ersetzt durch externen Kanal

4%* schiiler, der Sender wird die 2,4GHz Funkstrecke deaktivieren und ein Standard PPM Signal an der Klinkenbuchse ausgeben.
> Weisen Sie zuerst jedem PPM Kanal (Ausgang) einen Geber zu.
> Sie kdnnen mit dem ,Umschaltbutton” zur Kanal (Ausgabe) Ubersicht wechseln.

Einstellungen

5% Pilet, dieser Modus ist nur in Verbindung mit einem zweiten BAT Sender mit ,,Operator” Mode sinnvoll.

> Wahlen Sie zundchst einen Geber mit dem Sie den Operator Sender aktivieren bzw. deaktivieren kénnen. Falls deaktiviert bzw. falls kein gtiltiges BAT
Signal vorhanden ist, werden automatisch die ,Backup Geber” aktiv.

Weisen Sie hier den zusatzlichen Gebern ( 1 bis 12 ) einen ,Backup Geber” zu. Wahlen Sie den Festwert als Geber um
eine Art Failsafe Position festzulegen.

> Mit Hilfe der .Inv” (Inverse) Option kénnen Sie den zusdtzlichen Geber umdrehen. ‘
> Sie kdnnen mit dem ,Umschaltbutton” zur Kanal (Erweiterung) Ubersicht wechseln.
> Nun kdnnen Sie einer Funktionen einen ,zusatzlichen Geber” zuweisen. Sie finden die 12 Geber im allgemeinen Geberzuweisungsmeni als Auswahl.

Einstellungen

v

6* operator, dieser Modus ist nur in Verbindung mit einem zweiten BAT Sender mit ,Pilot” Mode sinnvoll.
> Weisen Sie hier den 12 ,Zusatz Gebern” einen Geber zu.

SUBCEIERIN > Sie kgnnen mit dem Umschaltbutton” zur Kanal (Erweiterung) Ubersicht wechseln.

Start
Calibration
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21.1.13. Anzeige Einstellungen (Start- und Telemetriebildschirm)

Konfigurieren Sie den Startbildschirm nach lhren Wiinschen und erstellen Sie ebenfalls individuelle Seiten, auf denen Sie sich Telemetriedaten anzeigen lassen
kénnen. Sie kdnnen zwischen diesen Seiten wechseln, in dem Sie nach rechts oder links auf dem Startbildschirm mit einem Finger streichen / wischen. Ab der
Softwareversion 6.08 gibt es auch die Moglichkeit, dass Sie einen Schalter oder Endlosdrehgeber festlegen, mit dem Sie zwischen dem Startbildschirm und den

[E]Anzeige Einstellungen | Segelflugzeug

Telemetrieseiten hin und herschalten kdnnen. ,14.1 Startbildschirm (Telemetrie Seiten)” auf Seite 27

Telemetrie

1#* statbildschirm

Bildschirmsperre J) &

Aus  Automatische Dinﬁ’ﬁg

1* Startbildschirm, hier kénnen Sie Ihren Startbildschirm anpassen und zwischen verschiedenen Layouts wahlen, ‘
|Rx Maif Bitdge 1

2% ,Bildschirmsperre”, bestimmen Sie, ob nach einer vorgegebenen Zeit automatisch die Eingabe (der Touchscreen) gesperrt sein soll. Dies bezieht | Bl

sich auf die Anzeige des Startbildschirmes (als Sicherheitseinstellung bei der Nutzung des Senders). ACHTUNG: Das Schlosssymbol in der ‘M°3e:_"ame iﬂmer W leiizeit

‘Modelimage |
oberen Informationszeile zeigt an ob der Bildschirm gesperrt ist. ‘ | 5
Timer MZ Shautzet

3% Automatische Dimmung”, ist verbunden mit der Bildschirmsperre. Wird eine Zeit fiir die automatische Bildschirmsperre hinterlegt und in der auto- ‘

matischen Dimmung ,Ja" eingestellt, dunkelt sich der Bildschirm automatisch ab.
4* Telemetriefelder, Beriihren Sie nacheinander die grauen Felder und wihlen Sie aus, welche Daten in diesem Feld wahrend des Fluges als Live-Daten

angezeigt werden sollen. Beachten Sie bitte auch Punkt 10.

" i ) AJ4am A . . i ) [E]Anzeige Einstellungen | Segelflugzeug
5%* Anordnung der Telemetriefelder, Sie haben auch die Méglichkeit, die komplette Darstellung der Seite Ihren Wiinschen anzupassen. Beriihren Sie
: : & )
den kleinen Button, um aus verschiedenen Vorgaben zu wahlen. Es gibt 3 unterschiedliche Auswahlmdéglichkeiten. Sl 6 leretre
5 [

6* Telemetrie, Hier konnen Sie Telemetrieseiten konfigurieren die Sie links und rechts des Startbildschirmes durch wischen erreichen kdnnen. Seit der |

Software Version 6.08 kénnen Sie auch einen Telemetreiseitenschalter bestimmen mit dem Sie durch die Seiten blattern kénnen. ,21.3.6. TS

N *

Geber Konfiguration” auf Seite 79. 4
7% Hinzufiigen und Entfernen, Fiigen Sie mit dem ,+" Button eine neue Seite hinzuy, in der Telemetriewerte wéhrend des Fluges live angezeigt werden R

sollen
8%* Auswahlreihe, hier kinnen Sie die Telemetrieseite wihlen und diese dann konfigurieren.
9%* Anordnung der Telemetriefelder, Sie kdnnen sich auf einer Seite bis zu 6 verschiedene Werte anzeigen lassen - bitte wihlen Sie eine der Anord- \

nungen aus.

— Die ersten 8 Optionen bieten verschiedene Anordnungen und Anzahl von Telemetriewerten.

— Die Auswahl mit dem ,C" ist die Auswahl der anpassbaren (basierend auf HTML) Telemetrieseiten. Diese Option ist nur in Verbindung mit speziellen An-
wendungen verwendbar. Bitte wenden Sie sich an den weatronic Support wenn Sie hierzu Fragen haben.

10%* Telemetriewert Zuordnung, Beriihren Sie erneut nacheinander die leeren Felder und wahlen Sie die Telemetriedaten oder Timer, die Sie live

angezeigt bekommen wollen. Bertihren Sie das Feld erneut, so kdnnen Sie einen anderen Wert wahlen und wenn Sie keinen Wert sehen
mdochten, dann verlassen sie das Men( ganz einfach ohne eine Auswahl zu treffen.

11%* Nunsehen Sie Ihre eingestellten Werte am Startbildschirm oder den Telemetrieseiten. Wischen Sie nach links oder rechts um zwischen den Seiten

zu bldttern. Oder nutzen Sie den Telemetrieseitenschalter ,21.3.6. Geber Konfiguration” auf Seite 79 zum blattern. Ebenso speichert
jedes Telemetriefeld den Minimalwert und Maximalwert. Um die Werte zurlickzusetzen tippen Sie einfach darauf und bestatigen Sie das
Pop-up Fenster.
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Used battery
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00:00:00 »
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21.1.14. Geber Matrix
< Diese Ubersicht zeigt Ihnen alle Servos und alle Funktionen, sowie die Verkniipfungen untereinander.

. ) . ] ) . . [E]lGeber Matrix | Segelflugzeug ¥ v mm

< Die Zeile zeigen die Funktionsliste und den zugewiesenen Geber. =
Funktion S1 82 83 S4 85 S6 87 S8
< Jede Spalte ist ein Servosteckplatz am Empfanger. T |
Querrud
< Scrollen Sie mit dem Finger nach unten, bzw. rechts, um weitere Servos und Funktion zu sehen (je nach Anzahl der Servosteckpldtze, bzw. Anzahl der hinter- - | =|
legten Funktionen). W Cuerruder mitts

<> Ein blau markiertes Feld zeigt an das dieses Servo der Funktion zugeordnet ist. i

m Querruder innen

Klappen

m Héhenruder

< Ebenso werden sie Sequenzer am Ende der Liste angezeigt.

M . [ElServo Monitor | Segelflugze... | Normal
< Live Anzeige jeder einzelnen Position der Servos in einer Ubersicht. Der blaue Balken zeigt die Bewegung des Servos. = ik

< |edes Servofeld enthalt mehrere Informationen:
1%* zuerst wird die Steckplatz Nummer angezeigt.
2* Dann sehen Sie Namen des Servos.
3* Der Gruppenindex wird ebenso angezeigt.
4* Dann werden alle Funktionsnamen aufgelistet, die das Servo beeinflussen.

5%* Unten wird die Servoposition als blauer Balken angezeigt und links wird der Wert angezeigt.

6* Die zwei roten Linien zeigen das eingestellte Limit des Servos an.

<> Diese Symbol E bietet immer eine direkte Verknipfung zum Servo Monitor.

VergroBerte Anischt eines Feldes
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21.1.16. Sprache & Tone

Der Meniipunkt Sprache & Tone bietet Ihnen die Mdglichkeit, Telemetriewerte ansagen zu lassen, Warnungen einzustellen oder auch eigene Texte bestimmten
Situationen zuzuordnen. Auf 16 unterschiedlichen Ebenen kdnnen Sie momentan bis zu 16 Ansagen hinterlegen und gleichzeitig bis zu 16 Warnungen einstellen.
Es kdnnen mehrere Ebenen gleichzeitig aktiv sein und Sie mit Informationen versorgen.

Figen Sie mit dem ,+" Button eine neue Ebene hinzu oder lI6schen Sie eine Ebene mit dem Mulleimer-Symbol.

e Modus, Bertihren Sie das Feld und geben Sie der Ebene eine Bezeichnung, die Ihnen gefallt.

¢ Dateij, hier kdnnen Sie eine eigene Sprachdatei hinterlegen. Diese Sprachdatei wird Ihnen immer angesagt, wenn Sie diese Ebene
aktivieren. Beriihren Sie das Auswahlfeld, wahlen Sie ,.wav"” und bestatigen Sie lhre Wahl. Danach erhalten Sie ein Auswahlfens-
ter aller .wav Dateien, die Sie auf Ihrem Sender gespeichert haben (diese Dateien sind bitte immer im internen ,audio” Ordner
abzulegen). Wahlen Sie eine Datei durch DOPPELKLICK auf den Namen aus.

HINWEIS

Bitte kopieren Sie Ihre *.wav Dateien in den internen ,audio” Ordner des Senders. Nutzen Sie daflir den Dateimanager. Die dort hinterlegten Dateien kdnnen dann
bei der Programmierung ausgewahlt werden. Bitte nutzen Sie keine Sonderzeichen fir die Benennung Ihrer *.wav Dateien.

e \Vario, sollten Sie den Varioton auf dieser Ebene horen wollen, ist dies hier zu aktivieren. Dies geht nur, wenn auch ein LinkVario ange-
schlossen ist und konfiguriert wurde.

e Schalter, erlaubt Ihnen die Auswahl des Gebers oder die Einrichtung eines virtuellen Schalters, mit dem diese Ebene aktiviert wird.

e Setup, hier finden Sie die Setups fir die normale Sprach-ansage und die Einstellung der Warnungen:
— Normal, Berthren Sie das Lautsprecher Symbol, um in das Setup zu gelangen. Mit dem ,+" Button erscheint

eine Ubersicht der Telemetrieauswahl. Die von Ihnen gewiinschte Information wird (ibernommen
und parallel der aktuelle Wert angezeigt (soweit angeschlossen).
Bitte bertihren Sie das Setup Feld hinter dem Live Wert, um die Sprachausgabe zu konfigurieren:

¥

In der ersten Zeile sehen Sie den Namen und den aktuellen Wert (soweit verfiigbar).

» Bezeichnung ansagen, wenn von lhnen gewahlt, wird die Bezeichnung des Wertes vor dem Wert angesagt (z.B. .Sender
Temperatur 34° Celsius” oder ,34° Celsius).

» Wert ansagen, falls Sie nur die Bezeichnung angesagt bekommen wollen, kénnen Sie hier den Wert an sich
abwadhlen.

» MaBeinheit ansagen, kann ebenfalls die Ansage verkirzen, wenn von Ihnen gewtinscht (z.B. ,34° Celsius” oder ,34").

» Datei, auch hier kénnen Sie eine eigene Sprachdatei hinterlegen. Diese Sprachdatei wird Ihnen bei

dieser Information immer als erstes angesagt. Berthren Sie das Auswahlfeld, wahlen Sie ,.wav"”
und bestdtigen Sie lhre Wahl. Danach erhalten Sie ein Auswahlfenster aller *wav Dateien, die Sie
auf Ihrem Sender gespeichert haben (diese Dateien sind bitte immer im internen ,audio” Ordner
abzulegen).

wadbhlen Sie hier die Ansagefrequenz aus.

>
5
0
Q
oa
o

- ﬁ\ Warnungen, Beriihren Sie das Achtung Symbol, um in das Setup zu gelangen. Mit dem ,+" Button erscheint eine
Ubersicht der Telemetrieauswahl. Die von Ihnen gew(inschte Information wird ibernommen und
parallel der aktuelle Wert angezeigt (soweit angeschlossen). Sie kdnnen nun bestimmte Schwellwer-
te einstellen, um damit akustische oder haptische (falls Sie einen optionalen Vibrationsmotor
verbaut haben, siehe ,10. Hardware Extras” auf Seite 21) Warnungen auszugeben.

Bitte bertihren Sie das Setup Feld hinter dem Live Wert, um die Sprachausgabe zu konfigurieren:

¥

In der ersten Zeile sehen Sie den Namen und den aktuellen Wert (soweit verfligbar).

» Bezeichnung ansagen, wenn von Ihnen gewahlt, wird die Bezeichnung des Wertes vor dem Wert angesagt (z.B. ,.Sender
Temperatur 34° Celsius” oder ,34° Celsius).
» Wert ansagen, falls Sie nur die Bezeichnung angesagt bekommen wollen kénnen Sie hier den Wert an sich ab-
68
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[ElSprache & Tone | Segelflugzeug

Modus Datei Vario Schalter Setup

= E M H»m
%O ‘Eﬁ‘i»}fa

I
i Basic

|Hhenmodus
! Integral Vario Modus

fEinﬂugmodus | Aus Eﬁj ‘» i A

e AR

|
Abfrnnn hihna

2l

Mit dem ,+" Button kdnnen Sie bis zu 16 Modes anlegen.

[ElSprache & Tone ‘1) [ Integral ... i Segelflu... 14 AUTTT)

Sensoren Live Daten Setup

| [ ‘ o
Vario Integral Variometer Relative | o ‘ #

[ Sprache & Tone M) Setup | Integ... | Sege...

Vario Integral Variometer Relative: - -

| Bezeichnung ansagen i D

|
|
iWert ansagen
|

‘ MaReinheit ansagen

; Datei

3Ansage

Die Normalen Ansagen geben |hnen frequentierte Ansagen.
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wahlen.
» MaBe.lnhelt ansagen, kann e.benf?lls die .Ans?ge v.erkurzen, wenn v.on. Ihnen gewu.nscht (z.B.,34 .CeI.S|us oder 34 ). R T p—
» Datei, auch hier kénnen Sie eine eigene Sprachdatei hinterlegen. Diese Sprachdatei wird Ihnen bei S Live Dat ot
dieser Information immer als erstes angesagt. Ber(ihren Sie das Auswahlfeld, wéhlen Sie ,.wav" R L el L
und bestdtigen Sie lhre Wahl. Danach erhalten Sie ein Auswahlfenster aller *.wav Dateien, die Sie GPS Relative Altitude
auf Ihrem Sender gespeichert haben (diese Dateien sind bitte immer im internen ,audio” Ordner
abzulegen). GPS Speed
» Operator, wadhlen Sie die Bedingung, wann der Alarm ausgeldst werden soll, gréBer als (>), kleiner als (<).
» Schwellwert, der sich auf die Aktivierung des Alarmes bezieht (den Alarm auslost).
» Alarmtyp, bestimmt die Art des Alarmes (Piepton, Vibration (wenn optional eingebaut) oder Sprachausgabe
stehen zur Verfligung). Mehrere Typen sind gleichzeitig zu wdhlen.
» Wiederholung, bestimmt die Anzahl der Wiederholungen des Alarms. Bis zu 4 Wiederholungen sind moglich.

DSpraohe&TOne/"‘ Setup | Einfl... | Sege...

GPS Speed: - -

Bezeichnung ansagen

Wert ansagen

MaReinheit ansagen

Datei

Operator

Schwellwert 120km/h
Alarmtyp Vibration

Wiederholung Stetig

Die Warnungen bieten lhnen die Moéglichkeiten nach Schwell-
werten Ansagen/Warnungen zu generieren.
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21.1.17 Startup Warnings

Ab der Software Version 6.08 haben Sie die Méglichkeit, individuelle Startup Warnings fir jedes einzelne Ihrer Modelle zu hinterlegen.

Ein einfaches Beispiel ware die Warnung fur die ,Motor” Funktion. Haben Sie diese Warnung bei einem Modell hinterlegt, erhalten Sie eine optische Warnung mit
dem LED-Ring, eine akkustische Warnung und die Warnung wird auf dem Display angezeigt. Diese Warnungen erhalten Sie beim Start des Senders oder wenn Sie | EESES

dieses Modell im Rahmen des Modellwechsels auswahlen. Diese Warnungen werden lhnen helfen, dass Sie bei kritischen oder gefdhrlichen Fuktionen stets die Fahnwerk ausfahren (inker oberer 2-Pos. Schatter)
richtige Stellung der Geber einstellen. Wird das Modell eingeschaltet, ist seitens des Senders somit alles bestens vorbereitet.

Startup Checkliste weaTRGNIC | BaTS

| Function Fahrwerk: > -90%

Und es gibt noch mehr: Auf dieser Seite haben Sie zusatzlich die Moglichkeit, sogenannte “Preflight Checklisten” anzulegen. Sie kdnnen eine Liste erstellen, in der | =
Sie alle Punkte eintragen, die Sie vor dem Start des Modells durchgehen (und abhaken) wollen. Diese Liste wird lhnen zusatzlich zu den Startup-Warnings in dem EAERCSp=0ing

Moment angezeigt, wenn Sie den Sender starten (und das Modell aktuell im Speicher ist) oder Sie im Rahmen des Modellwechsels dieses Modell auswdhlen. Die 12s LiPo = 50,4 Volt
Liste, die Texte und Notizen erstellen Sie individuell. _
Vario Motor voltage:
Die Startup-Warnings gelten nur fiir dieses ausgewdhlte Modell. Die Preflight Checkliste steht Ihnen auch fir andere Modelle zur Verfligung. In den Preflight
Checklisten kdnnen Sie wdhlen, welcher Punkt bei welchem Modell abgefragt werden soll. Es konnen auch mehrere Checklisten von Ihnen erstellt werden. Zum
Beispiel fur lhre Jet-Modelle, alle Segelflugzeuge oder |hre Trucks. Sie sind der Pilot.

Rote Werte entsprechen nicht den Vorgaben und verursachen

Zuerst einige Informationen zu den Startup-Warnings: einen langen Warnton und einen lilafarbenen Ring um den
< Aktivierung der Warnungen: nur die modellspezifischen “Startup Warnings” und die in der “Preflight Checkliste” aktivierten Punkte werden beim Start oder On/ Off Button. Sind die Werte korrekt, werden diese griin

Modellwechsel angezeigt. ) .
o S N ) . . . ) A ) dargestellt, der Warnton verstummt und der LED-Ring zeigt
— die “Startup Warnings”, werden im Display angezeigt mit dem aktuellen live-Wert und dem hinterlegten Grenzwert. Sobald die Vorgabe erfllt ist, wird der die bekannten Farben

Wert grun. Vorher wird der Wert in rot angezeigt.

— Punkte aus der ,,Checklisjge”,jeder aktivierte Punkt wird mit dem kompletten Text angezeigt. In dem Moment, wo Sie mit einem Haken einen Punkt besta- Startup Checkliste weaTrRENIC | Bar:
tigen, wird nur noch die Uberschrift angezeigt und der Text verschwindet. Wird der Haken wieder entfernt erscheint wieder der komplette Text.

< V/isuelle Anzeige der Warnungen durch ein lila Licht im LED-Ring des On/Off Buttons und einem akustischen Signal (3 Sekunden BEEEEEEP),
Die Startup-Warnings werden sofort nach dem Start des Senders, bzw. Wechsel des Modells angezeigt. Begleitet werden die Warnungen durch ein lila Licht

(=) Segler
Fahnwerk ausfahren (linker oberer 2-Pos. Schalter)

und zusatzlichen akustischen Signalen. Erst wenn die hinterlegten Grenzwerte der Warnungen erfillt wurden, wechselt der Sender auf den Startbildschirm | Funetion Fahrwerk: > -90%
und die Signale gehen aus. |

< |hnen stehen 3 Varianten von Warnungen zur Verfligung: (=) Akkuspannung
— Startup Warnings, eine Liste von Telemetrie-, Servodaten und/oder Funktionen mit Grenzwerten oder Positionen, die von Ihnen bestdtigt werden ms- 12s LiPo = 50,4 Volt

sen, bevor das Modell genutzt werden kann. Zum Beispiel kann eingestellt werden, dass die Stickposition unter -97% sein muss. So kann ein unbeabsich-
tigtes Starten des Motors vermieden werden, sollte das Modell eingeschaltet werden.

— Preflight Checkliste, eine Liste mit allen von Ihnen eingetragenen Punkten (Texten), die Sie vor dem Start des Modells prifen wollen. Jeder Punkt kann
mit einem Bestatigungsfeld abgehakt werden. Dazu gehdrt zum Beispiel die Uberpriifung der Druckluft fiir das Fahrwerk, die Akkuspannung oder die
Betankung des Modells.

— Kombination von beidem, jede Startup Warnung kann mit einem Punkt aus der ausgewahlten Preflight Checkliste verbunden werden. Somit erscheint
im Display der Text aus der Checkliste (den Sie selber hinterlegt haben) und direkt darunter die Startup Warnung. Beispiel: Sie tragen in lhrer Checkliste
den Text ein ,Stickposition des Motors tberpriifen” und kombinieren dies mit der Startup Warnung der Stickposition -97%. In diesem Falle wiirde das
Bestatigungsfeld der Checkliste wegfallen.

< Nutzt man eine Checkiste, verschwindet die Anzeige nicht von allein. Man muss sie manuell verlassen, um auf den Startbildschirm zu gelangen.
<> Solange nicht alle Grenzwerte der Startup Warnings erflillt wurden, wird akustisch und visuell gewarnt.

Vario Motor voltage:

Hinweis
Trotz der Warnmeldungen wird die Verbindung zu Ihrem Modell hergestellt und es gibt KEINE Einschrankungen der Steuerungen. Denken Sie daher daran, immer
erst den Sender einzuschalten und alle Warnhinweise zu berticksichtigen, bevor Sie Ihr Modell einschalten oder einen Modellwechsel vornehmen.

< Die Checkliste hat keinen Einfluss auf die visuellen und akustischen Warnmeldungen und stellt mehr eine ,Erinnerung” dar, die Sie selber konfigurieren kon-
nen.

< Mdchten Sie die Checkliste noch einmal direkt vor Ihrem Flug durchgehen, kdnnen Sie die Liste separat aufrufen. Uber das Menii ,Startup Warnings”, dann auf
das Augen-Symbol klicken. Hier sehen Sie eine Vorschau der Liste inkl. der Live-Werte - daher werden die Werte nicht farbig rot oder griin angezeigt.

<> Eine Checkliste kann mehreren Modellen zugeordnet werden, wobei Sie jedem Modell unterschiedliche Punkte der Liste zuordnen kénnen.

< Auch wenn noch Eintrdge der Warnungen offen sind, kdnnen Sie die Seite verlassen. Es erscheint dann ein kleines Hinweisfenster, welches Sie noch einmal
darauf hinweist.
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21.1.17.1 Einstellung der Startup Warnings

Das Men ist unterteilt in 2 Bereiche.

1* Preflight Checkliste, diese Zeile zeigt die momentan fiir dieses Modell ausgewéhlte Checkliste und 4 weitere Buttons.

Klicken Sie auf das Symbol der Lupe und wadhlen Sie eine Liste aus, die Sie verwenden mdchten. Sie kdnnen jedem Modell nur eine Liste zuordnen.
Wahlen Sie die Liste durch einen DOPPELKLICK aus.

Klicken Sie auf das Plus-Zeichen, um eine neue Checkliste zu erstellen. Geben Sie der Liste einen passenden Namen. Sollte bereits eine Checkliste dem
Modell zugeordnet sein, beachten Sie bitte, dass diese Liste durch die neue Liste ersetzt wird.

Durch Klick auf das Stift-Symbol kann die bestehende Liste editiert und neue Punkte hinzugefligt werden. Bitte lesen Sie .21.1.17.2 Konfiguration der
Preflight Checkliste” auf Seite 71 fur weitere Informationen.

BAT 60 / 64 - Benutzerhandbuch V6.08 MEATR\QJNIC’

# v am

Function Kapptriebwerkc

Klick auf “Plus” und wahlen Sie einen “Telemetrie Wert", dann
den Operator (> oder <), Grenzwert und verknupfen Sie diese
Warnung ggf. mit einem Eintrag in der Checkliste. Nutzen Sie

e MitKlick auf das Symbol des Miilleimers erreichen Sie, dass die momentane Checkliste beim Start oder Modellwechsel nicht mehr fiir das Modell
angezeigt wird. Die Liste selber wird nicht geldscht und steht weiterhin als Checkliste fiir andere Modelle zur Auswahl. Um die
Liste endgiiltig zu I6schen nutzen Sie bitte den Dateimanager.

A Achtung!
AnewLis

Startup Wa
to continue with type in filename:

das ,Augen” Symbol zur Vorschau.

2% Startup Warnings, hier sehen Sie alle von lhnen fiir das Modell hinterlegte Warnungen. Beim ersten Besuch des Mends ist die Liste leer.
e Klick auf “Plus” und es erscheint eine Ubersicht der Telemetrie-Daten, die als Warnung eingestellt werden kénnen. Bitte wahlen Sie eine In- 7
formation (z.B. eine bestimmte Funktion oder einen Servo) aus, die Sie der Liste Ihrer Startup Warnings hinzufligen wollen. Die

ausgwahlte Information wird im Anschluss lhrer Liste hinzugefiigt.

# v @m

[E]Pre-Flight Checklists

wenn Sie Startup Warnings aus lhrer Liste I6schen wollen.

und lhnen wird die Liste der Warnungen angezeigt, wie Sie diese bei einem Modellwechsel oder beim Start des Senders sehen.
Bitte beachten Sie, dass in dieser Vorschau die Live Werte in der Farbe Lila angezeigt werden und nicht in griin und rot.

e Klick auf “Mllleimer”

Er— Oberernker Schater inten.

e Klick auf das “Auge”

6l =+

« Die Ubersicht (Liste) der Startup Warnungen hat mehrere Spalten:

— Name, hier erscheint die von lhnen gewdhlte Telemetrie-Information. Mochten Sie eine andere Information,
bzw. einen anderen Wert angezeigt haben, klicken Sie einfach auf dieses Feld und wahlen neu. Klick “Plus” und geben Sie lhrer neuen Checkliste einen
— Operator, man kann zwischen gréBer als (>) und kleiner als (<) wahlen - die Vorgabe ist groBer als Namen. Klicken Sie auf den ,Stift" @ und Sie konnen die
—  Wert, hier stellen Sie den Grenzwert sein. Haben Sie zum Beispiel eine Motorfunktion gewahlt und bei Checkliste editieren.
-100% ist der Motor aus, so wahlen Sie als Operator groBer als (>) und als Wert -96%. Wenn Sie das
Modell wahlen wird also der Alarm ausgeldst, wenn die Motorfunktion groBter als -96% ist. ST aseississ AL
— Checklist, Sie kdnnen die Warnung hier mit einem Eintrag aus der vorher ausgewdhlten Preflight Checkliste G
verbinden (aus der Checkliste, die Sie in der ersten Zeile dieses Men(s hinterlegt haben). Sobald Sie
eine Verbindung vorgenommen haben, erscheint in dieser Zeile der Startup Warnung der Hinweis
WSet”,
Hinweis
Sollten Sie die Preflight Checkliste I6schen oder wechseln, kontrollieren Sie bitte die Verknipfungen der Startup Warnings. Auch wenn in der Zeile der Warnungen E X Startup Cre z » vam

LSet” angezeigt wird, kann die Verkniipfung nicht mehr existieren.

21.1.17.2 Konfiguration der Preflight Checkliste

Preflight Checklisten kénnen individuell konfiguriert werden. Jede Liste kann mehrere Eintrage beinhalten. Jeder Eintrag hat eine Uberschrift (Titel) und ein frei

zur gestaltendes Textfeld.
* Klick auf “Plus”,

e Klick auf “Milleimer”,
e Klick auf ,Neuanordnung”, hier kdnnen Sie die Reihenfolge der Eintrage in Ihrer Checkliste verandern.
und lhnen wird die Liste der Warnungen angezeigt, wie Sie diese bei einem Modellwechsel oder beim Start des Senders sehen.

und ein neuer Punkt wird in die Checkliste aufgenommen.

Eintrage der Checkliste kdnnen geléscht werden. 7 > vam 3 : =

e Klick auf das ,Auge”,

Jede Liste hat eine Uberschrift (Titel), ein Textfeld und eine Checkbox am Ende der Zeile.
o Titel, geben Sie den Titel des Eintrages ein. Dieser Titel wird immer angezeigt.

e Text, klicken Sie hier und Sie gelangen zu einem groBen Feld, in dem Sie lhren Text frei eingeben kénnen. Diesen Text kdnnen Sie
zusdtzlich durch viele Optionen editieren, einfarben, vergroBern, etc. Klicken Sie auf die Flache und es 6ffnet sich ein Texteditor.
Fir alle Details lesen Sie bitte .21.1.17.3 Text Editor” auf Seite 72.

Starten Sie den Sender neu oder wechseln Sie im Modell-
speicher auf Ihr Modell und die Startup Warnungen werden
angezeigt mit roten und griinen Live-Werten.
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21.1.17.3 Text Editor

Mit diesem Texteditor haben Sie viele Moglichkeiten, lhren Text anzupassen. Sie kdnnen den Text in verschiedenen Farben darstellen, die GroBe verandern oder

sogar den Text (oder einzelne Worte) blinken lassen. Dieses Tool ist sehr umfangreich, so dass Sie jeden Eintrag Ihrer Checkliste nach Ihren Wiinschen darstellen

kdnnen.

< Klicken Sie auf das freie Textfeld und es erscheint sofort der Texteditor. Im Texteditor erscheint der Text mit allen Zusatzbefehlen (Programmiercodes fiir
Farbe, etc.), den sogenannten ,Style Tags". Sobald Sie den Texteditor wieder schlieBen, wird der Text so dargestellt, wie er spdter in den Warnungen ange-
zeigt wird.

< “Programmiercodes” beinhalten immer einen Start- und Abschlussbefehl. Der Text dazwischen wird entsprechend formatiert. Die Codes werden in den War-
nungen nicht mehr angezeigt.

< Wir empfehlen folgende Vorgehensweise: Geben Sie erst den kompletten Text ein, der in der Checkliste angezeigt werden soll. Gehen Sie dann MIT DEN
PFEILTASTEN an die Stelle im Text, den Sie verandern mochten und setzen die Befehle entsprechend davor und dahinter ein.

< Wann immer Sie einen Befehl anklicken, wird dieser genau an der Position eingesetzt, wo Sie mit den Pfeiltasten den Cursor hinbewegt haben. Der Button des
Befehls (Farbe, Schatten oder ein anderer) wird dann mit einem Schragstrich angezeigt. Dies symbolisiert, dass Sie den Befehl wieder schlieBen miissen. Zum
Beispiel setzen Sie den Befehl ,Rot” mit dem roten Button. Hinter das Wort, dass Sie rot darstellen wollen, muss dieser Befehl wieder geschlossen werden -
also noch ein Klick auf den roten Button der jetzt mit einem Schragstrich angezeigt wird.

Darstellungsmoglichkeiten mit den Symbolen:

[ [ o T Jomweos  [omomers Jommcosmmmvompmssonsrs  [eseserens |

1 E Farbe, (Beispiel) [Sc#FFO000] [\c] [Sc#FFO000]red[\c] rot

2 E fett, [Sb] [\b] [Sb]bold[\b] fett

3 ﬁ kursiv, [Si1 [\i] [Silitalic[\i] kursiv

4 E unterstrichen, [Su] [\u] [SuJunderlined[\u] unterstrichen

5 ﬁ durchgestrichen, | [$t] [\ [St]strike-through[\t] durchgestrichen
6 ﬁ umrandet, [So] [\o] [So]outlined[\o] UERR

7 Schlagschatten, | [$s] [\s] [Ss]shadow(\s] Schlagschatten
8 ﬁ blinken, [Sel N\el [Sglblinking[\g]

9 E kleiner, [$f18] [\f] [$f18]smaller[\f] kleiner

10 groBer [$f22] [\f] [Sf22]bigger[\f] groBer

11 umschalten - - Umschalten zwischen Text schreiben und Style formatieren -

12 n verwerfen - - verwerfen Sie alle Anderungen und schlieBen Sie das Keyboard -

i3 speichern - - speichern Sie alle Anderungen und schlieBen Sie das Keyboard -

14 Enter - [n nachste Zeile -

15 ﬂ l6schen - - |6schen Sie ein Zeichen links neben dem Kursor -

i6 _:;; Pfeiltasten - - Bewegen Sie den Kursor -
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[%]Checklist Texteditor

Q w E R T Y u 1 o P

1 I 1 1 I T 1 1 1
A S D F G H J K L

1t z x ¢ v B N M

7123 — t . ; b 4|
) [ | |
« 1+ x v
Dies ist die normale Ansicht des Texteditors auf dem Sendér.

Bitte beachten Sie, dass die Ansicht (ber WiFi auf externen
Geraten anders aussieht.

[BB]

[X] Checklist Texteditor

1 'I"I"l"l"l"-"" a

__---
2123 1 ;

b
s EWE x v |
Diese Ansicht zeigt die Sondereingaben des Texteditors au#
dem Sender. Nutzen Sie die Pfeiltasten, um im Text die Po-
sition zu wdhlen, wo die Befehle eingesetzt werden sollen.
Denken Sie immer daran, einen Befehl zu 6ffnen und wieder
zu schlieBen.
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21.2. Modellmanagement
Der Button mit den 2 Flugzeugen fiihrt Sie zum Modellmanagement Ihres Senders. Hier sehen Sie Informationen zu Ihrem aktuellen Modell und
_i- weitere Optionen auf der rechten Seite des Bildschirmes.

pC

[ Modellmanagement a4
Aktuelles Modell

1 31 Modellwechse!

Die Modellliste zeigt immer das zuletzt benutzte Modell an oberster Stelle.
Modellname

Alle Einstellungen und Konfigurationen der Modelle sind in einer eigenen Modelldatei gespeichert. Diese Dateien haben die Endung *.modell. . = )53 Neues Modell
*
1* Modellwechsel, Modelltyp =155 Modell kopieren
Wahlen Sie ein Modell aus der Liste aus, welches Sie in den aktuellen Modellspeicher laden méchten und berihren Sie das Feld. Automatisch Glider

Modell I6schen
wird diese Zeile nun blau hinterlegt und der Ladevorgang startet.

Import / Export
2%* Neues Modell,

In diesem Menipunkt startet ein Assistent, mit dem Sie leicht und logisch ein neues Modell hinzufiigen kdnnen. Der Assistent flhrt Sie

durch alle Eingabemdglichkeiten (

). Parallel dazu
liegt Ihrem Sender eine Kurzanleitung in Papierform bei (in der Regel hinter der oberen Schaumstoffabdeckung), die Sie ebenfalls nutzen

koénnen. Mg \ . 05 m(?
3* Modell kopieren, 2w |6

Ber(ihren Sie das Kopier-Symbol auf der rechten Seite hinter dem Modell, welches Sie kopieren méchten. Sie werden aufgefordert, der neu- Export Schritt 1 :anm j

en Datei (dem neuen Modell) einen Namen zu geben. Mit Bestatigung der Eingabe wird das kopierte Modell mit neuem Namen der Liste lhrer B Ve it Modetmode

B4 ANGS MVK Mode1.model

Modelle hinzugeflgt. Mit der Erstellung der Kopie wird auch das Binding mit kopiert, so dass Sie einen Empfanger fir verschiedene Modelle
aus lhrem Modellspeicher verwenden konnen. Wir empfehlen Ihnen regelmaBig eine Datensicherung durchzuflihren und die Modelle auf EFile Manager 04n:50m @m

BAT 60 v

ein externes Speichermedium zu kopieren.

B3 Prestge Ramo_Voriage moce!

4* Modell I6schen, . T —
Export Schritt 2 §E e

-

Um ein Modell zu I8schen, beriihren Sie das Symbol auf der rechten Seite hinter dem gewiinschten Modell. Bevor das Modell geldscht wird,

B Viper Nc.1 Modet.model

muss dies noch einmal aus Sicherheitsgriinden bestdtigt werden. So wird vermieden, dass nicht versehentlich ein umfangreich eingestell- B A K o
tes Modell geléscht wird. Um das aktuelle Modell im Modellspeicher des Senders zu l8schen, missen Sie dieses erst wechseln und ein = O
anderes Modell in den aktuellen Modellspeicher laden. Erst dann kann das gew(inschte Modell gel6scht werden. a6 S |
B Prestige Ramo_Vorlage.model T R
5%* Import/ Export, Export Schritt 3 | —— « [v———
Sie kdnnen gespeicherte Modelle jederzeit Ex- oder Importieren. Auf der linken Seite des Dateimanagers erhalten Sie eine Liste aller Modell, B BT

B Viper .1 Modet.model B 73X 4-Kiappen Seglermodel

die im Sender zur Verfiigung stehen. Im Drop-Down Ment der rechten Auswahlseite erhalten Sie sowohl den internen Speicher des Senders,

B ANGG MVK Modet model 3

als auch externe Speichermedien zur Auswabhl, die angeschlossen wurden. Wahlen Sie auf der linken Seite die Datei aus, die Sie exportieren

w“ . " . . . [®File Manager 04h:50m @I
méchten. Auf der rechten Seite wdhlen Sie den Ort aus, wohin das Modell kopiert werden soll.. M | s - ?
1. Bevor Sie das Men( Import/Export betreten stecken Sie bitte am besten einen formatierten USB-Stick an einen der beiden USB-Steckplatze an Ihrem BAT B Prstge Ramo Vorage mode t
Sender ein. Export Sch”tt 4 B Schambeck AFT 18 EVO.model -» B Prestige Weatronic.model

2. Nun Betreten Sie das Menii und tippen auf die oberste Zeile der rechten Spalte und wahlen den USB-Stick aus. BRAEEEEIRN Bl i
3. Als nachster Schritt wihlen Sie den Speicherort auf dem USB-Stick. R RSN

4. Jetzt suchen Sie in der linken Spalte das Modell welches Sie exportieren mdchten. Es wird blau markiert wenn Sie es ausgewdhlt haben. Es kénnen mehrere
Modelle ausgewdhlt werden.

5. Wenn Sie jetzt den Pfeil in der Mitte betdtigen werden alles blau markierten Modelle kopiert. Beachten Sie auch das Info Pop-Up. 4" Please Wit

B ANGG MVK Modet model 3

HINWEIS Export Schritt 5

Importieren eines Modelles ist genauso méglich. Sie brauchen nur die Modelldatei auf dem USB-Stick zu suchen und dann den Pfeil Button in Mitte zu betatigen. e menae
Die Dateiendung einer Modelldatei lautet *.model. Bitte andern Sie dies nicht und editieren Sie die Datei auch nicht.
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21.3. Aligemeinen Einstellungen

Die allgemeinen Einstellungen finden Sie, wenn Sie den Button mit den Zahnradern beriihren. Alle Einstellungen hier gelten fir alle Modelle T — 04h-30m
gleich. Hier kdnnen Sie zum Beispiel die aktuelle Softwarevariante im MenUpunkt Firmware Versionen nachsehen oder lhre Geber neu kali- d d :

brieren. Batterie Manage//% | Dateimanager 2% | Kalibrierung  Sf%f

BenutzereinstellwZsid
1% Batterie Manager  zeigt Ihnen den Status jeder einzelnen der 4 Zellen an. Bitte beachten Sie die Zusatzinformationen bzgl. des 6 Zellen Upgrades.

Sicherheitstests 515 Geber Konfigurat?'f""

2% Datei Manager funktioniert wie ein Filemanager zum kopieren oder verschieben von Dateien. Zum Kopieren von Modellen nutzen Sie bitte die

Firmware Versio#id. | Update RX  (Sf%0 | WiFi Einstellungei@ )
Kopierfunktion im Modellmanagement.

3* Kalibrierung hier haben Sie die Moglichkeit, alle Sticks und Potis des Senders sehr einfach selber zu kalibrieren..

4%* Benutzereinstellung unter anderem Eingabe lhres Namens, Einstellung der Zeit, Wahl der Meniisprache oder festlegen eines Passwortes. ﬂ#

5% Sicherheitstests Angebot von Tests vor dem Einsatz Ihres Modells, um die groBtmagliche Sicherheit zu gewdhrleisten und Fehler zu vermeiden.

6% Geber Konfiguration Das Geber Konfigurations-Menii ist fiir alle Sondergeber:
» Werte Endlosdrehgeber
» Telemetrieseiten Umschaltgeber :
» KnUppelschalter Konfiguration ‘ Frmere [ Sefware

iTransceiver V6.08 | Gui Daemon

7% Firmware Versionen: zeigt die aktuellen Software-Versionen im Sender an. Gerade nach einem Update ist eine Kontrolle empfehlenswert. ‘ - ‘

[E] Firmware Versionen

iHousekeeper V6.08 | Trx Daemon
8%* Update RX Update eines weatronic Empfanger direkt (iber den Sender. | j
9% WiFiEinstellungen In diesem Menii kann das interne Wifi des Senders aktiviert werden. Beachten Sie bitte, dass bei jedem Einschalten des Senders = veos !W“hdog Daemon

?
|Schatter V6.08 !WebGui
|

das interne WiFi grundsatzlich ausgeschaltet ist. Zur Zeit wird die WiFi Funktion als 6ffentliche Beta-Version angeboten. Um eine

maximale Reichweite des Riickkanals von Ihrem Modell zu gewahrleisten, sollte das WiFi wahrend des Fluges ausgeschaltet ‘Ladegerit o
sein. i

Aktuelle Firmware Variante
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21.3.1. Batterie Manager

Uberpriifen Sie die geschitzte Restkapazitit jeder Zelle, die aktuelle Spannung und den Zustand der Zellen. Die blau hinterlegten Zellen werden aktuell fir die
Versorgung des Senders genutzt, die grau hinterlegte Zelle dient als Reserve. Das Batterie Management misst die Spannung der Zellen, Kapazitdat und Rest-
laufzeit werden intern kalkuliert. Das Menu zeigt Ihnen Zeilen fiir die 4 internen Batteriezellen (Zeile 1 und 2 reprasentieren jeweils 2 Zellen falls das 6 Zellen
Upgrade verbaut ist).

1%* Restkapazitat,
Die restliche Kapazitat wird nur sehr ungenau berechnet. Bitte nehmen Sie diese also nur als ungefahren Richtwert.

2% Spannung,
Die Spannung wird sehr genau angezeigt. Die Endladeschlussspannung der Zellen betragt 4,2 Volt. Der Ladecontroller des Akkumanage-
ment wird die 3 Hauptzellen bis 3,3 Volt benutzen und dann auf die Reservezelle umschalten.

3% Status, hier wird Ihnen der Satus der Zellen angezeigt. Es gibt 3 verschiedene Zustande:
O » Grlines Symbol: Zeigt Zellstatus OK an.
> Gelbes Symbol: Zeigt an, dass die Zelle OK ist aber geladen werden sollte bzw. noch nicht voll geladen ist.
- ODER:

Die Reservezelle warnt bereits bei einer Spannung kleiner 3,9V um eine vollgeladene Reservezel-
le flir maximale Betriebssicherheit zu gewahrleisten.

» Rotes Ausrufezeichen:
Die Zelle kann nicht geladen werden oder weist eine Fehlfunktion auf. Bitte schalten Sie den Sen-
der aus und laden diesen vollstandig. Schalten Sie erneut ein und priifen die Statusanzeige. Wenn
das Symbol nach wie vor erscheint, wenden Sie sich bitte an unseren Kundenservice.

4%* Die 3 blauen Zeilen zeigen an, dass diese Zellen gerade in Benutzung und somit die 3 Hauptzellen sind. (nur aktiv wenn der Sender nicht geladen
wird).
5% Die verbleibende 4te Zelle markiert somit die Reservezelle. Sobald der Sender vollstandig geladen ist, wird eine andere Zelle als Reservezelle benutzt

HINWEIS

Sollte Ihr Sender mit 6 Zellen ausgestattet sein, so werden hier ebenfalls nur 4 Zeilen angezeigt. Die zusatzlichen Zellen werden mit der ersten und zweiten Zelle
parallel geschaltet. Diese beiden haben daher in der Anzeige eine doppelte Kapazitdt.

ACHTUNCG: Die Firmware des Charge-Controller (siehe Kapitel 16) kann nicht selber von einem Kunden upgedatet werden. Momentan gibt es 2 Firmware Versionen
- Version V1.09 (die erste Version) und Version V6.01 (mit der Anschlussmoglichkeit von 6 Zellen, verbessertem Ladeverhalten und allgemeinen Verbesserungen).

Ladegerat

75

BAT 60 / 64 - Benutzerhandbuch V6.08 ME/JTRQNIC'

[ Batterie Manager
Restkapazitat Spannung

1 ‘ JL53 2610
\
2 2.29An

|
|
|
|
\
|
‘ ‘ 2.74Ah
|

‘ 4 2.43Ah

[ Batterie Manager 05h:30m
Restkapazitét Spannung Status

2.61Ah 4.13V

2.74Ah 4.19V

|

2.28Ah ql““’ 413V
‘
|

2.42Ah ;__5“5 4,13V

[FHilfe | Batterie Manager 05h:30m

Die rechte Spalte zeigt den Status jeder Zelle an.
Es gibt 3 verschiedene Statuse:

Q Zeigt Zellstatus OK an.

Zeigt an, dass die Zelle OK ist aber geladen werden sollte bzw. noch
nicht voll geladen ist.
\J Achtung: Die Reservezelle warnt bereits bei einer Spannung kleiner 3,9V
< um eine vollgeladene Reservezelle fiir maximale Betriebssicherheit zu
gewabhrleisten.

Die Zelle kann nicht geladen werden oder weist eine Fehlfunktion auf.

o Bitte schalten Sie den Sender aus und laden diesen vollstandig. Schalten
Sie erneut ein und priifen die Statusanzeige. Viaaa-d zabalnssi s
vor erscheint wenden Sie sich bitte an unseren _’Z'
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21.3.2. Datei Manager

<> Hier konnen Sie auf alle Dateien zugreifen. Auf die internen Dateien des Senders genau so, wie auf Dateien eines angeschlossenen USB-Sticks oder einer

Micro-SD Karte. [®]File Manager

internal
HINWEIS

Falls Sie einen Wechseldatentrager verbinden, sollten Sie zundchst ein paar Sekunden warten, bevor Sie den Datei Manager 6ffnen. Je nachdem wie viele Daten
vorhanden sind bzw. die GréBe des Datentragers ist, kann es etwas dauern, bis Sie den Datentrager im Drop-down Meni angezeigt bekommen.

audio | audio

<> Hauptsachlich werden Sie den Datei Manager nutzen, um interne Daten zu verwalten oder zu kopieren. Alle wichtigen Dateien sind auf dem internen Speicher

in Ordnern abgelegt: custom-telemetry-screens custom-telemetry-screens
~ Audio image | image

> hier speichern Sie alle Audio (*.wav format) Dateien, die Sie innerhalb des ,Sprache & Téne" Menis verwenden wollen.
— CustomTelemetryScreens, log 3]

> dieser Ordner sollte im Normalfall leer sein. Hier werden alle Dateien abgelegt, die fiir den speziellen ,custom telemetry screen” benétigt werden. Falls
Sie hierzu genauere Informationen brauchen, kontaktieren Sie bitte unsere weatronic Service.

— Image

> Hinterlegen Sie hier Bilder mit den Formaten *.jpg / *.jpeg / *.png / *.gif. Diese Bilder kdnnen Sie dann Ihren einzelnen Modellspeichern zuordnen (Mo-
dell Konfiguration). Bitte beachten Sie, dass |hre Bilder nicht extrem groBe Auflésungen haben. Die optimale Auflésung wdre 594 x 458 Pixel.

— Log
> Jedes Mal, sobald Sie einen Modellspeicher verwenden, legt der Sender eine ,Log" Datei an. Diese Log-Datei beinhaltet alle wichtige Informationen wie - —
Telemetriedaten und Funktionswerte. Somit konnen Sie jeden Flug hinterher noch einmal analysieren und den Verlauf nachvollziehen. Wahlen Sie eine Quell'le allls
> Der Name der Log-Datei setzt sich folgendermaBen zusammen: MODELLNAME_YYYYMMDD_HHMMSS.log (Name_Datum_Uhrzeit.log) dem Drop-down Mend.

> Die Sortierung der Log-Dateien erfolgt zuerst nach dem Modellnamen und dann nach der Erstellungszeit.
— Preflight Checklist,
> Alle Preflight Checklisten werden hier hinterlegt. Das Dateiformat ist *.xml.
— rx-fw,
> Dieser Ordner enthalt alle weatronic Empfanger Firmware Versionen die Sie brauchen um lhre Empfanger auf dem neuesten Stand zu bringen. Das
LUpdate RX" Meni greift auf diesen Ordner zu. Die Gizmo (12-22/12-30) Serie wird mit Hilfe der Micro SD Karte direkt upgedatet.
— Screenshots,
> Hier werden alle ,Screenshot” Bilddateien gespeichert. Das Dateiformat ist *.png.
> Der Name der Screenshot-Datei setzt sich folgendermaBen zusammen: HHMMSS_YYYYMMDD_screenshot.png (Uhrzeit_Datum_screenshot.png)

< Wahlen Sie zundchst eine Quelle aus der Drop-down Zeile. Bitte achten Sie darauf, dass Sie den Wechseldatentrdager (USB-Stick oder MicroSD Karte) einste-
cken bevor Sie das Men( betreten. Falls der Datentrager nicht sofort angezeigt wird, verlassen Sie das Men( und betreten es dann erneut.

< Doppeltippen auf Ordner betritt diesen. Um wieder eine Ebene nach oben zu kommen (Ordner verlassen) doppelklicken Sie ganz oben in der scrollbaren Liste
die obersten Zeile mit dem (£ Symbol.

<> Einzeltippen markiert eine Datei, diese wird dann blau hinterlegt. Es ist auch méglich, mehrere Dateien nacheinander zu markieren und dann die gewiinschte
Auswahl zusammen zu kopieren.

< Markierte Dateien kdnnen durch erneutes Tippen wieder abgewadhlt werden.

< Zum Kopieren wahlen Sie zuerst den Zielordner und anschlieBend die zu kopierende Datei(en) auf der anderen Seite. Jetzt kénnen Sie die Pfeiltaste in der
Mitte betdtigen um den Kopierprozess zu starten.

Wahlen Sie zuerst den Zie-
lordner

B IMG_Aerobaticjog

B IMG_Bpine g

Nun wahlen Sie an der an-
deren Seite die Datei und
driicken dann die Pfeiltaste.
<> Es ist auch moglich, mehrere Dateien nacheinander zu markieren und dann die gew{inschte Auswahl zusammen zu kopieren. AnschlieBend beriihren Sie die

Pfeiltaste in der Mitte und die Auswahl wird auf das gewlinschte Speichermedium kopiert. Please Wait
< Wdhrend des Kopiervorgangs erscheint eine entsprechende Information auf dem Bildschirm. ;
< Sollte eine scrollbare Liste leer sein versuchen Sie zundachst nach oben bzw. unten zu scrollen (wischen).
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21.3.3. Kalibrierung

Hier kénnen Sie lhren Sender selber kalibrieren:

e BAT60:
— die zwei oberen Drehgeber
— die zwei seitlichen Drehgeber
— die beiden Steuerkniippel

* BAT64:

— die zwei Drehgeber
— die drei Schieberegler
— die beiden Steuerkniippel

Berlihren Sie einfach den Button ,Start Kalibrierung” und folgen Sie den Anweisungen in den Textfeldern. Nahere Informationen ,.15. Kalibrierung der Drehgeber
Schieber und Steuerkniippel” auf Seite 33.

21.3.4. Benutzereinstellung ( Auswahl der Meniisprache ) Bl Benutzereinstellung
* Benutzername: Geben Sie Ihren Namen ein. [ ‘
o iBenutzername %Max Mustermann
* Sprache: Bitte wdhlen Sie eine Sprache aus. Es werden laufend weitere Sprachen verfligbar werden. Bild | W5 home255x254 jng
— Englisch :
|Sprache | Deutsch
— Deutsch 1 j
— Franzosisch (nur teilweise) Uhrzeit | Datum 119:00:40 | 22.12.2015
| I
— Turkisch i
|Zeitzone |uTc-0
e Uhrzeit / Datum: geben Sie das Datum und die Uhrzeit ein und wahlen Sie ein Format. : \
e Zeitzone: Wahle Sie eine UTC Zeitzone..
e Passwort, Sie kénnen Ihren Sender mit einem Passwort gegen fremde, ungewollte Anderungen schiitzen. Das Menii wird gesperrt und

sobald Sie die Passworteingabe abrechen kommen Sie automatisch immer wieder zum Startbildschirm.

— Die Telemetrieseiten sind wie gewohnt zu benutzen.

— Wenn Sie das Passwort dauerhaft deaktivieren wollen, missen Sie den Haken in der ,Aktiv” Box abwahlen. Ansonsten ist das
Passwort nach dem Neustart wieder aktiv.
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21.3.5. Sicherheitstests

Im MenUpunkt Sicherheitstests finden Sie den Reichweitentest (,Range Test") und den ,Fail Safe Test". Diese Tests sollten immer vor jedem Flug durchgefiihrt

werden.

< Der ,Reichweitentest” (Range Test) Uberpriift die Qualitdt der Datentibertragung und gibt Ihnen die Gelegenheit, die Antennenverlegung in lhrem Modell zu
kontrollieren und ggf. zu optimieren.

< Der ,Fail Safe Test” erméglicht Ihnen alle Failsafe Einstellungen der Servos gleichzeitig zu Gberpriifen.

Im unteren Bereich des Bildschirmes werden sowohl die RSSI-, als auch die LQI-Werte angezeigt, die Aussage Uber die Datenqualitat machen.
< Tx zeigt den Riickkanal an, d.h. welche Werte der Sender empfangt.

< Rx zeigt den Hinkanal an, d.h. welche Werte beim Empfanger ankommen.
< Rx Subl zeigt entsprechend die Werte, die bei dem ersten Subempfanger ankommen (falls eingerichtet).
< Rx Sub? zeigt entsprechend die Werte, die bei dem zweiten Subempfanger ankommen (falls eingerichtet).

< RSSI (Received Signal Strength Indication) wird in dBm (Dezibel-Milliwatt) angezeigt. Der Wert ist immer negativ. Je ndher der Wert an Null heran kommt, desto
besser ist er.

< LQI (Link Quality Indication) wird in Prozent angezeigt. Maximum ist in der Regel 100%.

21.3.5.1. Reichweitentest

Wenn der Reichweitentest aktiviert wird, wird die Sendeleistung des Senders drastisch gesenkt. Wir empfehlen sehr, vor jedem Flug einen Reichweitentest durch-
zufiihren, vor allem jedoch dann, wenn die Antennenverlegung geandert wurde.

Die Durchfiihrung des Testes ist sehr leicht:

< Zundchst stellen Sie die richtig Fail Safe Position fir jede Funktion ein (,21.1.5.1.4. Failsafe Pos.” auf Seite 53).

< Danach aktivieren Sie den Reichweitentest durch Berlihrung des Buttons ,Start Test" und entfernen sich von Ihrem Modell. Kommt es bis zu einer Entfernung
von ungefahr 50 m (160 FuB) zu keinem Fail Safe, arbeiten alle Systeme zuverlassig..

Sobald der Test gestartet wurde sehen Sie in der Spalte ,Status” die Anzeige ,Aktiv” und in der Spalte ,Dauer” zahlt ein Timer 60 Sekunden rlickwarts. Aus Sicher-
heitsgriinden wird die Sendeleistung danach wieder auf 100% gesetzt. Wenn die Zeit abgelaufen ist, kann der Test beliebig oft wiederholt werden.

Sollte ein Fail Safe bereits eintreten, wenn Sie sich noch nicht mehr als 50 m (160 FuB) von Ihrem Modell entfernt haben, versuchen Sie die Antennen in lhrem
Modell anders zu verlegen. Bei verstarkten Rimpfen aus Kohlefaser, Rimpfen mit metallhaltiger Lackierung oder Metallbeplankungen kann es zu einer starken
Abschirmung kommen. In diesem Fall ist es notwendig, die Antennen (die letzten 60 mm) unbedingt nach auBen zu verlegen (auBerhalb des Modells). Die Anten-
nen sollte auch nicht direkt auf dem abschirmenden Material fixiert werden. Ein gewisser Abstand sollte eingehalten werden. Die letzten 29 mm der Antennen
mussen flr einen optimalen Empfang in einem 90° Winkel zueinander stehen. Bitte beachten Sie die Hinweise in der Empfangeranleitung zum Thema Antennen-
verlegung. Verwenden Sie auch die RSSI und die LQI Werte, um die Positionen der Antennen zu verbessern..

21.3.5.2. Fail safe Test

Die sogenannte ,Fail Safe” Funktion ist eine Sicherheitsausstattung. Sie definiert genau das Verhalten des Modells, wenn die Funkverbindung abbricht. Die BAT
Sender bieten die Moglichkeit, flr jede Funktion eine eigene Fail Safe Einstellung einzurichten. Bitte lesen Sie ,21.1.5.1.4. Failsafe Pos.” auf Seite 53 fir
ausfihrliche Informationen und wie eine Fail Safe Position eingestellt wird. Mit dem Fail Safe Test kénnen Sie die Fail Safe Einstellungen fiir das gesamte Modell
testen. Auch diesen Test starten Sie durch Berlihrung des Buttons ,Start Test” am Ende der Zeile. Sobald der Test gestartet wurde sehen Sie in der Spalte ,Status”
die Anzeige ,Aktiv” und in der Spalte ,Dauer” zdhlt ein Timer 60 Sekunden riickwarts. Aus Sicherheitsgriinden wird danach die Simulation beendet und das Modell
kann wieder vollstandig kontrolliert werden. Wenn die Zeit abgelaufen ist, kann der Test beliebig oft wiederholt werden.

HINWEIS

Es wird dringend empfohlen eine passende Fail Safe Position fiir jedes Servo einzustellen, nach dem Sie Ihr Modell programmiert haben. Dies sollte auf jeden Fall
vor dem Erstflug erfolgen. Der Standardwert fiir alle Funktionen ist die sogenannte ,Hold" Position. Dieses bedeutet, dass die letzte Position des Servos, bevor
die Funkverbindung abgebrochen ist, gehalten wird.

Bei einer falschen Fail Safe Einstellung kann es zu schweren Verletzungen bis hin zum Tod
kommen. Bei starken Motoren kdnnen leicht Finger oder auch Arme abgetrennt werden.
Stellen Sie sicher, dass vor allem bei Elektromotoren mit Propellern, Rotorbldttern oder ahn-
lichem die Fail Safe Position der Motor Funktion auf ,MOTOR AUS" gestellt ist!

A ACHTUNG
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[&] Sicherheitstests
Test

Range Test

[
|
i Fail Safe Test ‘

Quelle RSSI1 RSSI 2

‘ Tx ‘ -28dBm ‘ -40dBm

‘ Rx ‘ -18dBm ‘ -23dBm

[ Sicherheitstests
Test

Range Test

|
|
i Fail Safe Test ‘

Quelle RSSI1 RSSI 2

‘ Tx ‘ -63dBm ‘ -58dBm

‘ Rx ‘ -73dBm ‘ -73dBm
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21.3.6. Geber Konfiguration

Das Geber Konfigurations-Menti ist fir alle Sondergeber. Falls Sie einen Knlippelschalter installiert haben missen Sie diesen hier konfigurieren. Seit der aktuellen
Software Version gibt es weitere Sondergeber.

[l Geber Konfiguration

Endlosdrehgeber zur Einstellung von Werten

e Der Werte Sondergeber: Zum Einstellen von Werten im Werte-Pop-Up kénnen standardmaBig alle Endlosdrehgeber verwendet werden. Sie haben auch die
Mdoglichkeit, einen Endlosdrehgeber fir diese Aufgabe hier zu definieren, wahlen Sie ob Sie wie voreingestellt alle Endlosdrehge- Geber zum Blttern der Telemetrieseiten
ber zum Einstellen verwenden wollen oder ob Sie nur einen einzelnen dafiir verwenden wollen.

. . Kniippelschalter Konfiguration
¢ Telemetrieseiten Umschaltgeber:

Wabhlen Sie einen Schalter oder Endlosdrehgeber zum blattern zwischen dem Startbildschirm und den Telemetrieseiten.

e Knippelschalter Konfiguration,
Sollten Sie nachtraglich Knlppelschalter auf Inrem BAT Sender installiert haben (.8.3.2 Stick Optionen” auf Seite 17), so kon-
nen Sie diese Schalter hier konfigurieren. Wdhlen Sie die richtige Seite aus und ber(ihren Sie dann das Drop-Down Men(. Wahlen
Sie den Schalter aus, der von Ihnen eingebaut wurde. Momentan haben Sie die Wahl zwischen einem 3-Stufen Schalter (Auswahl:
.Schalter”) und einem Drehgeber mit Tastfunktion (Auswahl entweder als ,Drehgeber” (wie Endlos Drehgeber einzusetzen) ODER
als ,Taster"). In unserem Onlineshop_www.weatronic.com finden Sie alle angebotenen Variationen..

[El Kntppelschalter Konfiguration
HINWEIS

. . M .. . . \ .. | Linker Kniippel | Rechter Kniippel
Bitte beachten Sie das Anderungen der Knlppelschalter Konfiguration erst nach einem Neustart (ibernommen werden. | e Reee (TS

Drehgeber

Taster

Schalter

Schalter + Taster
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21.3.7. WiFi Einstellungen
Mit der WiFi Option haben Sie Méglichkeit, sehr elegant tiber andere WiFi-fahige Endgerate Ihre Modelle zu konfigurieren.

[ElWiFi Einstellungen ¥ ¥

1. Bitte vergewissern Sie sich zuerst, dass ein WiFi-Stick in lnrem Sender eingebaut wurde. Dieser muss am linken, internen USB Port des Senders stecken e

S T
(von unten gesehen). Grundsdtzlich ist das WiFi bei jedem Einschaltvorgang deaktiviert. e

2. Zu den WiFi Einstellungen gelangen Sie Uber die Allgemeinen Einstellungen. NetzwerkoolD
3. Aktivieren Sie zuerst das WiFi, in dem Sie das graue Kastchen links oben beriihren (,WiFi aktiviert”). SR
4. Berlhren Sie anschlieBend den Button ,Scannen” und warten Sie einen Moment. ‘WLAN_BEFW
5. Alle verfligbaren Netzwerke werden in der Liste angezeigt. Sind mehrere Netzwerke verfligbar, scrollen nach unten, in dem Sie sanft mit lhrem Finger tiber ‘
die Liste ,wischen”. Reinhard's iPhone
6. Haben Sie das gewiinschte Netzwerk gefunden, berlhren Sie die Zeile. Sie wird nun hell hinterlegt.
7. Berlhren Sie nun den Button ,Verbinden” und die Verbindung wird aufgebaut. TR o
8. Melden Sie sich das erste Mal in einem Netzwerk an, 6ffnet sich automatisch das WiFi-Setup. Ansonsten geht es bei Punkt 11 weiter.
9. Geben Sie bitte das entsprechende Passwort ein. Durch Berlihrung des Kastchens ,Passwort anzeigen” kénnen Sie die Richtigkeit noch einmal Gberpriifen.

Bitte achten Sie auf GroB- und Kleinschreibung.
10. Verlassen Sie das WiFi Setup und suchen Sie noch einmal das richtige Netzwerk (Punkt 6. und weiter).
11. Nachdem das kleine Hinweisfenster fiir den Verbindungsaufbau verschwunden ist, erscheint eine Sender IP-Adresse am unteren linken Rand.
12. Jedes Gerat, das im selben Netzwerk angemeldet ist, kann nun genutzt werden, um Eingaben fiir die Programmierung Ihres Senders vorzunehmen.
> stellen Sie sicher, dass Ihr Sender und das gewtinschte Gerat (z.B. Ihr Telefon, Tablet oder Computer) im selber Netzwerk angemeldet sind.
> 0Offnen Sie den Browser und geben Sie die IP-Adresse des Senders direkt in die Adresszeile ein.
> bestatigen Sie die Eingabe und es erscheint 1:1 der Startbildschirm Ihres Senders.
> sdmtliche Eingaben, die Sie dann von anderen Geraten vornehmen, werden direkt im Sender vorgenommen und gespeichert.

HINWEIS

Das WiFi befindet sich zur Zeit in einer 6ffentlichen Beta-Phase. Auf Grund der Vielzahl unterschiedlicher Endgerdte kann es in Ausnahmefallen nicht funktionie-
ren, was wir an dieser Stelle entschuldigen mdchten. Wir werden dies so schnell wie méglich beheben.

Bitte beachten Sie auch die folgenden Hinweise fiir eine externe Programmierung des Senders:
— Bei einem externen Zugriff kann die Tastatur des externen Gerdtes genutzt werden.

— Vermeiden Sie die gleichzeitige Programmierung der selben Funktion oder des selben Men(s von unterschiedlichen Geraten.

— Wir empfehlen Ihnen, das WiFi nach der externen Programmierung wieder zu deaktivieren. Bei der Dateniibertragung kénnte es zu einer leichten Beein-
flussung des Riickkanals kommen.
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21.4. Ausgabeeinstellungen

Die Ausgabeeinstellungen befinden sich rechts neben dem Symbol des Startbildschirms. Die dort hinterlegten Einstellungen gelten fiir den
Sender und alle Modelle im Modellspeicher. Die Lautstarke wurde entsprechend der Prozentwerte angepasst. Somit sind die Prozentwerte :
nun annahernd linear zur Lautstarke. Bitte Uberpriifen Sie Ihre Prozentwerteinstellungen nach dem Update auf die aktuelle Software Version. W) | Hauptlautstérke 1 | 00%

[#] Ausgabeeinstellungen

0

Sprach-Offset(/ﬂ | | +1000% |

* 4 +100%

[ D) %Vario-Offset L:‘/
1* Hauptlautstirke: Wihlen Sie einen Geber, um die Hauptlautstérke des Senders einzustellen. Fiir eine gleichmiBige Lautstarkeregelung empfehlen wir::
» leise 10% ( Vorgabewert)
» mittel 50%
» laut 100%

:Bildschirmhelligkeit .4“‘"" | +100.0% |

2% Sprach-Offset: Soweit es gewtiinscht wird, kdnnen Sie hier die Sprache in Bezug auf die Hauptlautstdrke anpassen (mit einem Geber oder als [# Ausgabeeinstellungen

festen Wert). Sie kann im Verhdltnis leiser oder lauter eingestellt werden. = ;
“l Hauptlautstirke | +50.0%

3* Vario-Offset: Soweit es gewiinscht wird, kdnnen Sie hier die Ausgabe der LinkVario Tone in Bezug auf die Hauptlautstdrke anpassen (mit = Lot oo j L
) | Sprach-Offsel | | +0.0%

einem Geber oder als festen Wert). Sie kann im Verhaltnis leiser oder lauter eingestellt werden. | |
o)  Vario-Offset | | +1000% |
4%* Bildschirmhelligkeit: Passen Sie die Helligkeit des Bildschirms lhren Wiinschen an oder Wahlen Sie einen Geber, um die Helligkeit entsprechend den : : :

Gegebenheiten anpassen zu kdnnen. Wir empfehlen 3% als geringsten Wert (Minimumvorgabe)..

5% Blaue Balken: Bitte beachten Sie die blauen Balken als Visualisierung der Lautstarke der einzelnen Bereiche. & Bildschimhelighei +000%

HINWEIS

Bitte achten Sie immer darauf das Sie die Lautstarke entsprechend des Umgebungslarms anpassen. Eine zu leise Lautstarke kann unter Umstdnden dazu fiihren,
dass Sie wichtige Warntone des Sender wahrend des Betriebs lhres Modelles nicht héren kdnnen! Bitte vergewissern Sie sich vor jedem Flug, dass die Lautstarke
entsprechend eingestellt ist!.
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22. FAQs (hdufig gestellte Fragen)

22.1 Wie ﬁ.igt man eine neue Flugphase hinzu?

Achtung - bitte programmieren Sie erst das komplette Modell, inklusive der Funktionen und Mixer, bevor Sie eine neue Flugphase anlegen. Jede neu hinzugefligte Flugphase ist erst einmal eine Kopie der Flugphase ,Normal”
mit allen dort hinterlegten Werten. Mittlerweile kénnen Sie auch neue Flugphasen anlegen indem Sle bereits vorhandene kopieren.

1.

Offnen Sie das Menii JFlugphasen”. StandardmaBig gibt es eine Flugphase ,Normal”, in der alle von lhnen vorgenommenen Einstellungen gespeichert sind. Berlihren Sie nun den ,+* Button und es erscheint eine neue
Flugphase (,New Flight Mode"). Andern Sie den Namen entsprechend lhrer Wiinsche.

Offnen Sie das Menii der Schalterzuweisung am unteren Rand der Seite. Es &ffnet sich eine grafische Ubersicht. Jeder Zeile kann ein Schalter zugeordnet werden. Der aktuelle Status wird in der Spalte dahinter angezeigt.
Im letzten Feld der Zeile 6ffnet sich bei Beriihrung ein Auswahlfeld aller Flugphasen, die vorher eingegeben wurden. Hier kénnen Sie nun die Flugphase auswadhlen, die in dieser Zeile mit dem ausgewdhlten Schalter
aktiviert werden soll.

Die momentan aktivierte Flugphase ist blau hinterlegt. Die Prioritdten der Flugphasen erfolgen von oben nach unten - vom Master A bis Master E. Dann folgen die Kombinationen.

. Als Vorgabe sind alle Schalter erst einmal geschlossen, dargestellt mit dem roten Symbol. Durch Beriihren dieses Feldes kommen Sie in die Schalterzuordnung. Beriihren Sie das Feld rechts vom Geber ,Fixschalter oder

wahlen Sie eine Option aus der Liste aus”. Es 6ffnet sich ein Dropdown Mend, wo Sie dann den von Ihnen gew(inschten Schalter wahlen kénnen.

Wahlen Sie einen Schalter aus der grafischen Ansicht des Senders aus, wird dieser rot markiert und es erscheint daneben eine kleine Grafik. Diese Grafik zeigt die gewadhlte Position des Schalters im geschlossenen
Zustand.

> Bei 2-Stufen Schaltern erscheint entweder die eine oder andere Seite der Grafik blau.

> Bei 3-Stufen Schaltern kdnnen Sie insgesamt 5 verschiedene Zustdnde definieren:
» Langsames Bewegen des Schalters zeigt Ihnen die normalen 3 Positionen des Schalters an, ebenfalls markiert durch das blaue Feld.
» Schnelles Durchschalten des Schalters aktiviert 2 Positionen gleichzeitig (Mitte und AuBen), die dann beide den Schalter schlieBen.

Sobald Sie das Menti verlassen, werden die Einstellungen gespeichert. Wollen Sie einen Taster verwenden, so halten Sie ihn bitte in der gewiinschten Position und verlassen dann das Mend, bis das Menu der Schalter-
zuweisung wieder erscheint.

AbschlieBend kdnnen Sie nun in der ganz rechten Spalte die jeweils gewlinschte Flugphase auswahlen. In den Kombinationen wird nur die jeweils aktive Flugphase angezeigt.

. Bitte uberprifen Sie zum Schluss noch einmal alle Flugphasen an Hand der Grafik. Die aktuelle Flugphase wird mit einem blauen Punkt dargestellt, der Weg dorthin ist weiB hinterlegt (der Pfad von oben nach unten

in der Grafik).
Mit dieser Ansicht kdnnen Sie leicht erkennen, ob es vielleicht noch nicht zugeordnete Kombinationen gibt.

> Leere Kreise in der Grafik zeigen die ,Normale" Flugphase (Standard).
> Geflillte Kreise zeigen an, dass dort eine andere Flugphase hinterlegt wurde.

22.2 Wie erstelle ich einen Timer fiir die Motorlaufzeit?

1.

Zuerst einmal muissen Sie einen virtuellen Schalter anlegen. Sollte der Motor laufen, muss dieser Schalter offen sein. Dazu 6ffnen Sie bitte das Menti ,Virtuelle Schalter”. Durch beriihren des ,+" Buttons 6ffnet sich ein
neuer virtueller Schalter. Den Namen kdnnen Sie durch Beriihrung des Namensfeldes andern.

Wahlen Sie nun die Motorfunktion als Geber aus. Berlihren Sie dazu das Geber-Feld und Sie kommen zur Geberzuordnung. Beriihren Sie das obere Feld ,Bewegen Sie einen Geber oder wdhlen Sie aus der Liste”. Wahlen
Sie bitte das Feld ,f(x) Funktionsausgang”. Beriihren Sie die entsprechende Zeile, sie wird automatisch blau hinterlegt.

Gehen Sie zuriick zur Ubersicht der virtuellen Schalter und geben Sie dort den Grenzwert ein. Dieser Grenzwert wird den Schalter schlieBen. Kontrollieren Sie dies in der Live-Ansicht in der Spalte ,Status".

. Offnen Sie nun das Timer Men(, um einen neuen Timer einzurichten. Dies geschieht durch beriihren des ,+" Buttons. Geben Sie dem Timer einen entsprechenden Namen. Beriihren Sie in dieser Zeile das Setup (letzte

Spalte) und berthren dann in der Zeile ,Stop” das rote Symbol. Wahlen Sie hier oben aus dem Dropdown Menii ,Virtueller Schalter”. Wahlen Sie den soeben programmierten virtuellen Schalter aus. Setzen Sie falls notig
einen Haken in der ,Inverse” Box, falls der Schalter umgekehrt werden soll.

22.3 Wie kann ich meine Wélbklappen / Landeklappen gleichmaBig laufen lassen?

Zuerst beachten Sie bitte das alle Servos die sich zu der Klappenfunktion bewegen sollen auch dieser zugeordnet sind. Die Klappen Funktion kann nun im Flug entweder mit Hilfe des FPO (FlugPhasenOffset) oder durch einen
zugewiesen Geber gesteuert werden. Oft ist es jedoch so das sich die Servos unterschiedlich weit oder ungleichmdBig bewegen. Es gibt einen sehr komfortablen Weg um alles Klappenservos iber den gesamten Weg gleich-
maBig laufen zu lassen:

1.

2.
3.

Zunachst weisen Sie der Klappenfunktion einen freien Potentiometer zu (dieser wird nur zum Einstellen zugewiesen) Die Geberzuordnung einer Funktion finden Sie in (Modell Einstellung / Funktionen / Zeile der Funk-
tion also hier die Klappenfunktion / dritte Spalte / Geberzuordnung.

Gehen Sie nun in das Servozuordnungsmeni (Funktionen / Zeile der Klappenfunktion / letzte Spalte / Servozuordnung.
In diesem Men( bewegen Sie nun den Potentiometer langsam zu einer Endstellung. Sie sehen das eine Seite des +Weg- blau markiert wird.
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Stellen Sie nun bei allen Servos diese blaue Seite so ein das die Klappen auf dieser Seite gleichmaBige Endausschlage erreichen.

Wiederholen Sie die Prozedur fiir die andere Seite des Potentiometers bzw. die andere Seite des +Weg-.

Sollte ein Servo zwischen Nullstellung und Endausschlag ungleichmaBig laufen benutzen Sie bitte fir dieses Servo die Kurven Option ( rechts neben +Weg-)
Nun sollten sich alle Klappenservos perfekt gleichmaBig bewegen wenn Sie den Potentiometer langsam von einem zu anderen Ende bewegen.

Gehen Sie nun erneut zu der Geberzuordnung wo Sie den Potentiometer zugeordnet haben. Diesen kdnnen Sie nun durch zum Beispiel einen 3-Postionen Schalter ersetzen oder einfach abwdhlen (auf eine freie Stelle
neben der Sendergrafik tippen).

9. Nun bewegt sich die Klappenfunktion gleichmdBig wenn Sie im Flug via Geber oder Offset steuern.

© N O vk

22.4 Wie kann ich das Summenignal am Empfédnger aktivieren?

Ublicherweise verwenden ,Flight Controller”, wie Sie bei Multi-Coptern eingesetzt werden das sogenannten ,Summensignal” zur Ubertragung der Steuerbefehle. Das Summensignal erméglicht es mehr als eine Servoposition
Uber ein Standardservokabel (3-adrig) zu Gbertragen.
weatronic Empfanger der Tiny, Clever und Smart Serie unterstiitzen das ,Summensignal”. Im Menl Empfanger Konfiguration kdnnen Sie diese Einstellung vornehmen. Scrollen Sie nach unten und wahlen Sie eine Modulation
fir das ,Summensignal”.
Hier nun einige Anmerkungen dazu:
<> Das normale Standard Summensignal (PPM Modulation) wird immer am letzten Servosteckplatz ausgegeben ( Servo 8 beim Smart8, Servo 6 beim Clever6 und Servo 5 beim Tiny5 ).

— 8 Standard PPM Signal, 12 Standard PPM Signal, 16 Standard PPM Signal

< Sie kénnen auch das SRXL “Summensignal” Protokoll auswahlen. Weitere Modulationen werden durch Software Updates folgen. Kontaktieren Sie uns falls Sie hierzu Fragen oder Anregungen haben.
Die SRXL Ausgabe erfolgt an Steckplatz 1.

— SRXL Multiplex 12, SRXL Multiplex 16
— SRXL weatronic 16

<> Sobald ein ,Summensignal” Protokoll ausgewahlt ist kénnen Sie die zusdtzlichen ,Virtuellen Servosteckpldtze” wie normale Steckplatze auswahlen. Die Summensignalservos sind vorneweg mit dem Zeichen ¥ markiert.
Somit mussen Sie auch diese ,Servos” einer Funktion zuordnen, genauso wie Sie es mit normalen Servos tun wirden.

< Die verbleibende Servosteckplatze kdnnen zusatzlich normal genutzt werden, mit anderen Worten kdnnten Sie mit dem 4,9 Gr. schweren Tiny 5 bis zu 20 Servos ansteuern und nutzen.

22.5 Wie kann ich eine ,,Startup Warning” fiir meinen Motor einstellen?

Das Menii heiBt ,Startup Warnings” und Sie finden es in den Modell Einstellungen. Hiermit kann der Sender Sie akustisch und optisch warnen sollte zum Beispiel die Motorfunktion nicht ,AUS" (Elektromotor) oder ,LEERLAUF”
(Verbrenner) ausgeben. Diese Warnung wird immer bei Modellwechsel oder beim Anschalten des Senders ausgeldst.

Folgen Sie diesen einfachen Schritten um eine ,Startup Warning” fiir die Motorfunktion anzulegen.

< (ehen Sie zundchst einmal zum “Startup Warnings” Mend.

< Mit dem ,Plus” rechts (nicht in der oberen Reihe) fligen Sie eine Warnung hinzu. Sie gelangen dadurch direkt zu dem Auswahlmeni wo Sie die Funktion - Motor auswahlen sollten.

<> Nach der Auswahl sehen Sie den Eintrag in der Liste und nun missen Sie diesen konfigurieren.

< Tippen Sie auf das ,Augen” Symbol und Sie betreten den Simulationsmodus. Schalten Sie nun den Motor aus bzw. auf Leerlauf und merken Sie sich den Prozentwert. Normalerweise sollte dieser Wert -100% sein.
< Kehren Sie nun zum ,Startup Warning” Men zurtick. Gehen hier im Beispiel davon aus das -100% Motorfunktion ,AUS" ist.

<> Wadhlen Sie nun den Operator “>",

< Zum Schluss setzten Sie den Wert noch auf -98% ( 2% sind hier als Toleranz absolut zulassig )

< Fertig sind die Einstellungen

HINWEIS

Bitte tiberprifen Sie |hre Einstellungen der ,Startup Warnings” indem Sie wirklich auf das Modell wechseln oder den Sender mit dem Modellspeicher anschalten.
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22.6 Wie kann ich ein Servo umkehren?

Servo kénnen sich nur bewegen wenn Sie einer Funktion zugeordnet sind (auBer Sequenzer). Somit kann ein Servo immer nur zu einer Funktion falsch herum laufen. Wenn Sie die Laufrichtung umkehren wollen missen Sie
also die Funktion in der Funktionsliste suchen und dort das Servozuordnungsmenii betreten (letzte Spalte, dort werden die Nummern der Servosteckplatze angezeigt). Im Servozuordnungsment kénnen Sie nun den ,REVERSE"
Button benutzen um den Weg bzw. die Laufrichtung umzudrehen. Dies gilt nur fir diese Funktion und dieses Servo.

HINWEIS

In dem ,Servokonfigurationsmenu” kénnen Sie nur die Mitte und die Limits fir Servos einstellen. Diese Werte haben nichts mit der Laufrichtung eines Servos zu tun.

Die weatronic Programmierphilosophie bedeutet das Funktionen unabhangig voneinander sind. Das heiBt zum Beispiel falls ein Servo zu mehr als einer Funktion zugeordnet ist missen Sie die Laufrichtung bzw. auch die Ser-
vowege flr dieses Servo bei jeder Funktion einzeln einstellen.

Sequenzerservos sind Ausnahmen. Sie sind nur durch den Sequenzer angesteuert und kdnnen keiner Funktion zugeordnet werden!

22.7 Wie kann ich die Querruderdifferenzierung verringern wenn ich Butterfly ziehe?
Gehen Sie zum Funktions-Setup-Meni der Querruderfunktion und weisen Sie dem Flex-Differenzierungwert den Butterfly-Geber zu. Somit kdnnen Sie den Differenzierungswert in Abhdngigkeit des Butterfly-Gebers einstellen.

HINWEIS

Bitte beachten Sie das der Flex-Differenzierungwert unterstrichen und somit Flugphasenabhingig ist! Uberpriifen Sie die eingestellten Werte in jeder Flugphase einzeln.

22.8 Wo finde ich die aufgezeichneten Log-Dateien und wie kann ich diese analysieren?

< Log-dateien werden auf dem internen Speicher abgelegt. Dies erfolgt fir jedes Modell und jede Modellspeichernutzung separat. Der Name der Log-Datei besteht aus dem
Modellname, dem Datum und der Zeit.

#
< Alle verfligbaren Daten werden in der Log-Datei gespeichert, damit Sie lhre Fllige perfekt zu einem spdteren Zeitpunkt analysieren kdnnen. Signalqualitat, Servopositionen, ‘ ]tI ! 1 3t€ '[ets

Funktionswerte, Telemetrie-Sensor-Daten und weitere Daten werden in der Log-Datei aufgezeichnet.
< Sie finden alle Log-Dateien in dem internen ,log” Ordner. Nutzen Sie einen Wechseldatentrager um die Daten auf Ihren Computer zu kopieren.

—
< Mittlerweile gibt es Software von Drittanbietern um weatronic Log-Dateien zu analysieren. Die erste Software wird im Moment von dem US amerikanischen weatronic Hand- IyEm :
ler ULTIMATE JETS zum download angeboten LINK. Q.-NIC

< Der interne Speicher ist auf eine maximale GroBe begrenzt. Sobald diese Grenze erreicht wird, wird die dlteste Datei geldscht (Ringspeicher).

22.9 Muss ich meine Empfanger updaten wenn ich meinen Sender upgedatet habe?

Es wird dringend empfohlen nur die neuestes offizielle Software bzw. Firmware Varianten zu verwenden. weatronic ® ibernimmt keinerlei Haftung falls nicht die zum jeweiligen Zeitpunkt aktuelle Variante genutzt wird. Bitte
besuchen Sie www.weatronic.com, dort finden Sie die aktuelle Version zum download.

Seit der Software Version V6.08 kann der weatronic Sender BAT60 bzw. BAT64 die weatronic Empfanger selbst updaten. Bitte gehen Sie hierzu in die Allgemeinen Einstellungen und dann in das ,RX-Update” Meni. Die pas-
sende Empfanger Firmware ist bereits im Sender gespeichert und Sie brauchen nur noch das passende Updatekabel (das normale weatronic Updatekabel) bzw. fir den Gizmo Empfanger eine Micro-SD Karte.

Normalerweise ist die Versionsnummer der Sender Software und der Empfanger Firmware die selbe.

22.10 Wie kann ich die Failsafe Position im Flug einstellen?

Falls Sie Ihre Failsafe Position erfliegen mochten, empfehlen wir Ihnen dies mit Hilfe einer ,Dummy Flugphase” zu tun. Hierzu stellen Sie dann innerhalb dieser Flugphase die FPO’s der Funktionen so ein wie Sie dies als Wert
fir die Failsafe Position tun wiirden. Diese beiden Werte sind 1 zu 1 zu handhaben.

Nun kénnen Sie im Flug das Modell in Normalfluglage ausrichten und in den ,Dummy Flugphase” schalten, und dabei noch zusatzlich die beiden Steuerknippel in die Mittelstellung bringen, die Falsafe Position perfekt Testen.
Wir empfehlen Ihnen eine moglichst stabile und langsamer werdende Fluglage einzustellen. Naturlich ist das je nach Modell sehr unterschiedlich einzustellen. Sobald Sie mit den Werten zufrieden sind kdnnen Sie die FPO Werte
notieren und dann als Werte fiir die Flugphasenposition eingeben. Zum Schluss sollten Sie noch die ,Dummy Flugphase” deaktivieren.

HINWEIS
BITTE LESEN SIE .2. Sicherheitshinweise” UND ,21.1.5.1.4. Failsafe Pos.” BEVOR SIE IHR MODELL BETREIBEN!
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23. Fehlerdiagnose

23.1 Unable to load page....

Sollte der Bildschirm nach dem Start weiss ist und Sie den Text “Unable to load page... " lesen beachten Sie bitte folgendes: Die interne Speicherkarte konnte nicht korrekt gelesen werden. Ublicherweise deutet das auf einen
Hardwarefehler hin. Entweder ist die Speicherkarte nicht korrekt gesteckt oder die Karte an sich hat einen Fehler.
Bitte kontaktieren Sie unseren Service.

23.2 Akkulaufzeit / Verbleibende Kapazitdt

Die verbleibende Kapazitat der Zellen wird vom internen Ladegerdt berechnet. Als Basis hierzu wird der komplett leere und der komplett volle Zellenstatus bendtigt. Sollte es also zu falschen Anzeigewerten kommen, kénnen
Sie das Ladegerdt ein paar komplette Ladezyklen durchfiihren lassen:

Ein Zyklus ist wie folgt:

< Lassen Sie den Sender angeschaltet bis er sich von selbst ausschaltet und nicht mehr startet.

<> Lassen Sie den Sender nun ausgeschaltet und verbinden Sie das Netzteil bis die Ladestatus LED griin leuchtet.

23.5 Warnungs-Pop-Ups

23.5.1 Die Modelldaten sind inkonsistent...

Sollte ein inkonsistent zwischen Modelldaten des Linux und den Modelldaten des ,Flight Controllers” auftreten werden Sie mit diesem Warnungs-Pop-Up darauf hingewiesen. Dies tritt nur auf falls der Linux den internen Da-
tenabgleich nicht korrekt durchgefihrt hat, bzw. dies nicht méglich war. Bitte bestdtigen Sie den Datenabgleich nie wdhrend des Betriebs Ihres Modells. Schalten Sie das Modell am besten zuerst aus.

23.5.2 Der Arbeitsspeicher sollte optimiert werden. ...

Sollte der Interne Arbeitsspeicher (RAM) des Linux Computers zur Sicherstellung einer optimalen Leistung geleert werden wird Ihnen das durch ein Pop-Up mitgeteilt. Dies sollte je nach Benutzung nach einer relativ langen Zeit
auftreten. Wenn Sie die Meldung bestatigen wird der Linux Computer eine kurze Bereinigung durchfiihren. Dies beeinflusst in keinerlei Hinsicht Ihren Modellspeicher und es wird nur einige Sekunden dauern. Nichtsdestotrotz
schalten Sie bitte Ihr Modell aus bevor Sie die Bereinigung durchfiihren.

23.5.3 Wenn Sie den Empfangertyp wechseln...

Sollten Sie den Empfangertyp wechseln werden Sie dies nochmals bestdtigen miissen.

Bitte beachten Sie das eine ,Erh6hung” der Servosteckpldtze die Programmierung Ihres Modells nicht beeinflusst. Aber sollten Sie die Anzahl der Steckpldtze verringern werden evtentuell vorhandene Servozuordnungen zu
Funktionen geldscht. Meistens ist die Verwendung des Summensignals hier zusdtzlich ein groBes Problem. Am Besten kopieren Sie den Modellspeicher bevor Sie so eine Anderung durchfiihren.

24. Konformitdtserklarungen
< BAT 60:

— Alle Komponenten des weatronic® 2.4 Dual FHSS RC-Systems sind CE-gepriift und entsprechen sowohl den Anforderungen der EU (ETSI EN-300328) sowie den Anforderungen der amerikanischen Federal Communica-
tions Commission (FCC).

— Hiermit erklért die weatronic® GmbH, dass der Sender BAT 60 sich in Ubereinstimmung mit den Anforderungen und anderen relevanten Vorschriften der entsprechenden CE Richtlinie befinden.

— Auf der Homepage (www.weatronic.com) kann eine Kopie der Konformitdtserklarung sowie die Zertifizierung der ETSI und FCC herunter geladen werden. Dieses Gerdt entspricht dem Kanadischem Industrie Lizenz
Standard RSS. Der Betrieb unterliegt den folgenden zwei Bedingungen: (1) Dieses Gerat darf keine Stérungen verursachen, und (2) dieses Gerat muss jegliche Interferenzen akzeptieren, einschlieBlich Stérungen, die
einen unerwiinschten Betrieb des Gerdts verursachen kénnen.

— Cet appareil est conforme a la norme RSS Industrie Canada exempt de licence. Son fonctionnement est soumis aux deux conditions suivantes: (1) cet appareil ne doit pas provoquer d'interférences et (2) cet appareil doit
accepter toute interférence, y compris les interférences pouvant causer un mauvais fonctionnement du dispositif.

< BAT 64:
— Alle Komponenten des weatronic® 2.4 Dual FHSS RC-Systems sind CE-gepriift und entsprechen sowohl den Anforderungen der EU (ETSI EN-300328)
— Hiermit erklért die weatronic® GmbH, dass der Sender BAT 64 sich in Ubereinstimmung mit den Anforderungen und anderen relevanten Vorschriften der entsprechenden CE Richtlinie befinden.
— Auf der Homepage (www.weatronic.com) kann eine Kopie der Konformitatserklarung sowie die Zertifizierung der ETSI herunter geladen werden.
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25. Gewdhrleistung Haftungsausschluss / Schadenersatz

weatronic® gewdhrt entsprechend der gesetzlichen Vorgaben eine 24-monatige Gewdhrleistung. Sollte ein berechtigter Gewdhrleistungsanspruch geltend gemacht werden, so ist der entsprechende Artikel an den Verkaufer
zu senden.
Fir die Bearbeitung von Gewahrleistungsanspriichen missen

— Kaufnachweis

— detaillierte Schadensbeschreibung
— Logdateien mit dem Schadensfall.
vorhanden sein..

weatronic® bietet keine Gewahrleistung oder Garantie bei:
— nicht bestimmungsgemadBen Betrieb

— mechanische Veranderungen

— Falschpolung und externe Uberspannungen
— Kurzschlisse

— Uberhitzung

— Ungleicher Firmware Version (RX - TX)

weatronic® ibernimmt keinerlei Haftung fir Verluste, Schaden oder Kosten, die sich aus fehlerhafter Verwendung und Betrieb ergeben oder in irgendeiner Weise damit zusammenhangen. Soweit gesetzlich zuldssig, ist die
Verpflichtung der weatronic® GmbH zur Leistung von Schadensersatz, gleich aus welchem Rechtsgrund, begrenzt auf den Rechnungswert der an dem Schadensstiftenden Ereignis unmittelbar beteiligten Warenmenge der
weatronic® GmbH.

26. Entsorgungshinweis fiir die Lander der EU

Der weatronic® Sender BAT 60 und BAT 64 muss im Bereich der EU nach Ende der Nutzungsdauer getrennt vom normalen Hausmuill entsorgt werden.
Bei den lokalen Behdrden sind Informationen Gber die ordnungsgemaBe Entsorgung zu erhalten.

27. Technische Fragen?

Bei technischen Fragen unterstiitzt Sie gerne unser Service. Unseren Service erreichen Sie unter:

Telefon: +49 (0) 33 75/24 66 0 88 (Servicezeiten: Montag bis Dienstag von 10:00 bis 12:00 und von 14:00 bis 16:00Uhr / Freitag von 10:00 bis 12:00Uhr)
oder per Mail : support@weatronic.com

Wildau, den 22/12/2015

weatronic GmbH
SchmiedestraBe 2A
15745 Wildau

Telefon: +49 (0) 3375246089 -0
Telefax: +49 (0) 3375246089 -1
E-Mail: info@weatronic.com
www.weatronic.com
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